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1.1

GENEL GUVENLIK UYARILARI VE
ONLEMLERI

GENEL UYARILAR

& DIKKAT! Giivenlik ile ilgili 5nemli talimatlar. Hatal gercek-
lestirilen bir kurulum ciddi hasarlara neden olabilecegin-
den tiim talimatlar uyun.

AN

DIKKAT! Giivenlik ile ilgili nemli talimatlar. Kisilerin gii-
venligi icin bu talimatlara uyulmasi 6nemlidir. Bu talimat-
lani dikkatle muhafaza edin.

DIKKAT! Asagidaki uyarilan dikkate alin:

Kuruluma baslamadan énce "Ur(intin teknik ézelliklerini, dzellik-
le de bu Urlintn kilavuzlu parganizin otomasyonu igin uygun olup
olmadigini kontrol edin. Eger uygun degilse, kurulumu GERCEK-
LESTIRMEYIN.

Urlin, "Test ve devreye alma" boluminde belirtildigi gibi devreye
alinmadan kullanilamaz.

En son Avrupa mevzuatina gére, bir otomasyonun olus-
turulmasi, otomasyonun varsayilan uygunlugunun beyan
edilmesine olanak taniyan, yiiriirliikteki Makine Emniyeti
Direktifi tarafindan belirlenen uyumlastiriimis standartla-
ra uygun olmaldir. Bu dikkate alinarak, (riiniin elektrik
sebekesine baglanmasi, test edilmesi, devreye alinmasi
ve bakimi ile ilgili tiim islemler yalnizca kalifiye ve yetkin
bir teknisyen tarafindan gerceklestirilmelidir.

Urlintin kurulumuna gegmeden énce kullanilacak tiim malzeme-
nin mikemmel durumda ve kullanima uygun oldugunu kontrol
edin.

Urlin, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri eksik veya de-
neyim veya bilgi eksikligi olan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan
kullanilamaz.

Cocuklar cihazla oynamamalidir.

Gocuklarin Urindn kontrol cihazlarlyla oynamalarina izin verme-
yin. Uzaktan kumandalar ¢ocuklarin erisemeyecegi bir yerde
muhafaza edin.

Termal kesme cihazinin kazara etkin duruma getirilmesi
nedeniyle herhangi bir tehlikeyi dnlemek i¢in, bu cihaza
zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihaziyla gtic veril-
memeli veya diizenli olarak hizmet tarafindan giic verilen
veya giicii kesilen bir devreye baglanmamaldir.

Sistemin gu¢ hatti Uzerinde, ana elektrik sebekesinden sebekeyi
kesebilecek bir salter cihazi (makine ile birlikte tedarik edilmez)
takin ve temas devreleri arasinda kategori Il asir voltaj durumia-
rinda cihazin elektrik baglantisinin tamamen kesilmesini saglayan
bir bosluk birakin.

Kurulum sirasinda UrinG dikkatli bir sekilde tutun; carpmalar-
dan, darbelerden, diigmelerden veya her tlrli siviyla temastan
kacinin. Urlinu 1sI kaynaklarinin yanina yerlestirmeyin ve serbest
aleve maruz birakmayin. Tum bu eylemler Urline hasar verebilir
ve Urdnin bozulmasina neden olarak tehlikeli durumlar yaratabi-
lir. Bu gibi durumun meydana gelmesi halinde, derhal kurulumu
durdurun ve Teknik Servise bagvurun.

1.2

Uretici, montaj talimatlarina uyulmamasi nedeniyle mallara, esya-
lara veya insanlara gelebilecek zararlardan dolayi higbir sorum-
luluk kabul etmez. Bu durumlarda malzeme kusurlarina iliskin
garanti kapsam digindadir.

A-agirikl emisyon ses basing seviyesi 70 dB(A)'dan azdrr.
Kullanici tarafindan yapimasi amaglanan temizlik ve bakim, go-
zetimsiz gocuklar tarafindan yapimamalidr.

Sistem Uzerinde calismaya baglamadan énce (bakim, temizlik),
daima Urlnin glc kaynagindan ve tim akdlerden baglantisini
kesin.

Sistemi sik araliklarla denetleyin, ézellikle kablolarda, yaylarda ve
desteklerde olasi dengesizlik veya asinma ya da hasar belirtile-
rinin bulunup bulunmadigini kontrol edin. Kurulum hatasi veya
yanlis otomasyon dengesi yaralanmaya yol agabileceginden
onarim veya ayarlama gerekiyorsa kullanmayin.

Urliniin ambalajlama materyali yerel normlara uygun olarak imha
edilmelidir.

Otomasyon kontrol elemanlar kullanilarak hareket ettirildiginde
insanlarn otomasyondan uzak durmasini saglayin.

Hareketin gerceklestiriimesi sirasinda otomasyonu kontrol edin
ve hareket bitene kadar insanlarn oradan uzak tutun.

Yakinda otomasyon Uzerinde galisan Kisiler varsa Grinu galig-
tirmayin; bu igleri yapmadan énce gic kaynaginin baglantisini
kesin.

Gulc kablosunun hasar gérmesi durumunda, herhangi bir riski
Onlemek amaciyla Uretici firma veya teknik destek servisi veya
her durumda benzer vasiflara sahip bir kisi tarafindan degisti-
rilmelidir,

Dikkat! UrGin tagimak icin uygun koli arabasini ve ambalaj Uze-
rindeki tutma yerlerini kullanarak islemleri gvenli bir sekilde ger-
ceklestirin.

KURULUM UYARILARI

Hareket motorunu monte etmeden 6nce kapinin mekanik duru-
munun iyi oldugunu, dengesinin dogru oldugunu ve yeterli sekil-
de acilip kapandigini kontrol edin.

Hareket motorunu kurmadan 6nce gereksiz halatlan veya zincir-
leri ¢cikarin ve kilitleme cihazlar gibi galismasi igin gerekli olmayan
tim ekipmanlari devre digi birakin.

Otomasyon yapilacak kapinin yaya kapisi ile donatimis olmasi
durumunda sistemin, yaya kapisi agikken motorun galigmasini
engelleyen bir kontrol sistemi ile donatimasi gerekmektedir
Manuel serbest birakma (manuel calistirma) icin calistirma me-
kanizmasini 1,8 m'den daha algak bir ylkseklige monte edin.
NOT: ¢ikarilabilir tipteyse, ¢alistirma mekanizmasi kapinin hemen
yakininda tutulmalidir.

Kontrol elemanlarinin hareketli parcalardan uzak tutuldugundan
ve bunlann dogrudan gorilebildiginden emin olun. Bir secici
anahtar kullanimadigi stirece kontrol elemanlari minimum 1,5 m
yUkseklige monte edilmeli ve erisilemez olmalidir.
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2 URUN TANIMI VE KULLANIM AMACI

MC424L, kanatl kapilarin otomatiklestiriimesi icin kullanilan elektronik bir kontrol Unitesidir. MC424L, 24 \V'luk WINGO, TOO, SFAB tipi elektromekanik
aktUatorleri kontrol edebilir. Bagh motorlarin zorlanmasini kontrol eden bir sistemle (@mperometrik) donatimistir. Bu sistem, son duraklari otomatik olarak
algilamayi, her bir motorun calisma suresini hafizaya almayi ve normal hareket sirasinda olasi engelleri tanimayi saglar. Bu ézellikler, kanatlarn calisma
sureleri ve faz farki ayarlarinin yapiimasina gerek kalmadan kurulumu buyuk élctide kolaylastirr.

Kontrol Unitesi, genellikle talep edilen islevlerle dnceden programlanmistir ve uzaktan kumandalar icin entegre bir radyo alicisina sahiptir. Gerekirse, basit
bir prosedUrle daha &ézel islevier secilebilir (okz. bélim “PROGRAMLAMAY).

MC424L, takilabilir radyo alicilarticin SM tipi bir konnektdre sahiptir (bkz. paragraf “SM tipi bir radyo alicisinin baglantisi®) ve IBT4N aray(z( araciligly-
la Oview programlama birimi gibi BusT4 cihazlarinin baglanmasina olanak taniyan IBT4N tipi bir konnektére sahiptir (okz. paragraf “IBT4N araytiziiniin
baglantisr”).

Kontrol Unitesi, sebeke elektrigi kesildiginde acil durum gi¢ kaynagi olarak islev géren tampon pillerle PSS124 calisacak sekilde tasarlanmistir (bkz.
paragraf “Acil durum giiciiniin baglanmasi ve kurulumu®). Ayrica MC424L, “Solemyo” glines enerijisi besleme sistemiyle bagdlanti kurmaya hazirdir
(okz. paragraf “Solemyo sisteminin baglantisi*). .

Bu iiriin, “Standby” yonetmeliginde belirtilen kriterlere uygundur. Uriin, basarili bir manevranin ardindan 5 dakika (ayarlanabilir) sonra
Bekleme Moduna gecer.

Bu Urlin, ek aksesuarlar igin gl alinabilecek bir “24V” ¢ikisina sahiptir. Bekleme Modundaki enerji tUketimi hesaplanirken aksesuarlarin enerji tiketimi
dikkate alinmamistir. Bu aksesuarlarin ttketimini ilgili talimatlardan kontrol ediniz.

& DIKKAT! - Burada belirtilenler disinda herhangi bir kullanim ya da bu kilavuzda belirtiimeyen cevresel kosullarda kullanim
uygunsuz kabul edilir ve kesinlikle yasaktir!

2.1 KONTROL UNITESINi OLUSTURAN PARCALARIN LIiSTESI

Kontrol Unitesi, bir kutu icinde korunan ve muhafaza edilen bir komut ve kontrol elektronik kartindan olusur. “Sekil 17 elektronik karti olusturan ana par-
calan gostermektedir.
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A 24V glc baglanti konnektorl ~ L1..L8 Programlama LED’leri

B Tampon pil PSS124 / Solemyo glines enerjisi sistemi baglant | LR Radyo programlama LED’i
konnektord M Giris terminalleri

C Servis sigortasi (2A, F tipi) N Radyo anten terminali

D Radyo alicist icin “SM” soketi (0] Motor segici

E Motor M1 terminali (kapanista ilk calisan) Q IBT4N soketi

F Motor M2 terminali (agilista ilk calisan) R Sebeke sigortasi

G Flasor cikis terminali S Sebeke beslemesi (L-Faz; N-Nétr)

H OGl cikist veya elektromekanik kilit terminali T Toprak baglantisi

I Servisler ve fotosel testleri icin 24 Vdc terminalleri U Kablo rakoru

L9..L13  Giris LED’leri P1..P3 Kontrol Unitesi programlama butonlari

OK Durum LED’i "Led OK" P4 Radyo programlama butonu
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3.1 KURULUM ONCESi KONTROLLER

Urlintin kurulumunu yapmadan énce:

- teslimatin bUtinliguna kontrol edin

- kullanlacak tim malzemelerin iyi durumda ve 6ngdrulen kullanima uy-
gun oldugundan emin olun

- kullanim kosullannin “Urdiniin kullanim limitleri paragrafi ve “TEK-
NIK OZELLIKLER” bdlimi ile uyumlu oldugundan emin olun

- kurulum icin segilen ortamin Urdntn toplam boyutlariyla uyumlu oldu-
gundan emin olun (bkz. “Sekil 2")

- Urlindn montajl igin secilen ylzeyin saglam oldugundan ve sabit bir se-
kilde monte edilebileceginden emin olun

- montaj bélgesinin su baskinina maruz kalmadigini kontrol edin; gerekirse
drdnun yerden yeterince yUkseltiimis sekilde monte edilmesini saglayin

- Urnudn etrafindaki alanin kolay ve glvenli erisim sagladigindan emin olun

- kullanilacak tim elektrik kablolarinin “Tablo 1” bolumunde listelenen tlr-
de oldugundan emin olun

- otomasyonda hem kapanma hem de acilma ydnlerinde mekanik durdu-
rucularin bulundugundan emin olun.

3.2 URUNUN KULLANIM LiMITLERI

Urlin yalnizca WG2024, WG3524, WG4024, WG5024, TOO3024,
TOO04524, XME2024 motorreduktdrleri ile ve ilgili kullanim sinirlarina uygun
olarak kullanilabilir.

3.3 TANIMLAMA VE TOPLAM BOYUTLAR

Urintin boyutlari ve tanimlama etiketi (A), “Sekil 2 bolimiinde gdsteril-
mistir.

4 N\

3.4 TIPIK TESISAT

“Sekil 3" sekli, Nice bilesenleriyle olusturuimus tipik bir otomasyon siste-
mini gostermektedir.

24 V'luk WINGO, TOO, SFAB elektromekanik aktlator
24 V'luk WINGO, TOO, SFAB elektromekanik aktlator
Yanip sénen

Anahtarl segme digmesi

“FOTO” fotosel Gifti

“FOTO1” fotosel ¢ifti

“FOTO2” fotosel ¢ifti

Kontrol paneli

IOTMUOW>

Yukarida belirtilen bilesenler, tipik ve yaygin bir dlizene gdre yerlestirilmistir.

Ozellikle hatirlatmak isteriz ki:

- fotosellerin 6zellikleri ve baglantisi icin Grinln ¢zel talimatlarina bagvurun

- “FOTO” fotosel ¢iftinin acilma sirasinda midahalesi etkisizdir, ancak ka-
panma sirasinda ters hareket baglatir

- “FOTO1” fotosel ¢iftinin mudahalesi hem acilma hem de kapanma sira-
sinda hareketi durdurur

- “FOTO2” fotosel ciftinin kapanma sirasinda midahalesi (uygun sekilde
yapilandinimis AUX girisine bagl)) etkisizdir, ancak agilma sirasinda ters
hareket baglatir.

|| M1 motorunun kapanma sirasinda ilk calisan, M2 moto-
runun ise acilma sirasinda ilk ¢alisan oldugunu unutmayin
(“Sekil 47).

4 N

(& J

& Kuruluma baslamadan 6nce, sisteminiz icin gerekli elekt-
rik kablolarini hazirlayin; “Baglanti semasi ve aciklamasi
paragrafina ve “TEKNIK OZELLIKLER* boliimiinde belir-
tilenlere basvurun.

N
N

Kullanilan kablolar kurulumun yapilacagi ortamin tiiriine
uygun olmalidir.

Elektrik kablolarinin gececegi borularin désenmesi ve
kablolarin kontrol linitesi kutusuna girisi sirasinda, bag-
lanti kutularinda su birikintisi olmadigindan ve baglanti
borularinda yogusma olusmadigindan emin olun. Su ve
nem, lirliniin elektronik devrelerine zarar verebilir.
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3.5 KONTROL UNITESININ MONTAJI

Kontrol {initesini sabit, dikey, diiz ve darbelere karsi yete-
rince korunakh bir yiizeye monte edin. Unitenin alt kismi
yerden en az 40 cm yiiksekte olmalidir.

|| Kontrol iinitesi, uygun sekilde monte edildiginde IP54 ko-
ruma derecesine sahip bir muhafaza icinde sunuldugun-
dan dis ortamlarda da kuruluma uygundur.

Kontrol Gnitesinin montaji icin (“Sekil 5” ve “Sekil 6”):

1. (A) vidalarini sokin ve kontrol Unitesinin kapagini (B) gikarin

2. kutunun alt kisminda bulunan (C) &énceden delinmis alanlan belirle-
yin ve elektrik kablolarinin gecisi igin uygun olanlar delin

|| yan kablo girisi (D) yalnizca kontrol (initesi ic mekanda,
korunakli bir ortamda monte ediliyorsa kullanilabilir.

~

3. sekilde belirtilen dlctlere uygun olarak duvari (E) delin ve uygun di-
belleri (veriimemistir) yerlestirin

kutuyu (F) yerlestirin ve (G) vidalarla sabitleyin (verilmemistir)
baglanti kablolarnin gegisi igin kablo rakorlarini hazirlayin

elektrik baglantilarini "ELEKTRIK BAGLANTILARI" bdliminde
aciklandigr sekilde yapin.

ook

otomasyonda bulunan diger cihazlarin montaji icin ilgili
kullanim kilavuzlarina bagvurun.

=

elektrik baglantilan tamamlandiktan sonra kapagi (B) yerine yerles-
tirin ve vidalari (A) sikin.

6 - TURKCE

4 ELEKTRIK BAGLANTILARI

N

A

> B> b

ON KONTROLLER

Tiim elektrik baglantilari, sebeke elektrigi yokken ve acil
durum gii¢ kaynagi baglantisi kesilmisken (eger otomas-
yonda mevcutsa) yapiimalidir.

Baglanti islemleri yalnizca kalifiye personel tarafindan
gerceklestirilmelidir.

Kullanilacak tiim elektrik kablolarinin uygun tiirde oldu-
gundan emin olun



4.2 BAGLANTI SEMASI VE AGIKLAMASI

4.2.1 BAGLANTI SEMASI

s

@ )
A Enerji tasarrufu baglantisi: “Stand by all” aktif B Standart baglanti: “Stand by all” aktif, fotocelller
her zaman acik
(Dikkat! Ortalama tiiketim artar)
TX TX RX
12 12 3 45 12 128345
79 ] 4 I I T 7 T ]r 2
] 5-10 RX=PHOTO
5-11 RX = PHOTO1 Fy 8-10 RX = PHOTO
2z 5-13 RX =PHOTO2 2 8-11 RX = PHOTO1
_ 2 _ g 8-13 RX = PHOTO2 (AUX)
O 8 Q s
S ° 3
é é’ PHOTO2 § Fi .
o w z o Q o O a _
T ogl g8 |dal B oz e | B2 9 o 5 2
_@+ _@+ -+ - 4 ] % % % {{ﬁ - + - -+ -+ | (
M,,;,MM,,L,M12‘3456789101112134/—‘“ M,,;,MM,,},M12‘34567 90111213
@+ 1@+ - R R R @+ 1@+ ?3:55:5=95 5
¢ BAHIAggH L ALE m'-gt;ogmw
T @ 35 3 = T @ 35 3 =
m O 1 =T m O 1 <1
C “Phototest” ile baglanti: “Stand by all” devre disi D “Phototest” ile baglanti: “Stand by all” devre disi
ve “Phototest” etkin. ve “Phototest” etkin.
En az iki cift fotocell ile uygulama Tek bir cift fotocell ile uygulama (PHOTO1 harig)
TX RX X RX
1 2345 12 2345
z % JITH i 4 ll’Tﬁ[
8-10 RX =PHOTO 8-10 RX = PHOTO
8-11 RX = PHOTO1 [ ]
& 8-13 RX = PHOTO2 (AUX) @ -
§ 2 & S e .
o 2 = o ¢ =
ENEENE: . ENERNE: .
T = o = T = o =
- + - + -+ - + ((ﬁ -@+ - + -+ -+ ? ? ({ﬁ
M,,l,MM”l,,M12345678910111213‘4/—|H || 9
o §£3§i§§|§|gi§4 ElV .
¢ @ 3 S *
ok =T
%
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4.2.2 BAGLANTI ACIKLAMASI
Asagida, elektronik kart Gizerindeki ilgili terminallerin yaninda bulunan kisaltmalarin anlamlar agiklanmistir.

Tablo 1
Terminaller | Fonksiyon Aciklama Kablo tiirii
120/230/250V~50/60Hz , )
L-N-® clekirk beslemesi Sebeke beslemesi 3x1,5mm
MA4M Motor 1 M1 motor baglantisi [nota 1] 3x1,5mm?
MAM Motor 2 M2 motor baglantisi 3x1,5mm?
1+2 Yanip sénen 24V = maksimum 25 W flasdr baglantisi 2 x 1 mm?
) . ) . ) . : OGI: 2 x 0,5 mm?
3:4 OGI / Elektromekanik 24V = maksimum 5 W Aclk Kapi Gostergesi veya 12 V == maksimum 15 VA Elektromekanik kilit: 2 x
) kilit Elektromekanik kilit baglantisi (bkz. bélim “PROGRAMLAMAY) 1 mm2 '
Fototestli fotoseller igin +24 V == besleme (maks. 100 mA); tim gtvenlik girigleri icin )
2 Out_STB “ORTAK’, “Tam sistem beklemede” islevi etkin [nota 2] 1x0,5 mm
6 oV= Servisler icin 0 V = besleme 1x0,5 mm?
7 24V = Servis beslemesi (24 V = maks. 200 mA) [nota 3] 1x0,5 mm?
8 24V = ORTAK Tum girigler igin ortak (+24 V =) “Stand by tutto” olmadan 1x0,5 mm?
9 ALT ALT islevli giris (acil durum, glvenlik kilidi) [nota 4] 1x0,5 mm?
10 PHOTO Guvenlik cihazlarr igin NC giris (fotoseller, hassas kenarlar) 1x0,5 mm?
11 FOTO1 Guvenlik cihazlarr icin NC giris (fotoseller, hassas kenarlar) 1x0,5 mm?
12 ADIM-ADIM Dongusel calisma girisi (AG-KAPA-DUR-KAPA) 1x0,5 mm?
13 AUX Yardimci giris [nota 5] 1x0,5 mm?
*—| Anten Radyo alicisinin anten bagdlantisi RG58 tipi ekranl kablo
Not1 Tek kanatl kapilar igin kullanilmaz (kontrol (nitesi yalnizca bir motorun bagdl oldugunu otomatik olarak algilar).
Not2 “Stand by tutto” islevi enerji tiketimini azaltmak icindir; elektrik baglantilan hakkinda daha fazla bilgi i¢in “Stand by tutto / Fototest baglan-
tis1” paragrafina, programlama igin “PROGRAMLAMA” bélimine bakiniz.
Not3 Dikkat: Bekleme modunda besleme 21V = +/-10% seviyesine dger ve kullanilabilir glic 2W olur.
Not4 ALT girisi, otomatik 6grenme modunda sabit 8,2 kQ direncli veya NC kontaklar icin kullanilabilir (bkz. “PROGRAMLAMA”).
Not5 Fabrika ayarlarinda AUX yardimcl girisi “Kismi agma tipi 1” isleviyle programlanmistir, ancak “Tablo 2” bélimunde listelenen islevlerden biriyle

yeniden programlanabilir.

Tablo 2

AUX GiRiSi iCIN PROGRAMLANABILIR iSLEVLER

Fonksiyon

Giris tipi Aciklama

KISMi ACMA TiPi 1

NA (normalde agik) Ust kanadi tamamen acar

KISMi ACMA TiPi 2

NA (normalde acik) Her iki kanad yariya kadar agar

AC NA (normalde acik) Sadece agma manevrasi yapar
KAPAT NA (normalde acik) Sadece kapama manevras! yapar
PHOTO 2 NC (normalde kapal)) FOTO 2 iglevi

STOP NA (normalde acik) Manevray! durdurur

DEVRE DISI -- Hicbir islev yok

4.2.3 BAGLANTI iSLEMLERI e
Elektrik baglantilarini yapmak icin (“Sekil 77): 0
1. klemensleri yuvalarindan gikarin
2. “Sekil 7’ semasina gore cihazlan ilgili Klemenslere baglayin
3. klemensleri tekrar yuvalarina yerlestirin.
4, elektrik besleme kablosunu (A) ve (B) noktalarina baglayin ve (C) 1 - ]’j
kablo rakoru ile sabitleyin (“Sekil 8”). @ %) ~ 868 8._
©O0 o0 6 0
J ~ Do o oo
A ‘ Do e oo
— ﬁ moo0o0o0
N Do e oo
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4.2.4 BAGLANTILAR HAKKINDA NOTLAR

Baglantilarin ¢ogu son derece basittir. BlyUk kismi tek bir cihaz veya kon-
taga dogrudan baglantidir. Asagida bazi dis cihazlarin nasil baglanacagina
dair 6rnekler verilmistir.

4.2.4.1 Stand by tutto / Fototest baglantisi

“Stand by tutto” islevi enerji tiketimini azaltmak icin varsayilan olarak ak-
tiftir. Bu islev yalnizca “Fototest” iglevi etkinlestirildiginde otomatik olarak
devre digl kalr.

Not “Stand by tutto” ve Fototest islevleri birbirine alternatif olup biri

etkinse digeri devre disi kallr.

Olasl baglanti secenekleri:

- “Stand by tutto” aktifken (risparmio energetico) (‘Sekil 7 A”)

- “Stand by tutto” ve “fototest” oimadan (collegamento standard) (“Se-
kil 7 B”)

- “Stand by tutto” olmadan ve “fototest” ile (“Sekil 7 C”).

“Stand by tutto” islevi aktifse, kontrol Unitesi bir manevranin bitiminden 5

dakika sonra otomatik olarak “Stand by tutto” moduna gecer ve tim giris/

clkislan kapatarak enerji tuketimini azaltir.

Not Bekleme moduna gegis suresi yapilandirlabilir; varsayllan deger 5

dakikadir.

Kontrol iinitesi bir fotovoltaik panel (Solemyo sistemi)
veya tampon pil ile besleniyorsa, “Stand by tutto” islevi
"risparmio energetico" semasina gore etkinlestirilmelidir
(“Sekil 7 A”).

“Stand by tutto” islevi gerekli degilse, bagli fotosellerin dogru calismasini
manevra baslangicinda kontrol eden “Fototest” islevi etkinlestirilebilir. Bu
islevi kullanmak igin fotoseller uygun sekilde baglanmall (“Sekil 7 C”) ve
ardindan iglev etkinlestirimelidir.

Not “Fototest” islevi etkinlestirildiginde, test prosedirine tabi girigler
FOTO, FOTO1 ve FOTO2'dir. Bu girislerden biri kullanimiyorsa,

“OUT-STB” terminaline (numara 5) baglanmalidir ("Sekil 7 D").

4.2.4.2 Anahtarl secici baglantisi
“ADIM-ADIM” ve “ALT” islevlerini gergeklestirmek igin segici baglantisi
(“Sekil 9).

4 N\

o

STEP BY STEP ALT

NCNO C C NONC

G J

Y

“Stand by tutto” islevi aktifken ALT baglantisi i¢in 5 nu-
maral terminal kullaniimal, 8 numarah terminal kullanil-
mamalidir (bkz. paragraf “Stand by tutto / Fototest bag-
lantisr”).

“ADIM-ADIM” ve yardimei giris AUX Uzerinden saglanan iglevlerden biri
(KISMI AGMA, SADECE AG, SADECE KAPA...) igin segici badlantisi (“Se-
kil 10”).

4 N

©

STEP BY STEP AUX

NCNO cC C NONC

12 8 8 13
(& J

4.2.4.3 Acik Kapi Gostergesi / Elektromekanik kilit baglantisi

OGI ¢ikisi (Open Gate Indicator), uygun sekilde programlandiginda “Acik
Kapi Gostergesi” olarak kullanilabilir. Acilma sirasinda yavas, kapanma si-
rasinda hizli yanip séner. Kapi agikken (hareketsiz) strekli yanar, kapi kapa-
liyken soéner. Cikis elektromekanik kilit olarak programlanmissa, her agima
manevrasinin basinda 3 saniye boyunca etkinlesir (“Sekil 117).

4 N\
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4.2.5 ALT GiRIi$ TURU

MC424L kontrol Unitesi, iki farkli ALT giris tUrlyle yapilandinlacak sekilde

programlanabilir:

- NC tipi ALT NC tipi kontaklara baglanti igin

- Sabit direncli ALT 8,2 kQ sabit diren¢ cikisina sahip cihazlarn bag-
lanmasi igin (6r. hassas kenarlar). Giris, diren¢ degerini dlcer ve direng
nominal degerden saparsa manevraya izin vermez. Uygun énlemlerle,
sabit direng olarak yapilandirimis ALT girisine NA (normalde acik), NC
(normalde kapall) kontakli cihazlar ve hatta farkl tirden birden fazla cihaz
baglanabilir (bkz. “Tablo 3).

Tablo 3
_ iLK cihaz tiirii
g NA NC 8,2kQ
i Paralel baglanti y
% NA [Nota 1] [Nota 2] Paralel baglanti
© Seri baglanti -
E NC [Nota 2] [Nota 3] Seri baglanti
8,2kQ Paralel baglanti | Seri baglanti [Nota 4]

TURKGE -9



Not1 Bir veya daha fazla NA tipi cihaz, 8,2 kQ sonlandirma direnciyle
birlikte sinirsiz sayida paralel baglanabilir (“Sekil 12”). “Stand by
tutto” islevi aktifken yapilacak elektrik baglantilar icin “Stand by

tutto / Fototest baglantisi” paragrafina bakiniz.

“Stand by tutto” islevi aktifken ALT baglantisi i¢in 5 nu-
maral terminal kullaniimal, 8 numarah terminal kullanil-
mamalidir (bkz. paragraf “Stand by tutto / Fototest bag-

"

lantisr”).
4 N
@ T
8,2KQ
\ J
Not2 NA ve NC kontakli birden fazla cihaz, NC kontaga 8,2 kQ direnc
seri baglanarak paralel sekilde baglanabilir (NA, NC ve 8,2 kQ
olmak tzere 3 cihaz kombinasyonu mimkindur) (“Sekil 13).
4 N

8
NC
NO % 8,2KQ

N - Y,
Not 3

Bir veya daha fazla NC tipi cihaz, 8,2 kQ direncle birlikte seri ola-
rak sinirsiz sayida baglanabilir (“Sekil 14).

4 N\

NC | NC 8,2KQ
90
. )
Not4 Yalnizca bir adet 8,2 kQ sabit direnc ¢ikisl cihaz baglanabilir. Bir-
den fazla cihaz baglanacaksa, “zincirleme” baglanti yapimali ve
yalnizca bir sonlandirma direnci kullaniimalidir (“Sekil 15”).
4 B

1 2 n
/ -/ 8,2KQ
: 7 . ™™

Hassas
kenar

Hassas
kenar

Hassas
kenar
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4.3 ILK CALISTIRMA VE BAGLANTILARIN KONTROLU

Kontrol Unitesine eneriji verildikten sonra asagidaki kontrolleri gerceklestirin:

1. "6-7" terminallerinde yaklasik 30 Vdc gerilim olup olmadigini kontrol
edin (“Sekil 16”). Degerler uyusmuyorsa hemen enerjiyi kesin ve
baglantilari ve besleme gerilimini dikkatlice kontrol edin.

4 N\

[16)
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A
a

2, Baslangigtaki hizl yanip sénmeden sonra, "OK" LED'i her saniyede
bir dizenli yanip sénerek kontrol Unitesinin dizgin galistgini gos-
terir. Girislerde bir degisiklik oldugunda "OK" LED'i hizli ¢ift yanip
sonerek girisin tanindigini bildirir

3. Baglantilar dogru yapilmissa, “NC” tipi girislerin karsilik gelen
LED’leri yanmali, “NA” tipi giriglerin LED’leri sénik olmalidir (bkz.
“Sekil 17’ ve “Tablo 4).

4 N\
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Tablo 4
Giris Giris tipi LED Durumu
L9 Yaniyor
ALT ALTNG (Sadece nokta 5 sonrasi)
P L9 Yaniyor
ALT SABIT DIRENG 8,2 kQ (Sadece nokta 5 sonrasi)
PHOTO |NC L10 Yaniyor
FOTO1 NC L11 Yaniyor
Sbs NA L12 Sénik
KISMi ACMA tip 1 - NA L13 Sénik
KISMi ACMA tip 2 - NA L13 Sénik
AUX SADECE AC - NA L13 Sénik
SADECE KAPA - NA L13 Sénik
FOTO2 - NC L13 Yaniyor




4, Girislere bagll cihazlara midahale ederek ilgili LED’lerin yanip s6nip
sénmedigini kontrol edin

5. [Stop/Set] ve [Close V] tuslarina (“Sekil 18”) 3 saniyeden faz-
la basildiginda, her iki motor kisa bir agima manevrasi yapmall ve
st kanadin motoru 6nce ¢alismalidir. Manevrayi durdurmak igin
[Stop/Set] tusuna basin. "L9" LED'i yanarak dogru otomatik 6§-
renmeyi gosterir (“Sekil 177).
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Motorlar agiima sirasinda calismiyorsa, motor kablola-
rinin polaritesini ters cevirin. llk hareket eden motor (ist
kanada ait degilse, M1 ile M2’yi degistirin.

& Herhangi bir kontrol basarisiz olursa, kontrol {initesine gi-
den enerjiyi kesin ve tiim baglantilan tekrar kontrol edin.

4.4 MOTOR SEGICi

Kontrol Unitesi, kullanlan motor tipini belirtmek igin bir segici (
19’) ile donatiimistir (bkz. "Tablo 57).
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w "Tablo 5" disinda herhangi bir yapilandirmaya izin veril-

mez.
Tablo 5
MOTOR TIPI SECIMI
Motor tipi Motor secici
01234
Genel E H H H H
01234
WG2024 + H H H H
01234
WG3524 E H H H H
01234
WG4024 EHHHH
01234
WG5024 EHHHH
01234
TO03024 E H H H H

Motor tipi Motor secici
91234
TO04524 4 H H H H
91234
XME2024 t H H H H

4.5 SON DURAKLARIN OTOMATIK ARANMASI VE
ALT" GIRISININ OGRENILMESI

Kontroller tamamlandiktan sonra, kontrol Unitesine bagl mekanik durdu-
rucularin otomatik olarak aranmasi asamasina gegilebilir. Bu islem, kontrol
Unitesinin agma ve kapama manevralarinin stiresini algilamasi icin gerekli-
dir. ProsedUr tamamen otomatiktir ve agma-kapama sirasinda motorlarin
zorlanma OlglimUne dayanir.

Son durak aramasina baslamadan dénce tiim giivenlik
cihazlarinin izin verdiginden emin olun (ALT, FOTO ve
FOTO1 aktif). Giivenlik cihazlarinin miidahalesi veya bir
komutun gelmesi prosediirii aninda durdurur. Kanatlar
hareketlerinin ortasinda bir konumda olmalidir.

4 N\
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[Stop/Set] ve [Close V] tuslarina (“Sekil 20”) 3 saniyeden fazla basarak
otomatik arama asamasini baslatin.

Proseddr sunlar igerir:

- motor segicisinin kontrolt ve haf

- ALT girisi kontroll ve hafizaya alma (NC / 8,2kQ)

- Her iki motorun kisa slreli agiimasi

- Alt kanat motorunun kapanma yoninde mekanik durmaya kadar ka-
panmasl

- Ust kanat motorunun kapanma ydntinde mekanik durmaya kadar ka-

panmas|

Ust kanat motorunun agilimaya baslamasi

Belirlenen gecikmeden sonra alt kanadin agilimaya baslamasi

Kontrol Unitesi, motorlarin agiima yoninde mekanik duraklara ulasmasi

icin gereken hareketi Olger

Kontrol Unitesi, tam bir kapanma hareketi gergeklestirir. Motorlar farkli

zamanlarda galismaya baslayabilir. Amag, kanatlar arasinda makaslama

tehlikesini Gnlemek icin uygun bir faz farki ile kapanmayi saglamaktir

- Tdm 6lgumlerin hafizaya alinmasiyla prosedir sona erer.

'
|

Bu adimlarin tiimii, operatdr miidahalesi olmadan ardisik
olarak gerceklesir.

Herhangi bir nedenle prosediir diizgiin ilerlemezse,
[Stop/Set] tusuna basilarak durdurulmalidir. Ardindan pro-
sediir tekrarlanmalidir (gerekirse 6rnegin ampermetrik
miidahale esikleri ve kanat gecikmesi gibi parametreler
degistirilerek, bkz. boliim “PROGRAMLAMA¥).

B

Bu prosediir, hafiza silinmeden tekrarlanabilir.
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5 TEST ETME VE DEVREYE ALMA

Bu asamalar, maksimum sistem glvenligini saglamak amacliyla otomasyon
Kurulumunun en 6nemli asamalaridir. Test ayrica otomasyon cihazlarinin
periyodik bir kontroll olarak da yapilabilir.

Otomasyonun test ve devreye alma asamalari, mevcut
risklere karsi alinan onlemleri dogrulamak icin gerek-
li testleri belirlemek ve yiriirliikteki yasa, yénetmelik ve
standartlara uygunlugu kontrol etmekle yiikiimlii, nitelik-
li ve deneyimli personel tarafindan gerceklestirilmelidir:
ozellikle, EN 12445 standardinda belirtilen otomatik kapi
sistemlerinin test yontemlerine iligkin tim gereklilikler
dikkate alinmalidir.

Ek cihazlann hem islevsellik hem de kontrol paneli ile dogru etkilesimi agi-
sindan 6zel bir teste tabi tutulmasi gerekir. Bu nedense bireysel cihazlarin
kullanim kilavuzlarina bakiniz.

51 TEST

Asagida aciklanan test islemleri sirasi, tipik bir sistem icin gecerlidir (“Sekil
3.
Test prosedirtini gergeklestirmek icin:
1. PASSO-PASSO (Sbs) girisinin etkinlestirilmesinin “Agllir, Durur, Ka-
panir, Durur” sirasini baslattigini dogrulayin
2. AUX girisinin (Kismi agilma fonksiyonu Tip 1) yalnizca Ust kanat mo-
toru igin “Acllir, Durur, Kapanir, Durur” sirasini ydnettigini dogrulayin.
Alt kanat motoru kapall konumda sabit kalmalidir
3. Bir agiima hareketi baslatin ve sunlan dogrulayin:
- FOTO devreye girdiginde kapi agllmaya devam eder
- FOTO1 devreye girdiginde hareket durur ve FOTO1 devreden
¢lkana kadar bekler. Ardindan agllima hareketi devam eder
- FOTO2 mevcutsa, bu cihaz devreye girdikten sonra hareket dur-
mall ve kapanma yoninde yeniden baslamalidir
4, Kanat acilma yéninde mekanik durmaya ulastiginda motorlarin
durdugunu dogrulayin
5. Bir kapanma hareketi baslatin ve sunlar dogrulayin:
- FOTO devreye girdiginde hareket durur ve acilma yéninde de-
vam eder
- FOTO1 devreye girdiginde hareket durur ve FOTO1 devreden
¢lkana kadar bekler. Ardindan agiima hareketi devam eder
- FOTO2 devreye girdiginde kapi kapanma hareketine devam eder
6. ALT girisine bagll durdurma cihazlarinin, mevcut hareketi derhal
durdurdugunu ve kisa bir ters hareket baslattigini dogrulayin
7. Engel algilama sisteminin seviyesi uygulamaya uygun olmalidir: ha-
reket sirasinda, hem acilma hem de kapanma yéninde, bir engel
simule edilerek kanadin hareketi engellenmeli ve hareketin, stan-
dartlarda belirtilen kuvveti asmadan 6nce tersine déndugu dogru-
lanmalidir
Bagli cihazlara bagdl olarak bagka kontroller de gerekehilir.

©

Ayni yonde arka arkaya iki harekette engel algilanirsa,
kontrol iinitesi her iki motoru yalnizca bir saniyeligine kis-
men ters yonde hareket ettirir. Sonraki komutta kanatlar
acilmaya baslar ve her motor icin ilk ampermetrik miida-
hale, acilma yoniinde mekanik durma olarak kabul edilir.
Ayni davranis, sebeke beslemesi geri geldiginde de ge-
cerlidir: ilk komut her zaman acgilmadir ve ilk engel her za-
man acilma yoéniinde mekanik durma olarak kabul edilir.

12 - TURKGE

5.2 DEVREYE ALMA

Devreye alma agsamasi ancak tiim test asamalarinin olum-
lu sonuclanmasinin ardindan gerceklestirilebilir.

& Otomasyonu devreye almadan 6nce, sahibini tehlikeler ve
hala mevcut olan kalan riskler konusunda yeterince bilgi-
lendirin.

Devreye almak igin:

1. asagidaki belgeleriicermesi gereken, otomasyonun teknik dosyasini
olusturun: otomasyonun genel ¢izimi, yapilan elektrik baglantilarinin
semasl, mevcut risklerin analizi ve bunlar igin benimsenen ¢6zim-
ler, kullanilan tim cihazlann imalatg tarafindan hazirlanmig uygunluk
beyani ve kurulumcu tarafindan hazirlanan uygunluk beyani

2. en azindan asagidaki bilgileri iceren bir etiketi kapinin Uzerine yer-
lestirin: otomasyon turd, Ureticinin adi ve adresi ("devreye aima”dan
sorumlu taraf), seri numarasi, yapim yili ve "CE” isareti

3. otomasyon uygunluk beyanini doldurup otomasyon sahibine teslim
edin

4, otomasyonun "Kullanim Kilavuzunu" doldurup otomasyon sahibine
teslim edin

5. tim otomasyon cihazlannin bakim gereksinimlerini igeren "Bakim
Plani"ni doldurup otomasyon sahibine teslim edin.

Bahsedilen tiim belgeler icin, Nice teknik yardim hizmeti
aracihigiyla kullanma talimatlan ve kilavuzlar sunmaktadir.

O PROGRAMLAMA

Kontrol Unitesi tizerinde 4 tus bulunur: [Open A], [Stop/Set], [Close V]
ve [Radio =] (“Sekil 21”) bu tuslar hem test asamalarinda kontrol Gni-
tesini galistirmak hem de mevcut fonksiyonlari programlamak icin kullani-
labilir.
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Mevcut programlanabilir fonksiyonlar iki seviyede dizenlenmistir ve ¢a-
lisma durumlan kontrol dnitesi Uzerindeki sekiz led “L1 ... L8” ve "LR" ledi
ile gosterilir (led yaniyorsa = fonksiyon aktif; led sénikse = fonksiyon pasif).

6.1 PROGRAMLAMA DUGMELERININ KULLANIMI
[Open A] Kapnin aglimasini komuta eden tus
Programlama asamasinda segim tusu.
[Stop/Set] Bir hareketi durdurmak igin tus
5 saniyeden uzun slre basildiginda programlama asamasina gecis
saglar.
[Close V] Kapinin kapanmasini komuta eden tus

Programlama asamasinda segim tusu.



6.2 ONCEDEN AYARLANMIS FONKSIYONLAR Tablo 6
Kontrol initesi bazi programlanabilir fonksiyonlara sahiptir. Bu fonksiyon-

lar, cogu otomasyon sistemini karsilayan tipik bir yapilandirma ile énceden | | Fonksiyon On ayarh deger
ayarlanmistir (okz. “Tablo 6”). Fonksiyonlar, limit switch'lerin otomatik ara- | [ otomatik kapanis akiif
ma asamasindan Once veya sonra, asagida aciklanan uygun programlama Site oasif
prosedurleri ile her zaman degistirilebilir. = = :

On yanip sonme pasif

Fotodan sonra kapat pasif

Acilma gecikmesi seviye 5 (%20)

Stand by tiimii / Fototest Stand by timu
Elektromekanik kilit / OGI | Elektrikli kilit

ALT girisi otomatik 6grenme NC / 8,2kQ

Agir kapilar pasif

Bekleme siiresi 30 saniye

Yardime giris kismi aclima Tip 1 (yalnizca Ust kanat

motorunu ¢alistirir)
Ampermetrik hassasiyet seviye 3

6.3 BIRINCi SEVIYE PROGRAMLAMA (ON-OFF)

Birinci seviyedeki tim fonksiyonlar fabrika ¢ikisinda “OFF” olarak programlanmistir ve her zaman degistirilebilir. Cesitli fonksiyonlari kontrol etmek icin *
Tablo 7" bolumine bakiniz.

6.3.1 BiRINCi SEVIYE PROGRAMLAMA PROSEDURU

Programlama prosediiriiniin bir diigmeye basilmasi ile digerine basilmasi arasinda maksimum 20 saniyelik bir siire limiti
vardir. Bu siirenin sonunda prosediir otomatik olarak sona erer ve o ana kadar yapilan degisiklikler hafizaya alinir.

Birinci seviye programlamasini gergeklestirmek icin:

“L1” LED'i yanip sonmeye baslayana kadar [Stop/Set] digmesine basin ve basili tutun

Led “L1” yanip sdnmeye basladiginda [Stop/Set] tusunu birakin

yanip sénen LED'i degistirilecek fonksiyonu temsil eden LED'e tasimak icin [Open A]veya [Close W] digmesine basin
Fonksiyon durumunu degistirmek icin [Stop/Set] tusuna basin:

- kisa sireli yanip sénme = OFF

- uzun yanip sénme = ON

Programlamadan ¢ikmak icin 10 saniye (maksimum stire) bekleyin.

1.
2,
3.
4,

5.

Prosediirii gerceklestirirken diger fonksiyonlari "ON" veya "OFF" olarak programlamak icin, bu faz sirasinda 2. ve 3. mad-
delerin tekrarlanmasi gerekir.

LED

Fonksiyon

Tablo 7

BIiRINCi SEVIYE FONKSIYONLAR (ON - OFF)

Aciklama

L1

Otomatik kapanis

FONKSIYON AKTIF: Acima hareketinden sonra, programlanan Bekleme siiresi kadar bir duraklama yapilir, ardindan
kontrol (initesi otomatik olarak kapanma hareketini baslatr. Fabrika ¢ikisinda Bekleme stiresi 30 saniyedir. [Stop/Set] tusuna
basiimasi veya “ALT” girisinin devreye girmesi dongyd durdurur.

FONKSIYON PASIF: Calisma “yari otomatik” tiptedir.

L2

Fotodan sonra
kapat

FONKSIYON AKTIF: Aciima veya kapanma hareketi sirasinda fotoseller devreye girerse, bekleme siiresi programlanan
streden bagimsiz olarak 4 saniyeye diser. “Otomatik kapanma” devre diglysa ve fotoseller devreye girerse, “otomatik
kapanma” 4 saniyelik bekleme suresiyle etkinlesir.

L3

Her zaman kapat

FONKSIYON AKTIF: Elektrik kesintisi durumunda, kisa siireli olsa bile, elektrik geri geldikten 10 saniye sonra kontrol {nitesi
kapinin acik oldugunu algilar ve 5 saniyelik On flagslamadan sonra otomatik olarak kapanma hareketini baslatir.

L4

Stand-by / Fototest

FONKSIYON PASIF: fototest.

“Stand by timU” yerine, fotosellerin dodru calistigini bir hareketin basinda kontrol eden “Fototest” fonksiyonu etkinlestirilebilir.
Bu fonksiyonu kullanmak igin fotosellerin dogru sekilde baglanmasi gerekir (bkz. “Sekil 7 C”) ve ardindan fonksiyon
etkinlestirimelidir.

FONKSIYON AKTIF: stand-by.

Kontrol Unitesi, 'Stand by timu' fonksiyonu aktif olarak énceden yapilandinimistir. 5 dakika hareketsizlikten sonra sistem
otomatik olarak enerji tasarrufu moduna geger ve '‘Out Stb' ¢ikisini (Klemens 5) devre digi birakir (bkz. “Sekil 7 A”). Standby
sUresi fabrika cikisinda 5 dakika olarak ayarlanmistir, ancak mobil uygulama veya Oview cihazi ile degistirilebilir. Bu fonksiyon,
kontrol Unitesi yalnizca Solemyo glines panelleri ile besleniyorsa zorunludur. Elektrik sebekesi ile besleniyorsa ve tampon
batarya ile acil durum calismasinin artirimasi isteniyorsa da ¢nerilir PSS124.

Dikkat! Fabrika yapilandirmasi Standby fonksiyonunun etkin oldugunu varsayar. Bu fonksiyon yalnizca kullanici tarafindan
devre digi birakilabilir; ancak bu durumda Urlin kapiy! hareket ettirmediginde bile eneriji tlketimi artacaktrr.
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LED | Fonksiyon Aciklama

FONKSIYON AKTIF: OGI (Kapi Acik Gdstergesi).

Elektromekanik kilit | Fonksiyon etkinse, 3-4 numarall kiemensler kapinin agik oldugunu gdsteren bir sinyal lambasi (24 V) baglamak icin

L5 / OGI (Kap1 Acik kullanilabilr. ]

Gostergesi) FONKSIYON PASIF: elektromekanik kilit.

Fonksiyon etkin degilse, 3-4 numarali klemensler elektromekanik kilit baglamak icin kullanilabilir.

FONKSiYON AKT_iF: flagdr, hareket baslamadan 3 saniye 6nce yanip sénmeye baglar ve tehlike durumunu énceden bildirir.
FONKSIYON PASIF: flagdr, hareket basladiginda yanip sénmeye baslar.

FONKSiYON AKT_iF: alinan her komut, baska bir komutla kesilemeyen bir aciima hareketi baglatrr.

L7 Site fonksiyonu FONKSIYON PASIF: alinan her komut APER-STOP-KAPANIR-STOP sirasini baglatir. Bu davranis, birgok kisinin
otomasyonu radyo komutuyla kullandigi durumlarda faydalidir.

FONKSIYON AKTIF: fonksiyon etkinse, kontrol (initesi agir kapilarin yénetimini destekler ve kapanma sirasinda hizianma
L8 Hafif/Agir Kapilar rampalari ile yavaslama hizlarini farkli sekilde ayarlayabilir.

FONKSIYON PASIF: fonksiyon devre disiysa, kontrol tnitesi hafif kapilari yénetmek Uzere ayarlanmistir.

L6 | On yanip sénme

6.4 IKINCi SEVIYE PROGRAMLAMA (AYARLANABILIR PARAMETRELER)

ikinci seviye parametrelerin timii fabrika cikisinda “GRi RENK” ile vurgulanan sekilde “Tablo 8” iginde programlanmistir ve her zaman degistirilebilr.
Parametreler 1 ile 8 arasinda bir deger skalasinda ayarlanabilir. Her ledin karsilik geldigi degeri kontrol etmek icin “Tablo 8” bélimine bakiniz.

6.4.1 iIKINCi SEVIYE PROGRAMLAMA PROSEDURU

Programlama prosediiriiniin bir diigmeye basilmasi ile digerine basilmasi arasinda maksimum 20 saniyelik bir siire limiti
vardir. Bu siirenin sonunda prosediir otomatik olarak sona erer ve o ana kadar yapilan degisiklikler hafizaya alinir.

Ikinci seviye programlamasini gerceklestirmek icin:

“L1” LED'i yanip sénmeye baglayana kadar [Stop/Set] diigmesine basin ve basili tutun

Led “L1” yanip sénmeye bagladiginda [Stop/Set] tusunu birakin

yanip sénen LED'i degistirilecek parametrenin "girig LED'ini" temsil eden LED'e tasimak icin [Open A]veya [Close W] diigmesine basin
[Stop/Set] tusuna basill tutun. [Stop/Set] tusu basiliyken:

- degistirilecek parametrenin mevcut seviyesini temsil eden LED yanana kadar yaklasik 3 saniye bekleyin

- parametre degerini temsil eden LED'i hareket ettirmek icin [Open A]veya [Close W] tusuna basin

[Stop/Set] diigmesini birakin

Programlamadan ¢ikmak icin 10 saniye (maksimum sure) bekleyin.

Eall ol

oo

|| Prosediiriin yiiriitiilmesi sirasinda daha fazla parametre programlamak i¢in, fazin kendisi sirasinda islemleri 2. adimdan 4.
adima kadar tekrarlanmasi gerekir.

|| GRi ile vurgulanan ayarlanmis deger (“Tablo 8”), bu degerin fabrika cikisinda programlandigini gosterir.

Tablo 8

‘leiirli:)g’l e Parametre :-see?liye) Ayarlanan deger Aciklama

L1 5 saniye

L2 15 saniye

L3 30 saniye
L1 D_t_Jrak_Iatma L4 45 saniye Bekleme sUrelsini aya}rlqr, yani otomatik kapanmadan énceki streyi. Yalnizca

Siiresi L5 60 saniye Kapanma aktifse etkilidir.

L6 80 saniye

L7 120 saniye

L8 180 saniye

14 - TURKGE



iKiNCi SEVIYE FONKSIYONLAR (AYARLANABILIR PARAMETRELER)

Ellirllag’l i Parametre z-sz%iye) Ayarlanan deger Aciklama
L1 Kismi acilma tipi 1 Kontrol Unitesi, asagidaki 6 islevden biriyle yapilandirilabilen bir yardimael girise
L2 Kismi agiima tipi 2 sahiptir. o S Ny
L3 Yalnizca ag Kismi acilma tipi 1: PASSO-PASSO girisinin islevini yerine getirir, yalnizca
Ust kanadin agimasini saglar. Yalnizca kapr tamamen kapaliyken ¢aligir, aksi
L4 Yalnizca kapat takdirde komut PASSO-PASSO olarak yorumlanir.
L5 Photo 2 Kismi agilma tipi 2: PASSO-PASSO girisinin islevini yerine getirir, her iki
L6 Dur (hareketi durdurur) kanadin da tam agilma sUresinin yarisi kadar agimasini saglar. Yalnizca kapi
L2 AUX girigi L7 Devre dis tamamen kapaliyken galigir, aksi takdirde komut PASSO-PASSO olarak
yorumlanir,
Yalnizca Ag: bu giris yalnizca Agar-Durur-Agar-Durur sirasiyla agma islemi
yapar.
L8 Devre digi Yalnizca Kapat: bu giris yalnizca Kapatir-Durur-Kapatir-Durur sirasiyla
kapama islemi yapar.
Foto 2: “FOTO 2” glivenlik cihazinin iglevini yerine getirir.
Devre Dist: giris hicbir islevi ydnetmez.
L1 Acma: %40; Kapama: %40
L2 Acma: %60; Kapama: %40
L3 Agma: %80; Kapama: %40
. 0 . « 0
L3 Motor hizlari ::g 2222 ;; gg Eigzzz: ;; gg Normal galisma sirasinda motorlarin hizini ayarlar.
L6 Acma: %100; Kapama: %60
L7 Acma: %100; Kapama: %80
L8 Agma: %100; Kapama: %100
L1 Bosaltma yok
L2 0,2 saniye
L3 0,4 saniye
L4 s:r?r;nﬁsf;rl‘arm L4 0,6 saniye Kapanma hareketinden sonra her iki motorun “kisa ters hareket” stiresini
bosaltiimasi L5 0,8 saniye ayarlar, bu sayede kalan son itme kuvveti azaltilr.
L6 1,0 saniye
L7 1,2 saniye
L8 1,4 saniye
L1 Seviye 1 - Minimum glc Her iki motorun glicinU ayarlar.
L2 Seviye 2 - ... Kontrol Unitesi, iki motorun gektigi akimi élgen ve bu veriyi mekanik limit
L3 Seviye 3 - ... switch’lerin ve hareket sirasinda olasi engellerin algilanmasinda kullanan bir
. sisteme sahiptir. Gekilen akim degisken kosullara bagh oldugundan (kapi
L4 Sev!ye 4-.. agirig, stirttinmeler, riizgar darbeleri, voltaj dalgalanmalari vb.) miidahale
Motor giicii L5 Seviye 5 - ... esiginin ayarlanabilmesi saglanmistir. 8 seviye mevcuttur: seviye 1 en hassas
L5 (ampermetrik L6 Seviye 6 - ... (minimum gU(;), seviye 8en az hlassas (maksimum gic) seviyedir.
hassasiyet) L7 Seviye 7 - Ampermetrik hassasiyet seviyesi artirldiginda, kapanma hareketi sirasinda
yavaglama hizi da artirili.
DIKKAT! - “Ampermetrik” fonksiyon uygun sekilde ayarlandiginda
) ) . (diger gerekli dnlemlerle birlikte) otomatik kapi ve gecitlerin
L8 Seviye 8 - Maksimum gl hareketindeki kuvvetleri ve tehlikeleri sinirlamak icin teknik veya cihaz
kullanimini zorunlu kilan EN 12453 ve EN 12445 Avrupa standartlarina
uyum saglamak acgisindan faydal olabilir.
L1 0%
L2 5%
L3 10% . . .
L4 15% Ust kanat motorunun kapanma gecikmesini ayarlar.
L6 Kanat gecikmesi L5 20% Calisma suresine gore ylizde olarak programlanir.
° Aclima gecikmesi, kapanma gecikmesinin yarisidir.
L6 30%
L7 40%
L8 50%
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iKiNCi SEVIYE FONKSIYONLAR (AYARLANABILIR PARAMETRELER)
EliErIiI?’I o Parametre z-sz%iye) Ayarlanan deger Aciklama
L1 500
L2 1000
L3 1500
L4 2500 Otomasyon sisteminin bakim ihtiyacini bildirmek igin kag
L7 Bakim uyarisi manevra sonra uyar verilecegini ayarlar (bkz. “Bakim
L5 5000 u «
yarist”).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 1" hareket (en son) sonucu
L2 2" hareket sonucu
L3 3l hareket sonucu
L8 Anzalarin listesi L4 4% hareket sonucu Son 8 manevrada Teydana gelen gn_zalam_rj triinG kontrol
L5 5indt hareket sonucu etmeyi saglar (bkz. “Ariza gecmisi listesi).
L6 6" hareket sonucu
L7 7" hareket sonucu
L8 8" hareket sonucu

6.5 HAFIZANIN SiLINMESI

Asagida aciklanan prosediir, kontrol panelini fabrika
programlama degerlerine déndiiriir. Tim o6zellestirilmis
ayarlar kaybolur.
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Kontrol panelinin hafizasini temizlemek ve tim fabrika ayarlarini geri yUkle-
mek icin asagidakileri yapin:

1. “L1-L8” programlama LED'leri yanana kadar (yaklasik 3 saniye
sonra) [Open A]ve [Close V] digmelerine basin ve basili tutun
digmeleri birakin

Islem dogru sekilde gerceklestiyse, programlama ledleri “L1-L8" 3
saniye boyunca hizl sekilde yanip séner.

Sunlar silinecektir: ALT yapilandirmasi, limit switch pozis-
yonlari, birinci ve ikinci seviye programlamalar, manevra
sayisi. Kayith vericiler silinmeyecektir.

2
3
(]

6.6 VERICILERIN HAFIZAYA ALINMASI

Kontrol tnitesi, NICE radyo kodlama protokollerini kullanan tim vericilerle
uyumlu bir radyo alicisi igerir Opera.

6.6.1 VERICi TUSLARINI HAFIZAYA ALMA MODU

Vericileri hafizaya almak i¢in mevcut prosedirlerden bazilar onlan “stan-
dart” modda (Mod 1) ve bazilan “kisisellestiriimis” modda (Mod 2) kaydet-
meye olanak tanrr.

16 - TURKGE

6.6.1.1 STANDARD hafizaya alma (Mod 1: tiim tuslar)

Bu tUr prosedurler, verici Uzerindeki tiim tuslarin uygulanmasi sirasinda
ayni anda hafizaya alinmasina olanak tanir. Sistem, asagidaki semaya gore,
her tusu dnceden belirlenmis bir komutla otomatik olarak eslestirir:

Tablo 9
Komut Tus
N° 1 - Passo Passo Tus 1’e eslestirilecek
N° 2 - AUX Tus 2’e eslestirilecek
N° 3 - APRE Tus 3’e eslestirilecek
N° 4 - CHIUDE ;/I':rssg).e atanacaktir (eger vericide bu tus

6.6.1.2 OZELLESTIRILMIS hafizaya alma (Mod 2: tek bir tus)
Bu tir prosedurler, ydritme sirasinda vericideki tek bir tusu hafizaya
almayi saglar. OlasI eslestirme komutlar sunlardir; Passo-Passo, AUX,
APRE, CHIUDE.

Birlestirilecek diigme ve komutun segimi, otomasyonun ihtiyaglarina gore
kurulumcu tarafindan yapilir.

6.6.2 HAFIZAYA ALINABILECEK VERICi SAYISI

Kontrol Unitesinin alicisi 100 hafiza konumuna sahiptir. Bir konum, alternatif
olarak ya tek bir vericiyi (tim tuslan ve komutlanyla) ya da tek bir tusu ve
ilgili komutu hafizaya alabilir.

6.6.3 VERICILERIN HAFIZAYA ALINMASI VE SILINMESI
PROSEDURLERI

Asagdida aciklanan A, B, C, D Prosediirlerini uygulayabil-
mek icin kontrol iinitesinin hafizasi kilitsiz olmaldir. Hafi-
za kilitliyse, “Hafiza kilitleme ve kilit agma” paragrafinda
aciklanan kilit agma prosediirii uygulanmahdir
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6.6.3.1 PROSEDUR A- Tek bir vericinin TUM tuslarinin
hafizaya alinmasi (STANDART mod veya Mod 1)
islem igin:
1. kontrol (initesi lizerinde: [Radio =2)] tusuna basil tutun, "LR"

Led'i yanana kadar

[Radio ==)] tusunu birakin

(10 saniye icinde) hafizaya alinacak verici lizerinde: herhangi bir
tusa basil tutun ve "LR" Led’inin 3 uzun yanip sénmesini bekleyin
(= hafizaya alma basaril)

verici tusunu birakin.

wn

3 uzun yanip sdnmeden sonra, baska bir vericiyi hafizaya
almak icin 10 saniyelik siire baslar, 3 adimindan itibaren.

E‘P

"LR" Led’i ayrica su sinyalleri verebilir: verici zaten hafi-
zadaysa 1 hizl yanip sénme, verici kodlamasi uyumsuzsa
6 yanip sonme, hafiza doluysa 8 yanip sénme.

B

6.6.3.2 PROSEDUR B- Bir vericinin TEK BI:R TUSUNUN
hafizaya alinmasi (KISISELLESTIRILMIS mod veya
Mod 2)

Islem igin:

Hafizaya alinacak tusa atanacak komutu secin:

- N°1 - "Passo Passo" icin [Radio =2)] tusuna 1 kez basin

- N°2-"AUX" icin [Radio =)] tusuna 2 kez basin

- N° 3 - "APRE" icin [Radio =)] tusuna 3 kez basin

- N°4 - "CHIUDE" icin [Radio =2)] tusuna 4 kez basin

—

2. kontrol lnitesi lizerinde: segilen komuta karsillk gelen sayida
[Radio =] tusuna basin, adim 1'de segilen komutun altinda be-
lirtildigi gibi.

3. (10 saniye icinde) verici lizerinde: hafizaya alinacak tusa basili tu-

tun ve "LR" Led’inin 3 uzun yanip sénmesini bekleyin (= hafizaya
alma basaril)
verici tusunu birakin.

Eg.h

3 uzun yanip sénmeden sonra, baska bir tusu hafizaya
almak icin 10 saniyelik siire baslar, 1 adimindan itibaren.

"LR" Led’i ayrica su sinyalleri verebilir: verici zaten hafi-
zadaysa 1 hizli yanip sénme, verici kodlamasi uyumsuzsa
6 yanip sonme, hafiza doluysa 8 yanip sénme.

B

6.6.3.3 PROSEDUR C- Hafizada olan baska bir verici
araciligiyla yeni bir vericinin hafizaya alinmasi (kontrol
iinitesinden uzakta hafizaya alma)

Bu proseddr, ayni kontrol Unitesine ¢nceden kaydedilmis bir verici aracili-

giyla yeni bir vericiyi hafizaya almayi saglar. Yeni verici, dnceden kaydedil-

mis olanla ayni ayarlar alirr. Bu islemde kontrol Unitesindeki [Radio =1)]

tusuna basimaz, sadece alim menzili iginde gerceklestirilir.

Islem igin:

1. hafizaya alinacak verici lUizerinde: hafizaya alinacak tusa basili
tutun

2. kontrol {initesi lizerinde: birka¢ saniye sonra (yaklasik 5) "LR"
Led’i yanar

3. verici tusunu birakin

4, o6nceden hafizaya alinmis verici lizerinde: hafizaya alinmis tusa
yavasca 3 kez basip birakin

5. hafizaya alinacak verici lizerinde: ayni tusa basili tutmaya de-

vam edin ve "LR" Led'inin 3 uzun yanip sénmesini bekleyin (= ha-

fizaya alma basaril)

verici tusunu birakin.

[Es»

"LR" Led’i ayrica su sinyalleri verebilir: verici zaten hafi-
zadaysa 1 hizl yanip sénme, verici kodlamasi uyumsuzsa
6 yanip sonme, hafiza doluysa 8 yanip sénme.

6.6.3.4 PROSEDUR D - Tek bir vericinin (Mod 1) veya tek bir

tusun (Mod 2) silinmesi

Islem igin:

1. kontrol {initesi {izerinde: [Radio ==)] tusuna basili tutun

2. yaklasik 4 saniye sonra "LR" Led'’i sabit yanar [Radio =)] tusuna
basili tutmaya devam edin)

3. silinmek istenen verici lizerinde: bir tusa (*) basili tutun, "LR"
Led’i 5 hizll yanip sénme yapana kadar (veya verici/tus hafizada
degilse 1 yanip sénme).

4, [Radio =] tusunu birakin.

(] Verici Mod 1 ile hafizaya alinmigsa herhangi bir tusa basarak tim
verici silinir. Mod 2 ile hafizaya alnmigsa, silinmek istenen tusa
basimalidir. Diger tuslar silmek igin islem her tus icin tekrarlan-
malidr.

6.6.3.5 PROSEDUR E - Tiim hafizadaki vericilerin silinmesi
Islem igin:

kontrol {initesi iizerinde: [Radio =)] tusuna basili tutun
yaklasik 4 saniye sonra "LR" Led'i sabit yanar ([Radio =)] tusuna
basili tutmaya devam edin)

yaklasik 4 saniye sonra "LR" Led'i séner ([Radio =] tusuna basili
tutmaya devam edin)

"LR" Led’i yanip sénmeye basladiginda, 2 yanip sénmeyi sayin ve
3. yanip sénme sirasinda tusu birakmaya hazirlanin

silme islemi sirasinda "LR" Led'i hizli yanip séner

"LR" Led'i 5 uzun yanip sénme yaparak silmenin basarili oldugunu
bildirir,

> 0 bp=

oo
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6.7 HAFIZA KILITLEME VE KIiLIT ACMA Hafiza kilitlemer/kilit agma iglemi igin:
kontrol Unitesinin elektrik beslemesini kesin

1.
& DIKKAT! - Bu prosediir, “Vericilerin hafizaya alinmasi ve | 2 [Radio =)] tusuna basil tutun ,
silinmesi prosediirleri” paragrafinda aciklanan A, B, C ve 3. kontrol Unitesine tekrar enerji verin [Radio =)] tusuna basili tut-

D Prosediirlerinin ¢alismasini engelleyen hafiza kilidini et- maya devam edin) | )
kinlestirir (sayfa 16) 5 saniye sonra "LR" Led'i 2 yavas yanip sdnme yapar

[Radio =] tusunu birakin
- ~ (5 saniye icinde) [Radio =2)] tusuna tekrar tekrar basarak asagida-
@ ki seceneklerden birini segin:
- hafiza kilidini devre digi birak = Led kapali
- hafiza kilidini etkinlestir = Led acik
7. son tus basimindan 5 saniye sonra "LR" Led'i 2 yavas yanip sénme
yaparak islemin tamamlandigini bildirir.

oo

L8 L7 L6

* Z [
=
B
000000000000 LR
000000000000
nnnnnnnnnnnnn
- J

[ NE YAPMALIYIM... (sorun giderme kilavuzu)

Bazi cihazlar, calisma durumunu veya olasi arizalan bildirmek Uzere tasarlanmist.

7.1 FLASOR LAMBASI iLE UYARILAR e N
Kontrol Unitesindeki FLASH cikisina bir flasor baglanirsa, hareket sirasinda @

1 saniyelik araliklarla yanip séner. ymmmmmmmm e -
Ariza durumunda, flagor 1 saniyelik araliklarla iki kez kisa yanip sénme ya- i e

par. Her ariza tirG ve ¢6zUmu “Tablo 10” iginde agiklanmigstr.
Anza durumunda "OK" Led'’i de sinyal verir. Her ariza tir( ve ¢6zUmU “
Tablo 10’ icinde agiklanmistir.

0000
BE
________________ /7
- )
Tablo 10

OK LED’i (“SEKIL 25”) VE FLASOR SiNYALLERI
Yanip sonmeler Arnza Olasi ¢oziim
2 kisa kirmizi yanip sénme

Bir veya daha fazla fotosel hareket izni vermiyor ya da hareket sirasinda tersine cevirdi.

1 saniyelik duraklama Bir fotosel miidahalesi Engel olup olmadigini kontrol edin.

2 kisa kirmizi yanip sénme
3 kisa kirmizi yanip sonme
1 saniyelik duraklama

3 kisa kirmizi yanip sénme
4 kisa kirmizi yanip sbnme
1 saniyelik duraklama ALT girisinin devreye girmesi

“Engel Algilama” fonksiyonu Hareket sirasinda motorlar daha fazla direngle karsilasti. Nedeni kontrol edin ve
devreye girdi gerekirse motor glictnU artirin.

Hareketin basinda veya sirasinda ALT girisine bagl cihazlar devreye girdi. Nedeni

4 kisa kirmizi yanip sonme kontrol edin.
f ::: Igﬂ?';:,!:ﬂfnf:"me Kontrol tinitesinin i¢ En az 30 saniye bekleyin, ardindan tekrar komut verin veya beslemeyi kapatip tekrar
v parametrelerinde hata acin. Sorun devam ederse elektronik kart arizall olabilir ve degistirimelidir.

5 kisa kirmizi yanip sbnme

6 kisa kirmizi yanip sonme
1 saniyelik duraklama

6 kisa kirmizi yanip sénme
7 kisa kirmizi yanip sénme
1 saniyelik duraklama Elektrik devrelerinde ariza
7 kisa kirmizi yanip sénme
8 kisa kirmizi yanip sbnme | Zaten mevcut bir komut, baska
1 saniyelik duraklama komutlarin yiiriitiilmesini

8 kisa kirmizi yanip sonme | engelliyor

Arka arkaya yapilan manevra

sayisi veya saat bagi man Hareket limitatérinin maksimum limitin altina inmesi icin birkag dakika bekleyin.

En az 30 saniye bekleyin, ardindan tekrar komut verin veya beslemeyi kapatip tekrar
acin. Sorun devam ederse elektronik kart arizall olabilir ve degistirimelidir.

"Surekli aktif" komutun dogasini kontrol edin (6rnegin AUX girisine bagli bir saatten
gelen komut aktif olabilir).
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7.2 KONTROL PANELINDEKIi UYARILAR e R
Kontrol Unitesi Uzerinde, tuslar Uzerinde yer alan "L1-L8" Led'leri ve kle- @ STTTTTmm oo \
mensler Uzerinde yer alan "L9-L13" ve "OK" Led’leri bulunur (“Sekil 26”). (T : Lo L12 !
Bu ledlerin her biri, hem normal ¢alismada hem de ariza durumunda 6zel \ 4 I !
sinyaller verebilir. Her ariza turl ve olasi ¢dzimu “Tablo 11” ve “Tablo 12" 6 7|8 9 10 11 12 13[[ ¥— | OK L9 L1 | L3 !
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Tablo 11
KONTROL UNITESi KLEMENSLERINDEKI LED SINYALLERI
Durum Anlam Olasi ¢oziim
Tiim Led’ler
Kontrol Unitesinin beslenip beslenmedigini kontrol edin: 6-7 numarall klemenslerde
. Kontrol iinitesine eneriji yaklasik 30 Vdc (veya batarya ile 24 Vdc) dlgtimelidir.
R gelmiyor Hicbir LED, 6zellikle OK Led’i yanmiyorsa veya yanip sénmUyorsa, blyUk olasilikla ciddi
bir ariza vardir ve kontrol Unitesi degistirimelidir.
Led OK
Enerji olup olmadigini kontrol edin; sigortalarin atmadigini kontrol edin; eder atmissa,
Kapali Anza RN 2 o
arizanin nedenini belirleyin ve ayni degerle degistirin
Yaniyor Ciddi aniza Ciddi bir ariza var; kontrol Unitesini birka¢ saniyeligine kapatmayi deneyin; durum

devam ederse elektronik kart arizali olabilir ve degistiriimelidir

Yesil renkte saniyede 1
yanip sbnme

Her sey yolunda

Kontrol tnitesinin normal ¢alismasi

Yesil renkte her 5 saniyede
1 yanip sénme

Her sey yolunda

Kontrol Unitesi bekleme modunda

2 hizli yanip sénme

Girislerin durumunda bir
degisiklik meydana geldi

OPEN, STOP, fotosel midahalesi veya radyo verici kullanimi gibi giris degisikliklerinde
normaldir

1 saniyelik araliklarla yanip
s6nme serisi

Cesitli

Flastr Uzerindeki sinyalle aynidir (bkz. “Tablo 10”)

Turuncu renkte saniyede 1
yanip sbnme

Her sey yolunda

Normal calisma. Kontrol Unitesi, bagl tampon bataryanin tam sarjini bekliyor

Led ALT

Kapali ALT girisinin miidahalesi ALT girisine bagli cihazlar kontrol edin

Yaniyor Her sey yolunda ALT girisi aktif

Led FOTO

Kapali FOTO girisinin miidahalesi FOTO girisine bagli cihazlar kontrol edin

Yaniyor Her sey yolunda FOTO girisi aktif

Led FOTO1

Kapali FOTO1 girisinin miidahalesi FOTO1 girisine bagli cihazlar kontrol edin

Yaniyor Her sey yolunda FOTO1 girigi aktif

SbS led’i

Kapali Her sey yolunda SbS girisi aktif degil

Yaniyor SbS girisinin miidahalesi SbS girisine bagl cihaz gergekten aktifse bu normaldir
Led AUX

Kapali Her sey yolunda AUX girisi aktif degil

Yaniyor AUX girisinin miidahalesi AUX girisine bagli cihaz gercekten aktifse bu normaldir
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KONTROL UNITESi TUSLARINDAKI LED SINYALLERI

Tablo 12

Durum Anlam

Led L1

Kapali Normal ¢alismada “Otomatik kapanma” devre digi
Yaniyor Normal calismada “Otomatik kapanma” aktif

Yanip sénen | Fonksiyon programlamasi devam ediyor

Led L2

Kapali Normal ¢alismada “Fotoselden sonra tekrar kapan” devre dig
Yaniyor Normal ¢alismada “Fotoselden sonra tekrar kapan” aktif
Yanip sonen | Fonksiyon programlamasi devam ediyor

Led L3

Kapali Normal ¢alismada “Her zaman kapan” devre digi
Yaniyor Normal ¢alismada “Her zaman kapan” aktif

Fonksiyon programlamasi devam ediyor. L4 ile birlikte yanip sénlyorsa, pozisyon 6grenme asamasi yapiimalidir (okz. “Son duraklarin

Yanip sonen otomatik aranmasi ve "ALT" giriginin égrenilmesi’)
Led L4
Kapali Normal ¢alismada “Stand-By” aktif
Yaniyor Normal calismada “Fototest” akif
Y: .. Fonksiyon programlamasi devam ediyor. L3 ile birlikte yanip sénlyorsa, pozisyon égrenme asamasi yapimalidir (bkz. “Son duraklarin
anip sdnen . PPN AR
otomatik aranmasi ve "ALT" girisinin 6grenilmesi’)
Led L5
Kapali Normal calismada OGlI ¢ikisi OGI (kapi aglk gostergesi) olarak ayarlanmig
Yaniyor Normal ¢alismada OGlI ¢ikisi ELS (elektromekanik kilit) olarak ayarlanmig
Yanip sonen | Fonksiyon programlamasi devam ediyor
Led L6
Kapali Normal galismada “On flaslama” devre disi
Yaniyor Normal calismada “On flaglama” aktif
Yanip sénen | Fonksiyon programlamasi devam ediyor
Led L7
Kapali Normal ¢alismada “Site modu” devre digi
Yaniyor Normal ¢alismada “Site modu” aktif
Yanip sénen | Fonksiyon programlamasi devam ediyor
Led L8
Kapali Normal calismada “Hafif kapilar” aktif
Yaniyor Normal calismada “Adir kapilar” aktif

Yanip sonen | Fonksiyon programlamasi devam ediyor

7.3 BAKIM UYARISI

Kontrol Unitesi, otomasyon sisteminin bakiminin ne zaman yapilmasi ge-
rektigini kullanicya bildirebilir. Bu bildirim, “Bakim uyaris” ayarlanabilir pa-
rametresine karsilik gelen manevra sayisina ulasildiginda gergeklesir (bkz.
“Tablo 8").

Bakim uyanisi bildirimi FLASH flasoru araciligiyla yapilir.

Yapilan manevra sayisina gére, programlanan sinira kiyasla, FLASH flasort
ve bakim gostergesi asagidaki “Tablo 13" bolumunde belirtilen sinyalleri
verir.

Tablo 13

BAKIM UYARISI SINYALLERI

Bakim gostergesi

Manevra sayisi FLASH sinyali sinyali
Agllma
%80’in altinda Eormal (0,33 agik, 0,55 baslangicinda 2s
el yanar
%81 ile %100 Hareketin basinda 2s yanar, g%muﬂige%
arasinda sonra normal devam eder sbr{er yanip

Hareketin basinda ve
%100’iin lizerinde | sonunda 2s yanar, sonra Siirekli yanip séner
normal devam eder

7.4 ARIZA GEGMiSi LISTESI

Merkez, son 8 manevrada meydana gelen olasi arizalar gorintilemeye
olanak tanir (6rnegin, bir fotoselin veya hassas kenarin midahalesiyle bir
manevranin kesilmesi gibi).
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Ariza listesini kontrol etmek icin:
1. [Stop/Set] tusuna yaklasik 3 saniye basili tutun
2. "L1" LED'i yanip sénmeye basladiginda [Stop/Set] tusunu birakin
3. "L8" LED’ine (parametre “Ariza listesi”) gegmek icin [Open A]veya
[Close V] tuslarina basip birakin
4, [Stop/Set] tusuna basili tutun (5. ve 6. adimlar boyunca basili tu-
tulmalidir)
5. Yaklasik 3 saniye bekleyin, ardindan en son manevranin sonucuna
Karsilik gelen "L1" LED’i yanacaktir
6. Istenilen manevrayr segmek icin [Open A] veya [Close V] tusla-
rna basip birakin: ilgili LED, bir anza sonrasinda flasoriin normalde
yaptigi kadar yanip sénecektir (bkz. “Tablo 10”)
7. [Stop/Set] digmesini birakin.



8  DETAYLIBILGILER (Aksesuarlar)

8.1 SM TiPi BiR RADYO ALICISININ BAGLANTISI

Kumanda merkezi, SM soketli (istege bagl aksesuarlar) SMXI, OXI vb. ai-
lesine ait radyo alicilarini barindirmak icin bir yuvaya sahiptir; bu alicilar,
merkezin giriglerine etki eden vericiler araciliglyla uzaktan kumanda edil-
mesini sadlar.

ﬁ Bir aliciyi kurmadan 6nce merkezin elektrik beslemesini

kesin.

Bir alicinin kurulumu icin (“Sekil 28”):

1. merkez muhafaza kutusunun kapagini ¢ikarin

2. aliciyr (A), merkez elektronik karti Uzerindeki ¢zel yuvaya (B) yerles-
tirin

3. merkez muhafaza kutusunun kapagini tekrar kapatin.
Bu noktada merkeze tekrar enerji verilebilir.

4 N

“Tablo 14’ icinde "Alici ¢ikist" ile "Merkez girisi" arasindaki karsiliklar ve-
rilmistir.

2. araylzU (A), merkez elektronik karti Uzerindeki 6zel yuvaya (B) yer-

lestirin
3. kablolamayi (C), araylz Uzerindeki 6zel yuvaya (D) yerlestirin.
4 @ ™\
. J

Bu noktada merkeze tekrar enerji verilebilir.

|| Daha fazla ayrinti icin liitfen bagh cihazlarin ézel kilavuz-
larina bakin.

8.3 ACIL DURUM GUCUNUN BAGLANMASI VE
KURULUMU

Bu Urtin, sebeke elektrigi olmadiginda bile ¢alismayi garanti eden bir acil
durum gug kaynagi sistemi ile donatilabilir. Acil durum glc kaynagi, sarjl
durumda tutulmasi gereken pillerle saglanir. Akl sarj islevi bu Grdnln ana
islevierinden biridir; Bekleme Modu yalnizca aku sarj islevi tamamlandigin-
da etkinlestirilecektir.

Aklleri tamamen sarj etmek igin gereken maksimum sure igin acil durum
gug kaynag sisteminin talimatlarini kontrol edin.

Bu Urin, PSS124 pil takmina baglandiginda bekleme yénetmeligine
uygundur. Urlin, PSS124 sarj seviyesini tanyabilir ve pilin sarj seviyesi
80%'nin altindaysa dogru sekilde sarj eder ve dlstk glic moduna girmek-
ten kaginr.

/!\ DIKKAT

Tablo 14
Alici Cikisi Merkez Girisi
Cikis No.1 Adimli galisma
Cikis No.2 AUX (6n ayar: Kismi agma 1)
Cikis No.3 “Sadece A¢”
Cikis No.4 “Sadece Kapat”

|| Daha fazla bilgi i¢in alicinin 6zel kilavuzuna bagvurun.

8.2 IBT4N ARAYUZUNUN BAGLANTISI

Merkez, IBT4N araytz( icin “IBT4N” tipi bir konektdrle donatilmistir; bu,
Oview programlama Unitesi ve [T4WIFI Wi-Fi araylzu gibi BusT4 araylzu-
ne sahip tum cihazlarn baglanmasina olanak tanir.

Ozel bir adaptér kablosu (PS124) kullanarak ve diizgiin
calisma icin bekleme modunu kapatarak 6nceki yedek pil
paketini CABLA11 kullanmak miimkiindiir. Ikinci durum-
da, ortalama tiiketim artacaktir.

AN

Bataryanin kontrol paneline elektrik baglantisi, batarya
acil durum elektrik kaynagini temsil ettigi icin, yalnizca
tiim kurulum ve programlama asamalari tamamlandiktan
sonra gerceklestirilmelidir.

Yedek bataryayl kurmak ve baglamak igin:

Oview programlama tnitesi, kurulum, bakim ve tlim otomasyonun teshis | 1. merkez muhafaza kutusunun kapadini ¢ikarin
asamasinin eksiksiz ve hizli bir sekilde yonetiimesini saglar. 2. vidayi (A) s6kin ve paneli (B) donddirin
ﬁ Arayiizii baglamadan 6nce merkezin elektrik beslemesini 4 )
kesin.
AraylzU kurmak igin (“Sekil 29”):
1. merkez muhafaza kutusunun kapagdini gikarin
\ J
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3. bataryay! (C) yerlestirin

4. baglayiciyl (D) (E) agikligindan gegirin ve (F) bagdlantisina takin
5. paneli (B) tekrar kapatin
-

@D

N ” J
6. 6n kesme parcasini (G) glkarin ve baglayiciyr (H) 6n kesme pargasi-
nin altindaki baglantiya takin

~

7. merkez muhafaza kutusunun kapagini tekrar kapatin.
Bu noktada merkeze tekrar enerji verilebilir.

8.4 SOLEMYO SiSTEMiNiN BAGLANTISI

Kontrol Unitesi, “Solemyo” glines enerjisi besleme sistemi (glines paneli
ve 24 V batarya) ile calisacak sekilde hazirlanmistir. Solemyo aki grubunu
kontrol Unitesine baglamak icin, yedek batarya (A) icin normalde kullanilan
ayni baglayiciyr kullanin.

§ 00000000000 ®

4 N\
000000000000

® | |
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[E))) Close V¥ || Stop

3§ 000000000 D®OO

Otomasyon “Solemyo” sistemi ile calistinidiginda, ayni
anda elektrik sebekesinden BESLENMEMELIDIR.
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& “Solemyo” sistemi yalmizca kontrol (initesinde “Tiim
Standby” islevi etkin (ON) ise ve baglantilar (A) semasina
ve “Sekil 77 6gesine uygunsa kullanilabilir.

O  URUN BAKIMI

Kontrol Unitesi, elektronik bir parga olarak, 6zel bir bakima ihtiya¢ duymaz.
Ancak, sistemin genel verimliligini saglamak icin her 6 ayda bir, “TEST
ETME VE DEVREYE ALMA” bdliminde belirtilenlere gore kontrol edil-
melidir.

10 URUNUN BERTARAF EDILMESI

Bu {riin kontrol ettigi otomasyon sisteminin ayrilmaz bir
parcasi olup sistemle birlikte imha edilmelidir.

Kurulum iglemlerinde de oldugu gibi, Grindn kullanim émriiniin sonunda
bertaraf etme islemi kalifiyeli personel tarafindan yapiimalidir.

Bu Urin cesitli tirde malzemelerden yapimistir: bazilar geri donistiri-
lebilir, digerleri ise imha edilmelidir. Bu Grlin kategorisi icin bélgenizde yi-
rirliikte olan yonetmeliklerin ngdérdigl geri dénlsim veya bertaraf etme
sistemleri hakkinda bilgi edinin.

& DiKKAT

Uriiniin bazi parcalan cevreye birakildiklar takdirde cev-
reye veya insan sagligina ciddi zararlar verebilecek kirle-
tici veya zararl maddeler icerebilir.

Yan taraftaki sembolle de belirtildigi
gibi bu Uriiniin evsel atiklarla birlikte
atilmasi yasaktir. Bélgenizdeki mevcut
yasalarca O6ngériildiigii gibi, atiklan
“ayn toplama” prosediiriinii uygula-
yarak kategorilerine ayirin veya yeni
bir versiyon satin almaniz durumunda
eski tiriinii saticiniza iade edin. Uriine
acil durum gii¢c kaynagi aksesuari ta-
kilmigsa, bu aksesuar bataryalar icerir
ve bu bataryalar sokiilmeli ve batarya
tiiriine 6zgii yéntemlerle imha edilme-
lidir.

DiKKAT

Yiiriirliikteki yasalara gore bu iiriiniin yasa disi bir sekilde
bertaraf edilmesi durumunda agir cezalar 6ngériilebilir.



Bu béliimde belirtilen tiim teknik 6zellikler 20°C (+ 5°C) degerindeki bir ortam sicakhg@i i¢in verilmistir. Nice S.p.A. ayni is-
levselligi ve kullanim amacini korurken, gerekli gordiigii herhangi bir zamanda iiriinde degisiklik yapma hakkini sakl tutar.

Tablo 15

TEKNIK OZELLIKLER

Aciklama

Teknik ozellikler

Sebeke beslemesi

MC424L Kontrol Unit@si: 230 V~ %10 50 - 60 Hz; sigorta: 1A T tipi
MC424L/V1 Kontrol Unitesi: 120 VA £%10 50 - 60 Hz; sigorta: 2A T tipi
MC4241/AUO1 Kontrol Unitesi: 250 V~ £%10 50 - 60 Hz; sigorta: 1A T tipi

Maksimum giic tiiketimi

170 W

Acil durum gii¢ kaynag

PSS124 yedek batarya ve Solemyo glines enerjisi kiti igin uygundur

Maksimum motor akimi

3 A (amperometrik midahale seviyesi “seviye 6” ile)

Standby modu Ana iglevlerin tamamlanmasindan 5 dakika sonra fabrika ayari olarak otomatik

Tiim Standby (W)* <0,25

Servis giic cikisi 24 V== maksimum akim 200 mA (gerilim 16 ila 33 V== arasinda degisebilir)

Foto test cikisi 24 V= maksimum akim 100 mA (gerilim 16 ila 33 V== arasinda degisebilir)

Flasér cikigi 24 V= flagtrler icin, maksimum glic 25 W (gerilim 16 ila 33 V= arasinda degisebilir);

Nice ELDC ve EL24 flagdrler icin

Elektrikli kilit cikisi

24 V= lambalar i¢in, maksimum glc¢ 5 W (gerilim 16 ila 33 V== arasinda degisebilir) veya 12 V~. 15 VA elektrikli
kilitler icin

ALT girisi

NC kontaklar veya sabit direng 8,2 kQ +/- %25 igin

Calisma siiresi

otomatik olarak algilanir

Bekleme siiresi

programlanabilir

Bosaltma siiresi

programlanabilir

Acilma gecikmesi

programlanabilir

Kapanma gecikmesi

otomatik olarak algilanir

1. motor cikisi

WINGO (WG2024, WG3524, WG4024, WG5024), TOO (TOO3024, TOO4524), SFAB (XME2024) motorlari igin

2. motor cikisi

WINGO (WG2024, WG3524, WG4024, WG5024), TOO (TOO3024, TOO4524), SFAB (XME2024) motorlar igin

Maksimum kablo uzunlugu

besleme: 30 m

Solemyo glines enerjisi kiti beslemesi: 3 m

motorlar; 10 m

diger giris/cikislar: 30 m

flasér: 10 m

OGI: 30 m

elektrikli kilit: 10 m

anten: 20 m (consigliato minore di 3 m)

Radyo alicisi* SMXI, SMXIS, OXI alicilart igin “SM” tipi soket (Mod | ve Mod 1)
Calisma sicakligi -20ila 55 °C
Koruma derecesi IP 54 (kutu bltunligu saglandiginda)
Boyutlari (mm) 310x232xY 122
Agirlik (kg) 4.1
* Standby Modundaki tiketim hesaplamasinda aksesuarlarin enerji tiketimi dikkate alinmamistir. Harici alicilar veya gug cikislarina bagl cihazlar

gibi aksesuarlarin tiketimi igin ilgili talimatlara bakiniz.
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12 UYGUNLUK

AB Uygunluk beyani
ve "kismen monte edilmis makine" beyannamesi

Nice S.p.A. bu ekipmanin Ureticisi olarak, ekipmanin 2014/53/AB (RED) direktifine ve 2006/42/AT (Makine) direktifine Ek I, Bélim 1, Kisim B’ye uygun
oldugunu beyan eder. Kullanim kilavuzu ve AB uygunluk beyaninin tam metni asagidaki internet adresinde mevcuttur: www.niceforyou.com; “destek”

ve “indir” bolimlerinde.

-

&

Nice | Mc424L

Nice Spa Via Callalta, 1 3104
230V

20/02/2025

ES219001
IP54

~

Not: Gosterilen etiketler, bu kilavuzun yayin tarihi itibariyla glincellenmis Griin etiketlerinin bir kopyasidir.
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KULLANIM TALIMATLARI VE UYARILAR

Otomasyon sistemini ik defa kullanmadan énce, kurulum sorumlusundan
artik riskler hakkinda agiklama isteyin ve kurulum sorumlusu tarafindan tes-
lim edilen bu kullanici talimatlar kilavuzunu okumak igin birkag dakikanizi
ayirin. Gelecekteki herhangi bir stipheniz igin veya yeni otomasyon sistemi
sahiplerine vermek amaciyla bu kilavuzu muhafaza edin.

& DIKKAT!

Otomasyonunuz, komutlarinizi sadakatle yerine getiren
bir makinedir. Dikkatsiz ve yanlis kullanim onu tehlikeli
hale getirebilir:

- otomasyon cihazinin calisma menzilinde kisilerin, hayvanlarin
veya nesnelerin bulunmasi durumunda otomasyon komutlarini
etkinlestirmeyin

- otomasyonun hareket halindeyken pargalarina dokunmak kesin-
likle yasaktir

- fotoseller bir glvenlik donanimi degildir, sadece yardmci bir
gUvenlik donanimi islevi gérdr. Oldukga glvenilir bir teknolojiyle
dretilmistir ancak asin durumlarda hatali isleyebilir, hatta anzala-
nabilir ve bazi durumlarda ariza hemen fark edilmeyebilir

- fotosellerin dogru calistigini diizenli olarak kontrol edin.

Otomasyon kapanirken gecis yapmak KESINLIKLE YA-
SAKTIR! Gegise yalnizca otomasyonun tamamen acik ve
durdurulmus olmasi durumunda izin verilir.

COCUKLAR

Otomasyon sistemi yiiksek derecede giivenligi garanti
eder. Algilama sistemleri ile insan veya esya varliginda
hareketini kontrol eder ve garanti altina alir. Ancak co-
cuklarin otomasyonun yakininda oynamasini yasaklamak
ve istemsiz etkinlestirmeyi 6nlemek i¢in uzaktan kuman-
dalari erisebilecekleri yerde birakmamak ihtiyath bir dav-
ranis olacaktir. Otomasyon bir oyuncak degildir!

Uriiniin nasil kullanilacagi konusundaki uygun talimatlar
bu kisilerin giivenliginden, kontroliinden ve {iriiniin nasil
kullanilacagi konusundaki talimatlarda sorumlu olan bir
kisi aracihigiyla verilmedikce, bu iiriin fiziksel, sensor veya
akli becerilerinin eksik oldugu gerekli deneyim ve beceri-
lere sahip olmayan kisiler tarafindan (cocuklar dahil) kul-
laniimamalidir.

Anizalar: otomasyonun herhangi bir anormal davranigl fark edilirse, oto-
masyonu manuel olarak galistirmak igin sisteme giden elekirik guc kay-
naginin baglantisini kesin ve motorun kilidini manuel olarak acin (bolim
sonundaki talimatlara bakin). Yetkili teknisyen gelene kadar higbir onarm
mudahalesinde bulunmayin.

|| Sistemi ve kontrol panelinin programlama ve ayar para-
metrelerini degistirmeyin: sorumluluk kurulumu yapan
kisiye aittir.

Giic kaynaginin arizalanmasi veya yoklugu: Montaj teknisyeninizin

mudahalesini veya elektrigin geri gelmesini beklerken, sistemde acil durum

gug kaynaklar yoksa, motorun kilidini manuel olarak agarak ve otomasyon

manuel olarak hareket ettirilerek otomasyon yine de kullanilabilir (b&ltm

sonundaki talimatlara bakin).

Giivenlik donanimlari kullanim disi: bazi glivenlik donanimlar diizgiin

calismadiginda veya arizalandiginda bile otomasyon ¢aligabilir. Otomas-

yonu "Deadman" modunda asagidaki sekilde ilerleyerek kontrol etmek
muUmkundur:

1. otomasyonu calistirmak icin bir verici veya anahtarll segme diigmesi
vb. araciligyla bir komut gdnderin. Her sey dogdru calisiyorsa oto-
masyon sorunsuz bir sekilde hareket edecektir, aksi takdirde flagor
lamba birka¢ kez yanip sénecek ve hareket baslamayacaktir (yanip
sdnme sayisi hareketin baslayamama nedenine baglidir)

2. bu durumda, 3 saniye iginde, komutu tekrar calistinn ve calistirimis
halde tutun

3. yaklasik 2 saniye sonra, otomasyon istenen hareketi "Deadman”
modunda gerceklestirir, yani yalnizca komut aktif tutuldugu stirece

hareket etmeye devam edecektir.
Testler, periyodik bakim ve herhangi bir onarim, bunlar yapan kisilerce bel-
gelenmelidir ve belgeler sistemin sahibi tarafindan muhafaza ediimelidir.
Fotosel camini periyodik olarak temizleyin (yumusak, hafif nemli bir bez
kullanin) ve otomasyonu engelleyebilecek yaprak veya taslar kaldirn.

Giivenlik donanimlari anizaliysa, onarimin miimkiin olan
en kisa siirede uzman bir teknisyen tarafindan yapilmasi
tavsiye edilir.

Herhangi bir bakim calismasi yapmadan 6énce, herhangi
birinin otomasyonu yanhslikla etkinlestirmesini 6nlemek
icin motorun kilidini manuel olarak a¢in (béliimiin sonun-
daki talimatlara bakin).

Bakim: guvenlik seviyesini sabit tutmak ve otomasyon sisteminin maksi-
mum calisma émrinl garantilemek amaciyla diizenli araliklarla bakim ya-
piimasi gereklidir (en az 6 ayda bir).

|| Herhangi bir kontrol, bakim veya onarim sadece kalifiyeli
personel tarafindan yapilmaldir.

Bertaraf etme: otomasyon sisteminin kullanim dmrinin sona ermesiy-
le birlikte, kalifiyeli personel tarafindan imha edildiginden ve materyallerin
mevcut yerel standartlara uygun olarak geri déntstime veya hurdaya gon-
derildiginden emin olun.

Uzaktan kumanda pilinin degistirilmesi: uzaktan kumandaniz bir stire
sonra daha zayif calisiyorsa veya hic calismiyorsa, bunun nedeni pilin bit-
mis olmasi olabilir (kullanima bagl olarak bu durum birkag aydan bir yila
kadar surebilir). Bunu, iletim onay 1siginin yanmamasindan, sénik olma-
sindan veya kisa bir streligine yanmasindan anlayabilirsiniz. Montaji ya-
pan kisiyle iletisime gecmeden once pili, ¢alisan bagka bir vericinin piliyle
degistirmeyi deneyin: anormalligin nedeni buysa, pili ayni tirden baska bir
pille degistirin.
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