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GENEL UYARILAR: GUVENLIK - MONTAJ - KULLANIM (italyancadan gevrilmis talimatlar)

A Asagidaki uyarilar dogrudan yénetmeliklerden alinmistir ve miimkiin oldugu oélgiide burada tanimlanan iiriin i¢in gecerlidir.

UYARI Onemli giivenlik talimatlar. Hatali montaj ciddi hasara yol agabileceginden tiim talimatlara uyun.
UYARI Onemli giivenlik talimatlar. Kisisel giivenligi saglamak igin bu talimatlara uyulmasi énemlidir. Bu talimatlari
saklayin.

¢ Montaja baslamadan 6nce "Uriinin teknik dzellikleri"ni inceleyin; ézellikle Griiniin hareket ettirilecek kapiyi otomatiklestirmeye uygun
oldugunu dogrulayin. Uygun degilse montaja DEVAM ETMEYIN.

¢ Uriin, "Test ve devreye alma" béliimiinde belirtildigi sekilde devreye alinmadan kullanilamaz.

UYARI En giincel Avrupa mevzuatina gore bir otomasyon sistemi, yiiriirliikteki Makine Direktifi'nde belirtilen ve
otomasyonun uygunluk varsayiminin beyan edilmesine olanak taniyan uyumlastiriimis standartlara uygun
kurulmalidir. Bu nedenle sebekeye baglanti, iiriiniin test edilmesi, devreye alinmasi ve bakimi ile ilgili tiim
islemler yalnizca nitelikli ve uzman bir teknisyen tarafindan yapilmalidir!

¢ Urlinii monte etmeden 6nce tiim malzemelerin iyi durumda ve amaglanan uygulamaya uygun oldugunu kontrol edin.

 Uriin; fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri kisitli kisiler (cocuklar dahil) ya da yeterli deneyimi veya iriin bilgisi olmayan kisiler
tarafindan kullaniimak tzere tasarlanmamigtir.

e Cocuklar cihazla oynamamalidir.

e Cocuklarin Griiniin kumanda cihazlariyla oynamasina izin vermeyin. Uzaktan kumandalari gocuklarin erisemeyecegi yerde tutun.

UYARI Termik kesicinin istem digi sifirlanmasindan kaynaklanabilecek tehlikeleri dnlemek icin bu cihaz, zamanlayici gibi harici
bir anahtarlama cihazindan beslenmemeli veya devre tarafindan diizenli olarak agilip kapatilan bir beslemeye
baglanmamalidir.

e Tesisatin sebeke beslemesine, Asiri Gerilim Kategorisi Ill kosullarinda tam ayirma saglayacak kontak agikligina sahip bir ayirma
cihazi (Urtnle verilmez) yerlestirin.

¢ Montaj sirasinda iriinii dikkatle tagiyin; ezilmesini, darbe almasini, diismesini ve her tiirlii siviyla temasini énleyin. Uriinii 1si
kaynaklarindan ve agik alevden uzak tutun. Aksi halde Uriin hasar goérebilir, tehlike veya ariza riski artabilir. Boyle bir durumda montaji
hemen durdurun ve Musteri Hizmetleri ile iletisime gegin.

¢ Uretici, montaj talimatlarina uyulmamasindan kaynaklanan esya veya kisi zararlarindan sorumlu degildir. Bu durumlarda garanti,
malzeme kusurlarini kapsamaz.

e Yayilan A agirlikli ses basinci seviyesi 70 dB(A)'dan dusuktur.
Kullanicinin yapacagi temizlik ve bakim, gézetimsiz ¢ocuklar tarafindan yapilmamalidir.
Sisteme miudahale etmeden (bakim, temizlik) 6nce Griinin sebeke beslemesini mutlaka kesin.

Dengesizlik, asinma veya hasar belirtilerini saptamak icin sistemi, ézellikle tim kablolari, yaylari ve destekleri diizenli olarak kontrol
edin. Onarim veya ayar gerekiyorsa Urlinu kullanmayin; tesisat arizasi ya da yanlis dengelenmis kapi yaralanmaya yol acgabilir.

e Uriinlin ambalaj malzemeleri yerel mevzuata uygun olarak bertaraf edilmelidir.
e Kumandalarla hareket ettirildigi sirada insanlari kapidan uzak tutun.
e Hareket sirasinda otomatik mekanizmayi gézleyin ve hareket tamamlanana kadar ¢cevredeki herkesi glivenli bir mesafede tutun.

o Uzerinde galisma yapilirken otomasyonu galistirmayin; herhangi bir calismaya izin vermeden énce beslemeyi kesin.
e Besleme kablosu hasar gorirse her tlrli riski dnlemek icin Uretici, yetkili servis veya benzer niteliklere sahip bir kisi tarafindan
degistiriimelidir.
MONTAJ ONLEMLERI

e Motoru monte etmeden 6nce tim mekanik pargalarin iyi durumda ve dogru dengelenmis oldugunu, otomasyonun diizgiin hareket
ettigini kontrol edin.

e Otomatiklestirilecek kapida yaya gecis kapisi varsa sistem, yaya kapisi agikken motorun galismasini engelleyen bir kontrol cihazi
icermelidir.

e Kumandalarin hareketli pargalardan guvenli uzaklikta bulundugundan ve bu pargalarin iyi gérilebildiginden emin olun. Elle basili
tutularak calistirilan anahtarin kumanda dizenegi, hareket ettirilen boliman gorulebildigi ancak hareketli pargalardan uzak bir yere,
en az 1,5 m yukseklige monte edilmelidir.

¢ Acilma hareketi bir yangin dnleme sistemiyle kontrol ediliyorsa 200 mm'den buylk agikliklarin kumanda elemanlariyla kapatildigindan
emin olun.

e Hareket sirasinda sabit ve hareketli parcgalar arasinda her tirli sikismay!i énleyin.
e Elle calistirma etiketini, bu islemi mimkun kilan elemanin yanina kalici olarak yapistirin.
e Motoru monte ettikten sonra mekanizmanin, koruma sisteminin ve elle yapilan tim hareketlerin dogru c¢alistigini kontrol edin.
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1 URUN TANIMI VE KULLANIM AMACI

ROAD (RD400), konut tipi yana kayar kapilarin otomatik hareketi igin tasarlanmis elektromekanik rediktorli bir motordur. Uzaktan
kumanda i¢in dahili radyo alicisi bulunan elektronik bir kontrol tnitesine sahiptir.

ROAD elektrikle ¢alisir. Elektrik kesildiginde kapiyi elle hareket ettirmek igin rediiktorlii motor uygun serbest birakma elemaniyla bosa

alinabilir.

AUYARI! - Burada belirtilenlerin disindaki kullanimlar veya bu kilavuzda belirtilen ¢evre kosullari disindaki kullanimlar

uygunsuzdur ve kesinlikle yasaktir!

2 KULLANIM SINIRLARI

ROAD'un performans verileri Béliim 12'de ("Teknik dzellikler") verilmistir. Ur(iniin amaglanan kullanima uygunlugunu dogru sekilde

belirlemek i¢in yalnizca bu veriler esas alinmalidir.

Genel olarak ROAD, asagidaki Tablo 1 ve 2'deki verilere gére agirligi 400 kg'a veya uzunlugu 8 m'ye kadar olan kapilari otomatiklestirebilir.
Kapi kanadinin uzunlugu, saatteki ve art arda yapilabilecek azami ¢cevrim sayisini; agirligi ise ¢cevrim azaltma ylzdesini ve izin verilen

azami hizi belirler.

ablo api1 kanad guna gore
Kapi kanadi uzunlugu (m) Saatte azami ¢evrim sayisi Art arda azami ¢evrim sayisi
5'e kadar 20 15
5-7 16 12
7-8 14 9
blo o d gina gore
Kanat agirhg (kg) Cevrim ylizdesi
200'e kadar 100%
200 - 300 85%
300 - 400 70%

A Onemlil Uriinii monte etmeden dnce Bliim 2 ve 13'e (Teknik dzellikler) bakin.

Sekil 1 ambalaj igerigini gosterir: tim parcalarin eksiksiz ve saglam
oldugunu kontrol edin.

~

(1 \

Sekil 2, Nice aksesuarlariyla yapilmis tipik bir montajin cesitli
bilesenlerinin konumlarini gosterir:

a - reduktérlt motor

b - fotoseller

¢ - fotosel direkleri

d - anahtarli segici / dijital tus takimi
e - ikaz lambasi

f - kremayer

g - ana emniyet kenarlari

> @% %
O,
\§ J
e a I
\§ J
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Sistemi monte etmeden 6nce rediktorlii motorun genel boyutlarini (Sekil 3) ve montaj dlgulerini (Sekil 4) kontrol edin:

277 mm

©
LT
25 mm

‘ - 195 mm .

300 mm
N\
O
0—10mm| I 0-10 mm
A el e—— e — Y
“ A
192 mm ° O " O ° 192 mm
\J \
330 mm 0-50 mm 0-50 mm 330 mm
N\

01. | Temel gukurunu kazin ve elektrik kablolarinin gegecegi
borulari yerlestirin.

TGS
WS

02. | Iki ankraj civatasini, temel plakasinin lstiinde ve
altinda birer somun olacak sekilde plakaya sabitleyin.

At somunu, iistteki digli boliim yaklasik 25/35
mm disari ¢ikacak sekilde sikin.

03. | Temel plakasini sabitlemek icin beton dékun.

ABeton sertlesmeden 6nce temel plakasinin tam
yatay ve kapi kanadina paralel oldugundan emin

olun.
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04.

Betonun sertlesmesini bekleyin.

05.

Reduktdrlu motoru sabitleyin:

a - ankraj civatalarinin Ust somunlarini ¢ikarin

b - reduktdrli motoru ankraj civatalarina yerlestirin;
kapi kanadina paralel oldugundan emin olun

¢ - verilen pul ve somunlari takin ve hafifge sikin

d - ayar vidalarini sikarak motor ylksekligini ayarlayin:

pinyonu, kremayerle arasinda 1-2 mm bogluk kalacak
yukseklige getirin (kapi kanadinin agirhginin motora
binmesini énlemek igin)

e/ f/ g - reduktorli motoru bosa alin
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h - kapi kanadini elle tamamen agin

i - kremayerin ilk pargasini motor pinyonunun tzerine
koyun: kapi kanadinin baslangicina denk geldiginden
ve kremayer ile pinyon arasinda 1-2 mm bosluk
oldugundan emin olun (kapi kanadinin agirhginin
motora binmesini 6nlemek igin)

| - kremayer parcasini sabitleyin

m - kapiy! elle kaydirin ve pinyonu referans alarak r 1
kremayerin diger parcalarini sabitleyin [© = Q]
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n - ucta kalan fazla kremayeri kesin

~p

7

06. | Kremayerin pinyonla dogru hizalandigini kontrol etmek icin kapiyi elle acip kapatin.

NOT: Kapinin tim uzunlugu boyunca kremayer ile pinyon arasinda 1-2 mm bosluk oldugundan emin olun.
07. | Motoru temel plakasina sabitleyen somunlari iyice sikin

ve somunlart ilgili kapaklarla ortun.
08. | ACILMA ve KAPANMA limit anahtari braketlerini sabitleyin: her iki limit anahtari icin ayni igslemleri yapin.

ACILMA:

a - kapi kanadini elle agin ve mekanik durdurucudan 2/3 cm 6nce durdurun

b - limit anahtari braketi devreye girene kadar (bir "tik" sesi duyulur) braketi kremayer lGizerinde agilma yoniinde kaydirin
¢ - "tik" sesinden sonra braketi en az 2 cm daha ileri kaydirin

d - verilen tespit vidalariyla braketi kremayere sabitleyin

2 \\\\
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KAPANMA:

a - kapi kanadini elle kapatin ve mekanik durdurucudan 2/3 cm 6nce durdurun

b - limit anahtari devreye girene kadar (bir "tik" sesi duyulur) braketi kremayer izerinde kapanma yoniinde kaydirin
¢ - "tik" sesinden sonra braketi en az 2 cm daha ileri kaydirin

d - verilen tespit vidalariyla braketi kremayere sabitleyin

09. | Reduktorlt motoru elle Kilitleyin.

Sisteme ait cihazlari monte etmek igin ilgili kullanim kilavuzlarina bakin.

AONEMLI! - Rediiktorlii motor, sag tarafa montaj i¢in ayarlanmisgtir (fabrika ayari, Sekil 5). Sol tarafa montaj icin Sekil 6'daki
islemleri yapin.

e

O

8- Turkge



4 ELEKTRIK BAGLANTILARI

AUYARI! - Tiim elektrik baglantilar, sistemin hem sebeke hem de yedek akii (varsa) baglantisi kesilmigken yapilmalidir. Yanhsg
baglantilar cihaz hasarina ve yaralanmaya yol acabilir.

AUYARI! - Kullanilan kablolar montaj tiiriine uygun olmalidir; 6rnegin i¢ mekanlar igin HO3VV-F, dis mekanlar i¢cin HO7RN-F
tipi kablo onerilir.

Sekil 2 tipik bir tesisatin elektrik baglantilarini; Sekil 7 ise kontrol Gnitesinde yapilacak baglantilari gosterir.

4.1 - Elektrik kablosu tiirleri

dDI0O = dDI10 = J =
Baglanti Kablo tiirii Azami uzunluk
A BESLEME 1 kablo: 3 x 1,5 mn? 30m*
B ANTENLI IKAZ LAMBASI 1 kablo: 2 x 0,5 mn? 20m
1 RG58 tipi ekranli kablo 20 m (6nerilen <5 m)
(& FOTOSELLER 1 kablo: 2 x 0,25 mm 2 (TX) 30m
1 kablo: 2 x 0,25 mm 2 (RX) 30m
D ANAHTARLI SECICI 2 kablo: 2 x 0,5 mm 2 ** 50 m
E ANA EMNIYET KENARLARI 1 kablo: 2 x 0,5 mm 2 *** 30m
F HAREKETLI KENARLAR 1 kablo: 2 x 0,5 mm 2 *** 30 m ****
* Besleme kablosu 30 m'den uzunsa daha blyUk kesitli bir kablo (6r. 3 x 2,5 mm?) gerekir ve otomasyonun yakininda glvenlik
topraklamasi yapiimalidir.
ok Iki adet 2 x 0,5 mm? kablo yerine tek bir 4 x 0,5 mm? kablo kullanilabilir.
Frx Birden fazla emniyet kenari varsa 6nerilen baglanti tiird icin Paragraf 8.1 "STOP girisi"ne bakin.
ol Hareketli kenarlari kayar kanatlara baglamak igin kanat hareket halindeyken de baglantiyi saglayan 6zel cihazlar kullaniimalidir.

4.2 - Elektrik kablosu baglantilari: Sekil 7

aplo 4 = DdAd(ld
Terminaller islev Aciklama
ANTEN - Radyo alicisi anteni baglanti girisi. Anten ikaz lambasina entegredir; alternatif olarak harici

\{_‘ anten kullanilabilir veya terminalde bulunan ve anten iglevi géren tel parcasi yerinde
birakilabilir.

1-2 ADIM ADIM - Hareketi kontrol eden cihazlarin girisi; bu girise Normalde Agik (NO) kontakl cihazlar
baglanabilir.

3-4 STOP - Devam eden hareketi engelleyen veya durduran cihazlarin girisi; 6zel baglanti diizenleriyle

Normalde Kapali (NC), Normalde Agik (NO) kontaklar veya sabit direngli cihazlar baglanabilir.
STOP iglevi hakkinda ayrintili bilgi igin Paragraf 8.1 - STOP girisi'ne bakin.

1-5 PHOTO - Fotosel gibi guvenlik cihazlarinin girisi. Kapanma sirasinda devreye girerek hareket yonuni
tersine cevirirler. Normalde Kapali (NC) kontaklar baglanabilir. PHOTO islevi hakkinda ayrintili
bilgi icin Paragraf 8.1 - Fotoseller'e bakin.

4-6 PHOTOTEST - Her hareketin baglangicinda ilgili glivenlik cihazlarinin timd kontrol edilir; hareket yalnizca
test olumluysa baglar. Bunun icin 6zel baglanti gerekir: "TX" fotoselleri, "RX" alicilarindan ayri
beslenir. Baglanti hakkinda ayrintil bilgi icin Paragraf 8.1 - Fotoseller'e bakin.

7-8 FLASH - Bu cikisa bir Nice ikaz lambasi baglanabilir (ilgili modeller igin BoIim 13 - Teknik 6zellikler'e
bakin). Hareket sirasinda lamba 0,5 saniye araliklarla yanip soner.

Elektrik baglantilari igin asagidaki adimlari izleyin ve Sekil 7'ye bakin:

01. | Kapagdi acin: viday gevsetin ve kapagi kaldirin.

02. | Besleme kablosunu ilgili delikten gegirin (20/30 cm serbest kablo birakin) ve ilgili terminale baglayin.

03. | Takilacak veya mevcut cihazlarin kablolarini ilgili delikten gegirin (20/30 cm serbest kablo birakin) ve terminallerine baglayin
(bkz. Sekil 7).

04. | Kapag! kapatmadan 6nce sistemi istediginiz sekilde programlayin: bkz. Bélim 7.

05. | Kapag: ilgili vidayla kapatin.
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5 OTOMASYONU BASLATMA VE BAGLANTILARI KONTROL ETME

5.1 - YOn se¢imi

Motorun kapi kanadina gére konumuna bagli olarak agilma yéniini segin: kapi sola agilacaksa segiciyi sola (Sekil 8a), saga agilacaksa
segiciyi saga (Sekil 8b) kaydirin.

UYARI! - Motor hareket halindeyken segicinin konumunu degistirmeyin.

-~

o2 @>A ‘
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5.2 - Otomasyonun sebekeye baglanmasi

Auvarl - Otomasyonun sebekeye baglantisi, yiirirliikteki yasalara, standartlara ve yerel yonetmeliklere uygun olarak uzman
ve nitelikli bir elektrikgi tarafindan yapilmahdir.

Asagidaki islemleri yapin.

01. | Kapiyr acip kapatabilmek icin rediiktorli motoru elle bosa alin.
‘\ ¢
\2
02. | Kapi kanadini hareket yolunun ortasina getirin.
03. | Reduktdrli motoru elle kilitleyin.
04. | Otomasyona eneriji verin ve sunlari kontrol edin:

- motor hareket etmiyor olmali

- OK LED'i (yesil) saniyede bir kez duzenli olarak yanip sénmeli
- FLASH cikisina bagli ikaz lambasi sonuik olmali

FLASH

Bu kosullardan biri saglanmiyorsa asagidaki islemi yapin (Adim 05).

05.

Otomasyonun sebeke baglantisini kesin; elektrik baglantilarini, fotosel hizalamasini ve sigortalari kontrol edin. Gerekirse Bolim

10'a (Sorun giderme) bakin.
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6 TEST VE DEVREYE ALMA

Bunlar, sistemin azami glvenligini saglamak icin otomasyonun hazirlanmasindaki en 6nemli asamalardir.

Bu islemler, mevcut riskleri gidermek icin alinan dnlemleri dogrulayacak testleri belirleyen ve yasalara, yonetmeliklere ve standartlara;
Ozellikle EN 13241-1, EN 12445 ve EN 12453'ln tim gereklerine uygunlugu denetleyen nitelikli ve uzman bir teknisyen tarafindan
yapilmalidir.

Ek cihazlarin verimli calismasi ve ROAD ile dogru etkilesimi ayri ayri test edilmelidir: ilgili kullanim kilavuzlarina bakin.

6.1 - Test
Test isleminden 6nce "kapinin acik ve kapali konumlarinin 6grenilmesi" islemi (Paragraf 7.3) tamamlanmalidir.

Test islemi, otomasyon cihazlarinin periyodik kontrolu olarak da yapilabilir. Sistemin her bileseni (emniyet kenarlari, fotoseller, acil
durdurma vb.) ayri bir test asamasi gerektirir; bu cihazlarin kendi kilavuzlarinda verilen islemleri uygulayin.

Testi agagidaki sekilde yapin:

01. "UYARILAR" bélimundeki tim sartlara eksiksiz uyuldugundan emin olun.

02. Motoru bosa alin ve Tablo 1'de belirtilen kullanim sinirlarina karsilik gelen kuvveti asmadan kapinin her iki yonde (agilma ve
kapanma) elle hareket ettirilebildigini dogrulayin.

03.

04. Anahtarl secici, kumanda digmesi veya uzaktan kumandayla kapinin agilip kapanmasini test edin; istenen yonde hareket
ettiginden emin olun.

05. Kapinin dizgun hareket ettigini, asir strtinme noktalari ve montaj veya ayar kusurlari bulunmadigini dogrulamak icin testi
birka¢ kez tekrarlayin.

06. Sistemdeki her glivenlik cihazinin (fotoseller, emniyet kenarlari vb.) dogru calistigini dogrulayin.

07. Fotosellerin calismasini ve diger cihazlarla olasi etkilesimini kontrol edin:
1 -5 cm gapinda ve 30 cm uzunlugunda bir silindiri 1sin hattina énce TX, sonra RX yakininda sokun
2 - fotosellerin her durumda devreye girip etkin durumdan alarm durumuna ve tersine gegtigini kontrol edin
3 - fotoselin devreye girmesinin kontrol tnitesinde beklenen tepkiyi olusturdugunu; érnegin kapanma sirasinda hareket yoninu
tersine gevirdigini kontrol edin
4 - Bir cihaz her devreye girdiginde, kontrol Unitesindeki OK LED'i (yesil), olayin algilandigini dogrulamak igin 2 kez daha hizli
yanip sonmelidir

08. Kapi hareketinden kaynaklanan tehlikeler darbe kuvveti sinirlandirilarak giderilmigse kullanici, darbe kuvvetini EN 12453
standardina gére dlgmelidir.
Darbe kuvvetini azaltmaya yardimci olmak i¢in "Hiz" ayari ve "Motor kuvveti" kontroli kullaniliyorsa en iyi sonucu veren ayarlari
belirleyin.

6.2 - Devreye alma

Devreye alma, yalnizca tum test asamalari basariyla tamamlandiktan sonra yapilabilir (Paragraf 6.1).
Kismi veya gecici devreye alma yasaktir.

01. | Otomasyonun teknik dosyasini hazirlayin ve en az 10 yil saklayin. Dosya en az sunlari icermelidir: otomasyonun montaj gizimi,
elektrik baglanti semasi, risk analizi ve alinan dnlemler, kullanilan tim cihazlarin uretici uygunluk beyanlari (ROAD igin ekli AT
Uygunluk Beyani'ni kullanin), otomasyonun kullanim talimatlari ve bakim planinin bir kopyasi.

02. | Motorun elle nasil boga alinacagini agiklayan bir etiket veya levhayi kapiya kalici olarak sabitleyin.

03. | Otomasyonun uygunluk beyanini doldurun ve sahibine teslim edin.

04. | "Kullanim Kilavuzu"nu (¢ikarilabilir ek) sahibine teslim edin.

05. | Otomasyonun bakim planini hazirlayin ve sahibine teslim edin.
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06. | Kuvvet ayari 6nemili bir glivenlik unsurudur ve nitelikli teknisyenler tarafindan son derece dikkatli yapiimalidir. Onemli! - Kuvveti,
yalnizca kapinin gerektigi sekilde hareket etmesine yetecek dlizeye ayarlayin. Gereginden yiksek kuvvet, kapi bir engele
carptiginda insanlara veya hayvanlara zarar verebilir ya da maddi hasara yol agabilir.

07. | Otomasyonu devreye almadan once kalan riskler hakkinda sahibini yazili olarak yeterince bilgilendirin.

[ PROGRAMLAMA

7.1 - Programlama diigmeleri

ROAD kontrol tnitesinde gesitli programlanabilir islevler bulunur. Bunlar tnitedeki 4 digmeyle ayarlanir ve L1, L2, L3, L4(R) adli 4 LED
ile gosterilir.

Fabrika ayarlari cogu gereksinimi karsilar; ancak uygun programlama islemiyle her zaman degistirilebilir. Bkz. Paragraf 7.6.

Diigmeler | islev

Open A "OPEN" digmesi, kapiyl agmayi veya programlama noktasini yukari tagimayi saglar.

Stop / "STOP" diigmesi hareketi durdurur; 3 saniyeden uzun basilirsa asagida agiklanan

Set programlama moduna girilir.

Close ¥ "CI:OSE" digmesi, kapiyi kapatmayi veya programlama noktasini asagi tasimayi
saglar.

Radio "RADIO" digmesi, ROAD ile kullanilacak kumandalarin hafizaya alinmasini ve

(= silinmesini saglar.

7.2 - HIZLI KURULUM

"Hizh kurulum" iglevi, motorun devreye alinmasini hizlandirir. Yalnizca hafiza bosken caligir.
Bu iglem; STOP girisi yapilandirmasini, PHOTO giriginin "Phototest" modunda bagli olup olmadidini, agilma ve kapanma konumlarini ve
varsa Mod 2'de Adim Adim komutuyla kaydedilen kumanday: algilayip hafizaya alir.

Hafizaya alma iglemi

Tablo 6 - Hizli kurulum iglemi

01. Kapi kanadini hareket yolunun ortasina getirin. ==

02. Reduktorli motoru kilitleyin.

03. Motorun kapr kanadina gére konumuna uygun yonu ayarlayin.

04. Kontrol Unitesini sebekeden besleyin ve 10 saniye bekleyin.

05. Basinve birakin: A V4

06. Cihazlar 6grenme asamasi:

NI/
Ogrenme agsamasi boyunca L2 ve L3 LED'leri hizla yanip séner; kapi sirasiyla kapanir, agilir L2vel3 AN
ve kapanir.
M= M= =
06. L4(R)LED'i saniyede bir yanip soner: kaydedilecek kumandanin diigmesine basip birakin. 1l TN

[IZ1(= R —

A Kayit basariliysa kontrol Gnitesindeki L4(R) LED'i 3 kez yanip sOner.

Kaydedilecek her kumanda igin iglemi tekrarlayin. \(51 \(51 \(51 @
10 saniye boyunca baska kumanda kaydedilmezse kayit asamasi sona erer. Lar >~ 0
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7.3 - Kapinin agik ve kapali konumlarinin 6grenilmesi

Kontrol Gnitesinin kap1 kanadinin acik ve kapali konumlarini 6grenmesi gerekir. Yavaslama ve kismi acilma noktalarini hesaplamak igin
bu asamada kapanma ve agilma limit anahtarlari arasindaki kanat uzunlugu o6lgulir. Konumlara ek olarak STOP girisi yapilandirmasi ve
PHOTO giriginin "Phototest" modunda bagli olup olmadigi da algilanip hafizaya alinir.

01. [ Motoru bosa alin, kapiy! orta konuma getirin ve motoru yeniden kilitleyin.
02. | CLOSE V¥ ve SET dugmelerini ayni anda basili tutun.
03. | Hareket basladiginda (yaklasik 3 saniye sonra) digmeleri birakin.

04. | Yapilan hareketin kapanma oldugunu kontrol edin. Degilse STOP'a basin, Paragraf 5.1'i ve ilgili sekilleri dikkatle okuyun;
ardindan Adim 01'den itibaren islemi tekrarlayin.

05. | Kontrol Unitesinin 6grenme asamasini tamamlamasini bekleyin: kapanma, agilma ve kapanma.

06. | Tam acilma hareketi icin SbS diigmesine basip birakin.

07. | Tam kapanma hareketi icin SbS diigmesine basip birakin.

Yukaridaki kosullar saglanmazsa kontrol {initesinin beslemesini hemen kesin ve elektrik baglantilarini dikkatle kontrol edin. Ogrenme
sonunda L2 ve L3 LED'leri yanip sdnliyorsa hata olugsmustur; Bolim 9 ("Ariza teshisi") ve 10'a ("Sorun giderme") bakin. Kanat
uzunlugunun 6grenilmesi ve STOP/PHOTO girislerinin yapilandiriimasi, montajdan sonra da (6rnegin limit anahtari kollarindan biri yer
degistirdiginde) istenildigi zaman tekrarlanabilir: Adim 01'den yeniden baglayin.

7.4 - Kapi hareketinin kontroli
Kapi uzunlugunun égdrenilmesinden sonra, diizgin hareketi dogrulamak igin birkag hareket yaptiriimasi énerilir.

01. | Agilma komutu igin SbS diigmesine basin; kapinin hiz degisimi olmadan diizgiin agildigini kontrol edin. Kapi yalnizca agiima
limit anahtarina 50-30 cm kala yavaslamal ve limit anahtarinin etkisiyle mekanik acilma durdurucusuna 2-3 cm kala durmaldir.

02. | Kapanma komutu i¢in SbS diigmesine basin; kapinin hiz degisimi olmadan dizgin kapandigini kontrol edin. Kapi yalnizca
kapanma limit anahtarina 50-30 cm kala yavaglamali ve limit anahtarinin etkisiyle mekanik kapanma durdurucusuna 2-3 cm kala
durmalidir.

03. | Hareket sirasinda ikaz lambasinin 0,5 saniye yanip 0,5 saniye sondiiginu kontrol edin.

04. | Asin surtinme noktasi ya da montaj veya ayar kusuru bulunmadigindan emin olmak icin kapiyi birka¢ kez acip kapatin.

05. | ROAD motorunun, kremayerin ve limit anahtari kollarinin, kapinin ani hizlanmasi veya yavaslamasi sirasinda dahi saglam, sabit
ve yeterince dayanikh oldugunu kontrol edin.

7.5 - Dahili radyo alicisi

Kontrol Unitesinde, 433,92 MHz frekansinda ¢alisan dahili bir uzaktan kumanda radyo alicisi bulunur. Asagidaki kumanda turleriyle
uyumludur. Kodlama tirleri farkli oldugundan ilk kaydedilen kumanda, sonradan kaydedileceklerin tiriinu de belirler; en fazla 100 kumanda
kaydedilebilir.

Desteklenen kodlar: Flor, O-code ve Smilo.

7.6 - islevlerin programlanmasi
iki programlama grubu vardir:

e Seviye 1 programlama (Paragraf 7.6.1): ACIK-KAPALI olarak ayarlanabilen islevler. Bu durumda L1 ve L3 LED'leri bir islevi gosterir. LED
yaniyorsa iglev etkin, séniikse devre disidir (Tablo 5).

® Seviye 2 programlama (Paragraf 7.6.3): 1'den 3'e kadar degerlerle ayarlanabilen parametreler. Her LED (L1, L2 ve L3) olasI 3 ayar
degerinden birini gosterir (Tablo 7).

7.6.1 - Seviye 1 iglevlerinin programlanmasi (ACIK-KAPALI islevleri)
ROAD'un programlanabilir iglevleri 2 seviyeye ayrilir:

Birinci seviye: islevler AGIK-KAPALI (etkin / devre dis1) olarak ayarlanabilir. Her LED (L1...L3) bir iglevi gdsterir; yaniyorsa iglev
etkin, soniikse devre disidir. Bkz. Tablo 5.

Tablo 5 - Programlanabilir iglevler: Seviye 1

LED islev Agiklama

L1 Uzun / kisa yavaslama Uzun veya kisa yavaglamanin etkinlestirilmesini segmeyi saglar.
Islev etkin degilse "kisa" modu uygulanir.

L2 Motor hizi Motorun agilma ve kapanma hizinin "hizli" veya "yavas" olarak segcilmesini saglar.

islev etkin degilse "yavas" modu uygulanir.

L3 Otomatik kapanma Kapinin programlanan bekleme siiresinden sonra otomatik kapanmasini saglar. Varsayilan
bekleme suresi 30 saniyedir; 15 veya 60 saniye olarak degistirilebilir (bkz. Tablo 7).
Islev etkin degilse "yari otomatik" modu uygulanir.

ROAD normal galisirken L1, L2 ve L3 LED'leri ilgili islevin durumuna gdre yanar veya soner; 6rnegin "Otomatik kapanma" etkinse L3
yanar.
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7.6.2 - Seviye 1 iglevlerinin programlanmasi (ACIK-KAPALI islevleri)

Seviye 1 islevleri fabrikada "KAPALI" olarak ayarlanir; Tablo 6'daki sekilde her zaman degistirilebilir. Degisiklik sirasinda farkl
digmelere basma arasinda en fazla 10 saniye bulunmasina dikkat edin; aksi halde islem kendiliginden sona erer ve o ana kadar yapilan

degisiklikler kaydedilir.

Tablo 6 - Seviye 1 islevlerini degistirme islemi

e , ¥

01. Set digmesini yaklasik 3 saniye basih tutun. 35
02. L1 LED'i yanip sbnmeye baslayinca Set digmesini birakin N/ 1

. : L1
03 Yanip s6nen LED'i, degistirilecek islevin LED'ine tagimak icin A/V¥ digmelerine basip birakin. 4 \(51

) ( :: N
04 islevin durumunu degistirmek icin Set diigmesine basip birakin. V4 NIV \C‘)i

" (kisa yanip sénme = KAPALI; uzun yanip sénme = ACIK) SET] 2T\ N
05. Programlama modundan ¢ikilmasi i¢in 10 saniyelik zaman asimini bekleyin. % 10's
A Programlama sirasinda baska islevleri ACIK veya KAPALI yapmak icin Adim 03 ve 04 tekrarlanabilir.

7.6.3 - Seviye 2 iglevleri (ayarlanabilir parametreler)

Tablo 7 - Seviye 2 iglevleri (ayarlanabilir parametreler)

LED Parametre Seviye Deger Aciklama

L1 Distk , - R

Motor kuvveti kontrollinin hassasiyetini kapi

L1 Motor kuvveti L2 Orta tirtine gore ayarlar. "Ylksek" ayari daha agir

L3 R T— ve blyuk kapilara uygundur.

L1 Ag - Dur - Kapat - A

islev g--u P ¢ "Adim Adim" girisine veya 1. radyo komutuna
L2 § L2 Ag - Dur - Kapat - Dur atanan komut sirasini ayarlar (bkz. Tablo 5 ve
Adim Adim 6
L3 Toplu kullanim )-
L1 15 i
san!ye Bekleme stresini, yani otomatik yeniden

L3 Bekleme sdresi L2 30 saniye kapanmadan énce gegen zamani ayarlar.

L3 60 saniye Yalnizca otomatik kapanma etkinse gecerlidir.
Not: Gri zeminli parametreler fabrika ayarlandir.
Tum parametreler gereksinime gore ayarlanabilir; yalnizca "motor kuvveti" ayari 6zel dikkat gerektirebilir:
» Kanattaki anormal surtiinme noktalarini telafi etmek igin yiiksek kuvvet kullanmayin. Asiri kuvvet, giivenlik sisteminin galismasini bozabilir
veya kanada zarar verebilir.
* Darbe kuvvetini azaltma sistemine yardimci olmak icin "motor kuvveti" kontroll kullaniliyorsa her ayardan sonra kuvveti EN 12453 ve EN
12445'e gore yeniden olgln.
» Asinma ve hava kosullari kapi hareketini etkileyebilir; bu nedenle kuvvetin periyodik olarak yeniden ayarlanmasi gerekebilir.

7.6.4 - Seviye 2 programlama (ayarlanabilir parametreler)

Fabrika ayarlari Tablo 7'de su simgeyle gésterilir: “ . Degerler Tablo 8'deki gibi degistirilebilir.
Farkli digmelere basma arasinda en fazla 10 saniye bulunmasina dikkat edin; aksi halde islem kendiliginden sona erer ve o ana kadar
yapilan degisiklikler kaydedilir.

Tablo 8 - Seviye 2 iglevlerini degistirme iglemi

01. Set dugmesini yaklasik 3 saniye basih tutun. 4
SET| Sis!
02. L1 LED'i yanip sénmeye baglayinca Set digmesini birakin. \(‘Di 4
L1
03. Yanip sonen LED'i, degistirilecek islevin LED'ine tagsimak icin A/¥ digmelerine basip birakin. Y4
04. Adim 06'ya kadar Set diigmesini basili tutun. ¥
05. Yaklasik 3 saniye bekleyin; degistirilecek parametrenin mevcut seviyesine karsilik gelen LED yanar. (a) )(‘}/
SET| 2N
06. Parametre deg@erini gosteren LED'i degistirmek icin A/V¥ digmelerine basip birakin. v V4 N
(G) (av]  FX
07. Set digmesini birakin. 4
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08. Programlama modundan ¢ikilmasi icin 10 saniyelik zaman asimini bekleyin.
10s

A Ayni programlama asamasinda birden fazla parametreyi degistirmek icin Adim 03 ile 07 arasindaki islemler tekrarlanabilir.

7.7 - Kumandanin hafizaya alinmasi

Sistemde kullanilacak her kumanda, kontrol tnitesinin radyo alicisina kaydedilmelidir. Kumandalar iki sekilde kaydedilebilir: Mod 1 ve
Mod 2 (Paragraf 7.7.1 ve 7.7.3).

7.7.1 - Mod 1 ile kumanda kaydi Tablo 9 - Mod 1 kayit islemi
Bu modda kumanda digmelerinin islevleri sabittir ve her digme Tablo .
9'daki kontrol tinitesi komutuna karsilik gelir. Her kumanda icin tek bir Digme Komut
kayit islemi yapilir ve bu islemde tim digmeler kaydedilir. Bu asamada T1 Adim Adim
hangi digmeye basildigi dnemli degildir. T Yaya agiimas|
T3 Ag
Not - Tek kanalli kumandalarda yalnizca 1. dugme; iki kanalli T4 Kapat

kumandalarda yalnizca 1. ve 2. digmeler vardir.

7.7.2 - Mod 1 kayit islemi

Tablo 10 - Mod 1 kayit islemi

01. Kontrol (initesindeki radyo digmesini ((&en az 5 saniye basili tutun. 4
((‘B 5s
02. LED yaninca digmeyi birakin. NIV 4
R (=)

03. 10 saniye icinde kaydedilecek kumandanin 1. digmesine basin; en az 5 saniye basili tuttuktan sonra 2 4
birakin. —95s
Kayit basariliysa kontrol tnitesindeki L4(R) LED'i 3 kez yanip séner. NN VRS Y

A Kaydedilecek her kumanda igin iglemi tekrarlayin. O- O- O- @
10 saniye boyunca kayit yapilmazsa kayit asamasi sona erer. S

7.7.3 - Mod 2 ile kumanda kaydi Tablo 11 - Mod 2'de kullanilabilen komutlar

Bu modda her kumanda diigmesi, Tablo 11'deki 4 kontrol tnitesi -
komutundan biriyle eslestirilebilir. Her kayit asamasinda yalnizca o Dugme Komut
asamada basilan diigme kaydedilir. 1 Adim Adim

2 Yaya acilmasi
Not - Tek kanalli kumandalarda yalnizca T1; iki kanalli kumandalarda 3 Ac
yalnizca T1 ve T2 digmeleri vardir. 4 Kapat

7.7.4 - Mod 2 kayit iglemi

Tablo 12 - Mod 2 kayit iglemi

01. Kontrol iinitesinde radyo diigmesine ((& istenen komut kadar basip birakin (1...4 - Tablo 11). 'S %
(= 4 4

02. Kontrol Ginitesindeki L4(R) LED'inin istenen komut numarasi kadar yanip séndigutinden emin olun NI
(1...4). SN 4

03. 10 saniye icinde kaydedilecek kumandanin istenen dugmesine basin; en az 3 saniye basili tuttuktan ¥ 4
sonra birakin. 3s
Kayit basariliysa kontrol tnitesindeki L4(R) LED'i 3 kez yanip soéner.

A Kaydedilecek her kumanda igin iglemi tekrarlayin. \éi \(‘)f \éi @
10 saniye boyunca baska kumanda kaydediimezse kayit asamasi sona erer. S

7.8 - Kontrol iinitesi yakininda kumanda kaydi (iki kumandayla)

Bu islem, daha énce kaydedilmis ve diizgiin galisan ikinci bir (ESKI) kumanda yardimiyla YENI bir kumandayt, kontrol (initesinin
dagmelerini kullanmadan, yalnizca Unitenin yakininda durarak kaydetmeyi saglar.
YENI kumanda, ESKI kumandanin kaydedildigi yontemle (Mod 1 veya Mod 2) kaydedilir.

ABu islem, kumandanin menzilindeki tiim alicilarda gergeklesebilir; bu nedenle yalnizca igslem yapilacak cihazin beslemesi
acik olmahdir.

Tablo 13 - Kontrol linitesi yakininda kumanda kaydi

01. ki kumandayla kontrol linitesine yaklasin: A adimlar arasinda 1 saniye bekleyin.

02. YENI kumandada kaydedilecek diigmeyi en az 8 saniye basili tutun ve birakin. ¥ 4
3 8s 3
03. ESKIi kumandada diigmeye yavasca 3 kez basip birakin. Y4 ¥4 V4
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04. YENI kumandada diigmeye yavasca bir kez basip birakin. ¥4

A Kaydedilecek her kumanda igin islemi tekrarlayin.

7.9 - Kayith tim kumandalarin hafizadan silinmesi
AUyarl! - Bu islem YALNIZCA radyo hafizasinin kilidi agilmigsa yapilabilir.

Tablo 14 - Kumandalari silme iglemi

01. Kontrol tnitesinde radyo digmesini (&2 Adim 02'ye kadar basil tutun. : 2
=
02. L4(R)LED'inin yanmasini, sonra sénmesini ve ardindan 3 kez yanip sénmesini bekleyin. NIV “Ls NLs NLs
(&) < © O &0 &
03. Dugmeyi tam 3. yanip sdnme sirasinda birakin. 4
(=
A islem basariliysa kontrol tnitesindeki L4(R) LED'i 5 kez yanip séner. \(‘)g \(‘)E \(‘)g \(55 \(‘)g @

7.10 - Radyo hafizasinin kilitlenmesi / kilidinin agiimasi
A Bu islem hafizayi kilitleyerek radyo kumandalarinin 6grenilmesini ve silinmesini engeller.

Tablo 15 - Radyo hafizasini kilitleme / kilidini agma iglemi

01. Kontrol Unitesinin beslemesini kesin. ~
~ H ~
02. Kontrol iinitesinde radyo diigmesini (B2 Adim 03'e kadar basili tutun. 2
(==
03. Kontrol Unitesine yeniden enerji verin (digmeyi basili tutmaya devam edin). ( ) < 0 2
(= e ~
04. 5 saniye sonra L4(R) LED'i 2 kez yavasga yanip soner; bu anda digmeyi birakin. \(5/ N
(&) 5s L4R N N
4
(=
05. Kontrol Unitesindeki radyo digmesine 5 saniye icinde (B> art arda basip birakin;
asagidaki segeneklerden birini segin: L 3 4
- LED sonuk = Hafiza kilidi devre disi. (=
- LED yaniyor = Hafiza kilidi etkin.
A Digmeye son basistan 5 saniye sonra L4(R) LED'i, islemin bittigini bildirmek i¢in 2 kez \(‘31 VINg
yavasga yanip soner. 5s L4(R) N
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8 EKBILGILER

8.1 - Cihaz ekleme veya cikarma

Cihazlar her zaman eklenip cikarilabilir. Ozellikle STOP girisine, asadidaki paragraflarda aciklandigi gibi cesitli cihazlar baglanabilir. ilgili
islem icin Paragraf 7.3'e ("Kapinin agik ve kapali konumlarinin 6grenilmesi") bakin.

STOP girisi

STOP girisi, hareketin hemen durmasina ve ardindan kisa sureli ters harekete neden olur. Bu girise Normalde Agik (NO) veya
Normalde Kapal (NC) ¢ikis kontakli cihazlarin yani sira emniyet kenarlari gibi 8,2 kQ sabit direng ¢ikish cihazlar da baglanabilir.

Kontrol Unitesi, 6grenme asamasinda STOP girisine bagli cihaz tirinu tanir (Paragraf 7.3 "Kapinin acik ve kapali konumlarinin
ogrenilmesi"). Daha sonra, 6grenilen ayardan herhangi bir farklilik algilandiginda STOP komutu verilir.

Uygun baglanti dizenleriyle STOP girisine farkl turlerde birden fazla cihaz baglanabilir:

- Sayi sinirlamasi olmadan birden fazla NO cihaz paralel baglanabilir.

- Say!i sinirlamasi olmadan birden fazla NC cihaz seri baglanabilir.

- 8,2 kQ sabit direngli cihazlar, tek bir 8,2 kQ sonlandirma direnciyle "kaskat" baglanabilir.

- NO ve NC kontaklar paralel baglanarak birlikte kullanilabilir; NC kontaga seri 8,2 kQ direng yerlestiriimelidir (bdylece NO, NC ve 8,2
kQ olmak tzere 3 cihaz birlestirilebilir).

AsTopP girisine glivenlik cihazlari baglandiginda, EN 13849-1'e gore arizalara karsi Kategori 3 glivenligi yalnizca 8,2 kQ sabit direngli
cihazlar saglar.

Fotoseller

Kontrol Unitesinin "Phototest" islevi glvenlik cihazlarinin gtvenilirligini artirir; kontrol tnitesi ve gltivenlik fotoselleri birlesiminin EN
13849-1'e gore Kategori 2 olarak siniflandiriimasini saglar.

Her hareket baslatildiginda ilgili tim guvenlik cihazlar kontrol edilir; hareket yalnizca sonuglar olumluysa baslar.

Test basarisizsa (fotoselin glinesten etkilenmesi, kabloda kisa devre vb.) ariza taninir ve hareket engellenir.
Bir ¢ift fotosel eklemek igin asagidaki sekilde baglayin.

¢ "Phototest" islevi olmadan baglanti:
Alicilari dogrudan kontrol Unitesinin cihaz besleme ¢ikisindan (1 - 4
terminalleri) besleyin.

—l 1| no
NO %1 NG
8k2

SRR

a3

¢ "Phototest" islevi ile baglanti:

Fotosel vericileri dogrudan cihaz gikigindan degil, 6 - 4 terminalleri
arasindaki "Phototest" ¢ikisindan beslenir.

"Phototest" ¢ikisinda izin verilen azami akim 100 mA'dir.

rf

[ |-t

3

A Phototest” islevini kullanmak icin fotosel kilavuzunda agiklanan "senkronizasyon" etkinlestiriimelidir.
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8.2 - Yedek akii

ROAD icin istege bagh PS124 model yedek aki aksesuari (dahili sarj cihazli, 1,2 Ah) bulunur. Akllyl asagida gosterildigi sekilde

baglayin.

AUYARI! - Akii acil durum beslemesi oldugundan, kontrol linitesine yalnizca tiim montaj ve programlama agsamalari

tamamlandiktan sonra baglanmalidir.

~ ™
21 ‘

o=l
\— _J
8.3 - Oview programlayicinin baglanmasi
Oview programlama Unitesi, IBT4N arayiiz Gzerinden iginde 4 elekirik iletkeni bulunan bir veri yolu kablosuyla kontrol Gnitesine
baglanabilir. Islevlerin hizli ve eksiksiz programlanmasini, parametre ayarlarini, kontrol tnitesi yaziliminin giincellenmesini, ariza
teshisini ve periyodik bakimi saglar.
Oview ile kontrol Unitesine yaklasik 100 m'ye kadar mesafeden midahale edilebilir. Birden fazla kontrol tinitesi BusT4 adina baglhysa
Oview bunlardan birine baglanarak agdaki tim Uniteler (en fazla 16) ekranda gorintulenebilir.
Oview normal galisma sirasinda da kontrol Gnitesine bagli birakilabilir; kullanici 6zel bir menliiden komut génderebilir.
AUyarl! - IBT4N arayiiziinii baglamadan 6nce kontrol linitesinin beslemesi kesilmelidir.
~ ™
\— _J
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8.4 - Hafizanin tamamen silinmesi
Fabrika ayarlarina dénmek igin hafizanin tamamen silinmesi gerektiginde, motor dururken asagidaki islemi yapin:

Tablo 16 - Hafizayl tamamen silme iglemi

01. A ve V¥ digmelerini ayni anda 3 saniye basili tutun.

02. Tum LED'ler ayni anda yaninca diigmeleri birakin.

ala
03. Islem sonunda L1, L2 ve L3 LED'leri yanip sénmeye baslar. NN AN, @
O O ©
A

A Tam silme isleminden sonra "Hizli kurulum" (Paragraf 7.2) ile limit anahtari 6grenme islemi yeniden baglatilabilir.

AOnemIi - Bu iglem kumandalari silmez.

8.5 - Ozel iglevler

"Her zaman a¢" islevi

Bu ézellik, "Adim Adim" komutu 3 saniyeden uzun siirdiigiinde agilma komutu verilmesini saglar. Ornegin, belirli bir zaman araliginda
kapiyr acik tutmak icin "Adim Adim" girisine bir zamanlayici kontadi baglamakta yararlidir.

Bu 6zellik "Adim Adim" giriginin programlanmasindan bagimsizdir ("Adim Adim iglevi" parametresine bakin - Tablo 11).

"Her durumda hareket" islevi

Guvenlik cihazlarindan biri diizgiin galismiyorsa veya arizaliysa kapi yine de "basili tutarak galistirma” modunda hareket ettirilebilir.
Ayrintilar icin "KULLANIM KILAVUZU" ¢ikarilabilir ekine (kilavuzun son bélimu) bakin.

8.6 - Harici cihazlarin beslenmesi

Harici cihazlar (transponder kart yakinlik okuyucusu veya anahtarli secicinin aydinlatmasi)
beslemek icin cihaz, yandaki sekilde gosterildigi gibi Grtinlin kontrol tGnitesine baglanabilir.

8 7 6 5 4 3 2
Besleme gerilimi 24 V DC, toleransi -%30 / +%50; kullanilabilir azami akim 100 mA'dir. IB B B H H H H

O ARIZA TESHISI

Kontrol Gnitesi, galisma durumunu veya arizalari gosteren 6zel sinyaller verir.
Normal ¢alisma sirasinda bir anormallik algilanirsa OK LED'i kirmizi yanip soénebilir; belirli hata/anormalligi bildirmek igin birka¢ kez
yanip soner ve ardindan 1 saniye duraklar.

uvHe—|O |-

9.1 - ikaz lambasi sinyalleri ve aydinlatma lambasi

dDIO d d Dd dllE e dVYO S d Id 0d

Sinyal Neden Coziim

2 yanip sdbnme | Fotoselin devreye girmesi Hareketin baslangicinda bir veya daha fazla fotosel hareketi engelliyor; engel
1snara bulunup bulunmadigini kontrol edin.

2 yanip sbnme Kapanmayi engelleyen bir nesne varsa bu durum normaldir.

3 yanip sébnme | "Motor kuvveti" sinirlayicisinin Hareket sirasinda kapida asir surtiinme olustu; nedenini belirleyin.

1snara devreye girmesi

3 yanip sénme

4 yanip sbnme | STOP girisinin devreye girmesi Hareketin basinda veya hareket sirasinda STOP girisi devreye girdi; nedenini
1snara belirleyin.

4 yanip sbnme

5 yanip sbnme | Dahili parametre kayit hatasi Kontrol Unitesinin islevi yeniden kurmaya calisacagdi en az 30 saniye boyunca
1snara bekleyin. Durum sirerse hafizayi silin ve 6grenme islemini yeniden yapin.

5 yanip sénme

6 yanip sonme | Saatteki azami hareket sayisi Hareket sinirlama cihazi azami sinirin altina inene kadar birkag dakika bekleyin.
1snara asildi

6 yanip sdbnme

7 yanip sénme | Dahili elektrik devrelerinde hata Tum besleme devrelerini birka¢ saniye ayirin ve yeniden komut vermeyi deneyin.
1snara Durum surerse elektronik kartta veya motor kablolarinda ciddi ariza vardir; gerekli
7 yanip sénme kontrolleri yapin ve gerekirse pargalari degistirin.
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8 yanip sbnme
1snara
8 yanip sbnme

Mevcut baska bir komut var.

Baska bir komut zaten mevcut. Yeni komut génderebilmek i¢cin mevcut komutu
kaldirin.

10 yanip sbnme
1snara
10 yanip sbnme

Hareket zaman asimi veya
konum 6grenme sirasinda motor
beslemesinin olmamasi

Zaman asimi, hareketin ¢gok uzun siirdigunu gosterir. Hizi artirarak veya motorun
yukinu azaltmak icin kapiyr dengeleyerek sireyi kisaltin. Motora ener;ji
gelmiyorsa kartin yuvasina dogru takildigini kontrol edin.

9.2 - Kontrol linitesindeki LED sinyalleri

Kontrol Gnitesindeki LED'ler, normal ¢alismada
ve anormallik durumunda 6zel sinyaller

verebilir.
([COooooodoodd)]
L4(R) L3 L2 L1
(L@ »)) ﬁ Close ¥ ﬁ Stop/Se!ﬁOpen A /7
PDIO 18 < ) Y
O D Neden Coziim
Kirmizi ve yesil LED sénik Ariza Beslemenin bulundugundan emin olun; sigortalarin atip atmadigini
kontrol edin. Gerekirse arizanin nedenini belirleyin ve ayni tip
sigortalarla degistirin.
Yesil veya kirmizi LED yaniyor | Ciddi ariza Kontrol Gnitesini birka¢ saniye kapatmayi deneyin. Durum surerse ariza

vardir ve elektronik kartin degistiriimesi gerekir.

Saniyede 1 yesil yanip sbnme

Her sey normal Kontrol Gnitesi normal ¢alisiyor.

2 hizl yesil yanip sénme

SbS veya STOP girisinde degisiklik, fotosel midahalesi ya da kumanda
kullanimi oldugunda bu durum normaldir.

Girig durumu degisti

1 saniye arayla kirmizi yanip
sénme dizileri

Cesitli nedenler ikaz veya aydinlatma lambasiyla ayni sinyal: bkz. Tablo 20.

STOP LED'i (kirmizi)

Neden Coziim

SONUK

STOP girisi devreye girdi STOP girisine bagli cihazlari kontrol edin.

Yaniyor

Her sey normal STOP girisi etkin.

Tablo 19 - Diigme LED'leri (Sekil 10)

Aciklama
Sonuk Normal calismada "Kisa yavaslama"yi gosterir.
Yaniyor Normal ¢alismada "Uzun yavaslama"yi gdsterir.
Yanip sonuyor islev programlama siiriiyor.
L2 Aciklama
SONUK Normal galigmada "Motor hizi"nin yavas oldugunu gdsterir.
Yaniyor Normal ¢alismada "Motor hizi"nin hizli oldugunu gdsterir.

Yanip séntiyor

- islev programlama siiriiyor.
- L1 ve L3 ile birlikte yanip séntyorsa kapinin agik ve kapali konumlarinin égrenilmesi yapilmalidir
(Paragraf 7.3).

I
[7Y)

Aciklama

SONUK

Normal ¢alismada "Otomatik kapanma"nin devre digi oldugunu goésterir.

Yaniyor

Normal ¢alismada "Otomatik kapanma"nin etkin oldugunu gosterir.

Yanip soniyor

- Islev programlama siiriiyor.
- L1 ve L2 ile birlikte yanip sénuyorsa kapinin agik ve kapall konumlarinin égrenilmesi yapilmalidir
(Paragraf 7.3).

L4(R) (radyo)

Aciklama

Yaniyor

Normal ¢alismada, hafizada bulunmayan bir radyo kodunun alindigini gosterir.

Yanip sonuyor

Kumanda programlama veya silme surayor.
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1 () SORUN GIDERME

Tablo 20, montaj sirasinda veya ariza halinde olugabilecek sorun ve hatalari gidermek icin yararl bilgiler icerir.

Sorun Cozim

Uzaktan kumanda kapiyi ¢alistirmiyor ve Kumanda pillerinin bitip bitmedigini kontrol edin; gerekirse degistirin.
kumandadaki LED yanmiyor.

Uzaktan kumanda kapiyi ¢alistirmiyor ancak | - Kumandanin radyo alicisina dogru kaydedildigini kontrol edin.

kumandadaki LED yaniyor. - Kumandanin radyo sinyalini dogru génderdigini su pratik testle kontrol edin: bir
digmeye basin ve LED'i, acik ve 108,5 MHz FM'e veya mimkun olan en yakin frekansa
ayarh siradan bir radyonun (tercihen ucuz bir model) antenine yaklastirin. Hafif bir gitirti

duyulmalidir.
Hicbir hareket baslamiyor ve OK LED'i yanip | Motorun 230 V sebeke gerilimiyle beslendigini kontrol edin. F2 sigortasinin
sonmiuyor. atmadigindan emin olun; atmissa nedenini belirleyin ve ayni akim degeri ve 6zelliklere
sahip sigortayla degistirin ($ekil 11).
Higbir hareket baglamiyor ve ikaz lambasi Komutun gergekten alindigini kontrol edin. Komut Adim Adim girisine ulagirsa OK LED'i,
sonuk. komutun alindigini géstermek icin iki kez yanip séner.

Hareket baslamiyor ve aydinlatma lambasi | Yanip sénme sayisini sayin ve Tablo 19 ile karsilastirin.
birka¢ kez yanip sénuyor.

Hareket bagliyor ancak hemen ardindan Secilen kuvvet kapiyi hareket ettirmeye yetmiyor olabilir. Engel olup olmadigini kontrol
kisa bir ters hareket oluyor. edin; gerekirse kuvveti artirin veya limit anahtarinin sikismadigini kontrol edin.

fm ™

. J

11 URUNUN BERTARAF EDILMESI

Bu iiriin otomasyonun ayrilmaz pargasidir ve onunla birlikte bertaraf edilmelidir.

Montajda oldugu gibi triin kullanim dmrind doldurdugunda da s6kme ve hurdaya ayirma islemleri nitelikli personel tarafindan
yapiimalidir.

Urin, bir kismi geri donusturdlebilen, digerleri bertaraf edilmesi gereken gesitli malzemelerden yapilmistir. Bolgenizde bu Griin sinifi igin
gecerli geri donusim ve bertaraf dizenlemeleri hakkinda bilgi edinin.

AUYARI! - Uriiniin bazi pargalari, ¢cevreye salindiginda ciddi gevre ve saglik riski olusturan kirletici veya tehlikeli maddeler
icerebilir.
Yandaki simgenin belirttidi gibi tGrtin evsel atiklarla birlikte atilamaz. Atiklari bélgenizde yururlikteki mevzuata gére ayirin
veya esdeder yeni bir Grlin alirken bu Urlinu saticiya iade edin.

AUYARI! - Uriiniin uygunsuz bertarafi icin yerel mevzuatta agir para cezalari 6ngoriilebilir.

Guvenlik duzeyini ve uzun dmru korumak igin sisteme dlizenli bakim yapilmalidir: en az 6 ayda bir veya son bakimdan itibaren en fazla
10.000 hareketten sonra.
UYARI! - Bakim iglemleri, bu kilavuzdaki glivenlik 6nlemlerine ve yiirirliikteki mevzuat ile standartlara eksiksiz uyularak
yapilmalidir.

01. Motorun beslemesini kesin ve otomasyonun tim malzemelerindeki yipranmayi kontrol edin; 6zellikle yapisal pargalarin

i asinma ve oksitlenmesine dikkat edin. Uygun olmayan parcalari degistirin.

02. | Hareketli parcalarin (pinyon, kremayer ve kapi kanadinin tim pargalari) asinmasini kontrol edin; gerekirse degistirin.

03. \E\n/ Motora eneriji verin ve Paragraf 6.1 - Test boélimindeki tim test ve kontrolleri yapin.
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1 3 TEKNIK OZELLIKLER

Buradaki tim teknik 6zellikler 20°C (£5°C) ortam sicaklidi igin gegerlidir. « Nice S.p.A., kullanim amacini ve islevsellidini koruyarak
gerekli goérdugu her zaman urinlerinde degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

ROAD (RD400)

Uriin tard Konut tipi yana kayar kapilarin otomatik hareketi igin elektronik kontrol tniteli
elektromekanik reduktorlt motor

Pinyon Z: 15; Modul: 4; Hatve: 12,5 mm; Bolim dairesi ¢api: 60 mm

Azami kalkis torku 12 Nm; 400 N'a kadar statik sirtiinmeli kanadi hareket ettirme kapasitesine karsilik gelir

Nominal tork 5 Nm; 167 N'a kadar dinamik surtinmeli kanadi hareket halinde tutma kapasitesine karsilik

gelir

Hiz (yUksuz)

0,25 m/s; kontrol tnitesinde 0,13 m/s veya 0,25 m/s hiz programlanabilir

Nominal torkta hiz

0.16 m/s

Azami calisma cevrimi sikligi

Guinde 50 ¢evrim (kontrol Unitesi gevrimleri Tablo 1 ve 2'deki azami degerlerle sinirlar)

Azami kesintisiz calisma suresi

9 dakika (kontrol Unitesi kesintisiz calismayi Tablo 1 ve 2'deki azami degerlerle sinirlar)

RD400 beslemesi
RD400/V1 beslemesi

230 Ve~ (+10% +15%) 50/60 Hz
120 V ~ (+10% +15%) 50/60 Hz

Sigortalar

F1: 1 ATip T (250 V) - F2: 2 A Tip T (250 V)

Azami gug tiketimi

210W (1.1 A)

Yalitim sinifi

1 (guvenlik topraklamasi gerekir)

ikaz lambasi ¢ikis!

1 adet ELDC LED ikaz lambasi igin

STOP girisi Normalde kapali, normalde agik veya 8,2 kQ sabit direngli kontaklar icin; otomatik tanimali
(kayith durumdan her sapma "STOP" komutunu tetikler)

Adim Adim girisi Normalde acik kontaklar igin (kontagin kapanmasi Adim Adim komutunu tetikler)

Radyo ANTEN girisi RG58 veya benzeri kablo igin 52 Q

Radyo alicisi Dahili

Programlanabilir islevler

3 ACIK-KAPALI islevi ve 3 ayarlanabilir islev (bkz. Tablo 13 ve 15)

Otomatik 6grenme islevleri

"STOP" turlinin otomatik taninmasi
Kapinin acgik ve kapali konumlarinin otomatik égrenilmesi; yavaslama ve kismi agiima
noktalarinin hesaplanmasi

Calisma sicakligi

—20°C ... +55°C

Koruma derecesi

IP 44

Boyutlar ve agirlik

330 mm x 195 mm x h 277 mm; 8 kg

Uriin tard Dahili uzaktan kumanda icin 4 kanalli radyo alicisi
Frekans 433.92 MHz
Kodlama 52 bit FLOR tipi dijital degisken kod

64 bit SMILO tipi dijital degisken kod

Kumanda uyumlulugu *

Desteklenen protokoller: Flor, O-Code, Smilo

Kaydedilebilir kumanda sayisi

Mod 1 ile kaydedilirse en fazla 100

Giris empedansi

52 Q

Hassasiyet

0,5 pyV'tan daha iyi

Kumanda menzili

100-150 m; bu menzil engellere veya elektromanyetik parazite gére degisebilir ve alici
anteninin konumuna baghdir

Cikiglar

Komutlar igin Tablo 4 ve 5'e bakin.

Calisma sicakhgi

—20°C ... +65°C

* [lk kaydedilen kumanda, daha sonra kaydedileceklerin tiiriinii de belirler.
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AB Uygunluk Beyani (No. 297/ROAD400)
ve "kismen tamamlanmis makineler” igin birlestirme beyani

Not - Bu beyanin icerigdi, Nice S.p.A. ofislerinde saklanan resmi belgenin ve 6zellikle bu kilavuz basilmadan 6nce mevcut olan en son
surimindn igerigine karsilik gelir. Buradaki metin yayin amaciyla yeniden diizenlenmistir. Orijinal beyanin bir kopyasi Nice S.p.A.'dan
(TV), ltalya, talep edilebilir.

Revizyon: 9 Dil: TR

Ureticinin adi: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV), Italy
Teknik dosyayi hazirlamaya yetkili  NICE S.p.A.

kurulus:

Uriin tiirii: Dahili kontrol tniteli elektromekanik redlktorli motor
Model / Tip: RD400, RD400/V1

Aksesuarlar: ELDC, EPMA

Asagida imzas! bulunan Roberto Griffa, icra Kurulu Baskani sifatiyla ve sorumlulugu kendisine ait olmak (izere, yukarida tanimlanan
arindn asagidaki direktif hiikimlerine uygun oldugunu beyan eder:

2014/53/EU Direktifi (RED) - Saglik ve guvenlik (Md. 3(1)(a)): EN 62479:2010
- Elektrik glivenligi (Md. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
- Elektromanyetik uyumluluk (Md. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
- Radyo spektrumu (Md. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Ayrica Urtn, "kismen tamamlanmig makineler" icin gegerli hilkiimler uyarinca asagidaki direktife uygundur (Ek I, BoIim 1, Kisim B):

Makinelere iligkin ve 95/16/EC Direktifi'ni degistiren, 17 Mayis 2006 tarihli AVRUPA PARLAMENTOSU VE KONSEY/'NiN 2006/42/EC
Direktifi (yeniden duzenleme).

- llgili teknik dosyanin 2006/42/EC Direktifi Ek VII, Kisim B'ye uygun hazirlandidi ve asagidaki temel gereklerin uygulandigi ve
karsilandigi beyan edilir: 1.1.1-1.1.2- 1.1.3-1.2.1- 1.2.6- 1.5.1- 1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- Uretici, ulusal makamlarin gerekgeli talebi iizerine, "kismen tamamlanmis makine" iireticisinin fikri miilkiyet haklarina halel gelmeden,
bu makineye iligkin ilgili bilgileri iletmeyi taahhit eder.

- "Kismen tamamlanmis makine", resmi dili bu beyanda kullanilan dilden farkli bir Avrupa lilkesinde devreye alinacaksa ithalat¢i bu
beyana bir ¢eviri eklemelidir.

- ilgili oldugu durumlarda, igine dahil edilecegi nihai makinenin 2006/42/EC Direktifi hiikiimlerine uygunlugu beyan ediimeden "kismen
tamamlanmis makine" devreye alinamaz.

Uriin ayrica asagidaki standartlara uygundur:

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Yer ve tarih: Oderzo, 12 Temmuz 2017 _ = S
S$n. Roberto Griffa (Icra(Kﬂ" )




g><.___-_________-______-__-____-_-_______-______-_________-______-_______-______-__-____-_-______________-______-__-______-_______-______-_________-______-_______-.

KULLANIM KILAVUZU (son kullaniciya verilmelidir)

A\ Bu kullanim kilavuzu saklanmali ve otomasyonun tiim kullanicilarina verilmelidir.

UYARILAR

* Hareket halindeyken kapiyi gézleyin; tamamen agilana veya kapanana kadar giivenli mesafede durun. Kapi tamamen

acilip durmadan gegmeyin.

¢ Cocuklarin kapinin yakininda veya kumandalariyla oynamasina izin vermeyin.

* Kumandalari gocuklardan uzak tutun.

* Olagan disi calisma (sesler veya sarsintili hareket) fark ettiginiz anda otomasyonu kullanmayi birakin. Bu uyariya

uyulmamasi ciddi tehlike ve kazalara yol agabilir.

* Hareketli parcalara dokunmayin.

* Diizenli kontroller, bakim planina goére nitelikli personel tarafindan yapilmahdir.

* Bakim ve onarim yalnizca nitelikli teknik personel tarafindan yapiimahdir.

* Guvenlik cihazlari devre disiyken komut verme:

Guvenlik cihazlar dizglin galismiyorsa veya arizaliysa kapi yine de galistirilabilir.

01. Kumandayla kapiya komut verin. Guvenlik cihazlari izin verirse kapi normal acllir; aksi halde 3 saniye icinde yeniden deneyin ve
kumanday! basili tutun.

02. Yaklasik 2 saniye sonra kapi "basili tutarak ¢alistirma" modunda hareket etmeye baglar: digme basil tutuldugu surece kapi
hareket eder; digme birakilir birakilmaz durur.

Glvenlik cihazlar arizaliysa otomasyonun mimkun olan en kisa strede onariimasini saglayin.

Bosa alman" ve kilitleme f (rediiktérlii motoru elle hareket ettirme)

Motor, kapinin elle agilip kapanmasini saglayan mekanik bir sistemle donatilmigtir.

Elektrik kesildiginde veya sistemi etkileyen bir anormallik olustugunda elle ¢alistirma kullaniimalidir.

Motor arizasinda, arizanin serbest birakma mekanizmasinda olup olmadigini kontrol etmek i¢in motor bosa alinmaya calisilabilir.

n

Kullanicinin yapabilecegi bakim iglemleri
Kullanicinin diizenli olarak yapmasi gereken islemler asagidadir:

 Cihaz ylizeylerini temizleme: hafif nemli (1slak olmayan) bir bez kullanin. Alkol, benzen, tiner veya baska yanici maddeler
iceren lriinler kullanmayin; bunlar cihazlara zarar verebilir, yangina veya elektrik carpmasina yol agabilir.

e Yaprak ve taslari temizleme: kimsenin kapiyi hareket ettirmemesi igin 6nce beslemeyi kesin. Yedek akii varsa baglantisini
da kesin.
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