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GENEL UYARILAR: GUVENLIK - KURULUM (italyancadan gevrilmis talimatlar)

A Bu uyarilar dogrudan Yonetmelikten kopyalanir ve s6z konusu iiriin igin miimkiin oldugunca uygulanabilir.

DIKKAT Onemli giivenlik talimatlari. Yanhs kurulum ciddi hasara neden olabileceginden tiim talimatlara uyun. Onemli
DIKKAT guvenlik talimatlari. Kendi giivenliginiz ve diger kisilerin giivenligi icin bu talimatlara uymaniz 6nemlidir. Bu
talimatlan saklayin.

e Kuruluma baslamadan dnce "Teknik 6zellikler" bolimuni (bu kilavuzda) kontrol edin, 6zellikle de bu Griiniin kilavuzlu parganizin
otomasyonu igin uygun olup olmadigini kontrol edin. Uygun degilse kuruluma DEVAM ETMEYIN
o Uriin, “Test ve devreye alma” bolimiinde belirtildigi gibi devreye alinmadan kullanilamaz.

DIKKAT Giincel Avrupa mevzuatina gore bir otomasyon sistemi, yiriirliikteki Makine Direktifi kapsaminda belirtilen ve
otomasyonun uygunluk varsayiminin beyan edilmesini saglayan uyumlastiriimis standartlara uymalidir. Bu nedenle
elektrik sebekesine baglanti, uiriiniin test edilmesi, devreye alinmasi ve bakimiyla ilgili tiim igslemler yalnizca nitelikli
ve uzman bir teknisyen tarafindan yapilmahdir!

o Uriiniin kurulumuna gegmeden énce tiim malzemelerin iyi galisir durumda oldugunu ve amaglanan uygulamalara uygun oldugunu kontrol
edin.

e Bu Uriinun, fiziksel, duyusal veya zihinsel kapasiteleri azalmis veya gerekli deneyim veya beceriye sahip olmayan kisiler (cocuklar dahil)
tarafindan kullaniimasi amaglanmamistir.

e Cocuklar cihazla oynamamalidir
e Cocuklarin riinlin sabit kontrol cihazlari ile oynamasina izin vermeyin. Uzaktan kumandalari gocuklarin elinden uzak tutun.

DIKKAT Termal kesme cihazinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanan herhangi bir tehlikeyi 6nlemek igin, bu cihaza zamanlayici
gibi harici bir anahtarlama cihazi yoluyla gii¢ verilmemeli veya devre tarafindan dizenli olarak calistirilan veya kapatilan bir
kaynaga baglanmamalhdir.

e Tesisin gl¢ kaynagi sebekesine, asiri gerilim kategorisi lll tarafindan belirlenen kosullar altinda baglantinin tamamen kesilmesine izin
verecek bir kontak agma mesafesine sahip bir baglanti kesme cihazi (tedarik edilmez) saglayin

o Urlind kurulum sirasinda dikkatli bir sekilde kullanin; ezilmemesine, gokmemesine veya diismesine veya herhangi bir tir siviyla temas
etmesine izin vermemeye dikkat edin. Urlind 1s1 kaynaklarindan ve ¢iplak alevden uzak tutun. Yukaridakilere uyulmamasi trune zarar
verebilir ve tehlike veya ariza riskini artirabilir. Béyle bir durumda kurulumu derhal durdurun ve Musteri Hizmetleriyle iletisime gegin.

o Uretici, montaj talimatlarina uyulmamasindan kaynaklanan mal, esya veya kisi zararlarindan sorumlu degildir. Bu durumlarda malzeme
kusurlarina iligkin garanti gecerli olmaz.

o A agirlikh yayilan ses basinci seviyesi 70 dB(A) degerinden disuktur.
e Kullaniciya ayrilmig temizlik ve bakim islemleri cocuklar tarafindan yapilmamalidir.
e Sistem Uizerinde galismaya baslamadan énce (bakim, temizlik) Griiniin sebeke beslemesini her zaman kesin.

e Olasi dengesizlikleri, asinma veya hasar belirtilerini tespit etmek icin sistemi, 6zellikle tum kablolari, yaylari ve destekleri periyodik olarak kontrol
edin. Kurulum hatasi veya yanlis dengelenmis kapi yaralanmaya neden olabileceginden onarim veya ayarlama gerekiyorsa kullanmayin.

o Uriinlin ambalaj malzemeleri yerel diizenlemelere uygun olarak bertaraf ediimelidir
e Yay geri donusli digmeyle kumanda ederken diger kisileri uzak tutun
e Kaplyi calistirirken, otomatik mekanizmaya dikkat edin ve hareket tamamlanana kadar ¢evredeki herkesi glivenli bir mesafede tutun.

e Yakinlarda galisan biri varsa Urtina ¢alistirmayin; Boyle bir isin yapilmasina izin vermeden 6nce gug¢ kaynaginin baglantisini kesin
Kurulum uyarilari

e Tahrik motorunu monte etmeden dnce tiim mekanik bilesenlerin iyi galisir durumda ve dengeli oldugundan ve otomasyonun dogru sekilde
hareket ettiginden emin olun.

o Otomatiklestirilen kapi veya kapinin yaya kapisi varsa, sistemde yaya kapisi agikken motorun gcalismasini engelleyecek bir kontrol cihazi
bulunmaldir.

e Kontrol cihazlarinin hareketli parcalardan uzak fakat yine de gértnur bir konumda tutuldugundan emin olun. Bir segici kullanilmadidi strece
kontrol cihazlari en az 1,5 m yukseklige kurulmali ve erisilemez olmalidir

e Acilma hareketi yangin algilama sistemiyle kumanda ediliyorsa acgildiginda 200 mm’den biyuk bosluk olusturan pencereler, birakildiginda
OFF konumuna doénen bir anahtarla kapatiimahdir.

e Tahrik edilen parganin agiima hareketi nedeniyle tahrik edilen parga ile gevredeki sabit pargalar arasinda sikismanin énlendiginden emin olun
e Manuel serbest birakmaya iligkin etiketi, calistirma elemaninin yanina kalici olarak sabitleyin
e Tahrik motorunu monte ettikten sonra mekanizmanin, koruma sisteminin ve tim manuel manevralarin diizgun ¢alistigindan emin olun.
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1 URUN TANIMI VE KULLANIM AMACI

ROBO, konut tipi yana kayar kapilarin otomasyonu igin elektromekanik bir redtktérli motordur. O-CODE kodlamali dahili 433.92 MHz radyo
alicisina sahip elektronik kontrol Unitesiyle donatiimistir.

A DIKKAT! - Belirtilen kullanim amaci disindaki tiim kullanimlar ve bu kilavuzda agiklananlardan farkli gevre kosullarindaki
kullanimlar uygunsuzdur ve yasaktir!

ROBO reduktorli motorun temel 6zellikleri Tabloda agiklanmistir 1.
ROBO600

Kapt sinirt (m) 8

Agirhk sinir (kg) 600
Besleme (V~) 230
Nominal gii¢ (W) 300
Tepe torku (Nm) 18
kuvvete karsilik gelen (N) 600
Anma torku (Nm) 9

kuvvete karsilik gelen (N) 300
Calisma ¢evrimi (cevrim/saat) 20

Notlar: 1 kg =9.81 N (6rnegin: 600 N =61 kg )

2 UYGULAMA SINIRLARI

ROBO'nun belirli bir kayar kapiy1 otomatiklestirmeye etkili uygunlugu, surtinmenin yani sira kapinin hareketini engelleyebilecek buz gibi diger
iliskili faktorlere de baghdir. Kapiyi tim stroku boyunca hareket ettirmek igin gereken kuvveti 6lgtin ve bunun 'maksimum kuvvetin' 25%'sini
asmadigini kontrol edin (b6lim 13 - teknik 6zellikler): bu, strtiinmeyi artirabilecek olumsuz iklim kosullari igin uygun bir marj birakir.

ablo gulama
ROBO600

Kapi genisligi (m) Saatteki azami ¢evrim sayisi En yiiksek ardisik cevrim sayisi
4'e kadar 40 20

4+6 25 13

6+8 20 10

8+10 - -

10+12 - -

A Dikkat! Belirtilen kullanim amaci disindaki kullanimlar veya belirtilenden biiyiik dlgiilerle kullanim uygunsuzdur. Nice, uygunsuz
kullanimdan kaynaklanan hasar ve yaralanmalardan sorumlu degildir.
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3 KURULUM

A Onemli! Uriinii kurmadan énce 2 ve 13 (teknik 6zellikler) boliimlerine bakin.

Sekil 1 paketin igerigini gdstermektedir: her seyin mevcut ve dogdru
oldugunu kontrol edin.

Sekil. 2, Nice aksesuarlarini kullanarak tipik bir kurulumun
bilesenlerinin yerini gosterir:

a - ROBO rediiktorli motor b - fotoseller c - fotosel direkleri d -

(0 N | Anahtarli segici / dijital tus takimi e - ikaz lambasi f - kremayer
S O Elektrik kablosu tirleri igin “4.1 - (@ektrgkablosu turleri” paragrafindaki
Tablo 3'e bakin.
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Temeli kazin ve elektrik kablo kanalini yonlendirin

iki ankraji, temel plakasinin altina ve (istiine birer somun yerlestirerek sabitleyin.

Temel plakasini sabitlemek icin betonu dokun.

A Beton sertlesmeden 6nce, temel plakasinin milkemmel seviyede v

kapiya paralel oldugundan emin olun.

Betonun sertlesmesine izin verin.

Reduktorli motoru sabitleyin:

a - Ust somunlari ¢ikarin

b - Rediiktérli motorun kilidini agin (1 + 3 ') ¢ - iki viday!

soklin ve muhafazayi kaldirin

(4)

01.

02.

03.

04.
05.
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d - Reduktérlt motorunu temel plakaya yerlestirin

\

e - Verilen rondelalari ve somunlari takip elle sikin

©

AT

f - RedUktorlt motorunun temel plaka tzerinde dogru bir sekilde konumland]

g - Kapiyl tamamen elle agin

h - Kremayerin ilk bolimanu reduktorli motorun pinyonu Gzerine
yerlestirin: bunun kapi béliminin baslangicina karsilk geldiginden ve
kremayer ile pinyonun kendisi arasinda 1-2 mm kadar bir bogluk
oldugundan emin olun (bu, kapinin rediiktorli motor saftini yiklemesini
Onlemek igindir)
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i - Kremayer parcasini sabitleyin

j - Reduktorli motorun kapi kanadi ve kremayerle dogru hizalandiani kontrol edin

!
!
| o
— f — I + — i J
P ==
k - Pinyon ile kremayer arasindaki mesafenin 1-2 mm oldugunu )

kontrol edin. Degilse ayar vidalarini sikarak motor yuksekligini
ayarlayin; kanadin agirligi reduktorli motora yuk bindirmemelidir.
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m - Ugtaki fazla kremayeri kesin

~>

06. | Kremayerin pinyonla dogru hizalandigini kontrol etmek icin kapiyi elle agip kapatin. Not: Kapinin tim uzunlugu boyunca kremayerle
pinyon arasinda 1-2 mm bosluk bulundugundan emin olun.

07. | Reduktdrld motoru temel plakasina sabitlemek icin somunlari iyice sikin.

08. | OPEN ve CLOSE limit anahtari braketlerini takin; her limit anahtari igin ayni sekilde ilerleyin

OPEN:

a - Kapiyi elle agin ve mekanik durdurucudan 2/3 cm 6nce durdurun b - Limit anahtari braketini kremayer tUzerinde agma y6niinde,
anahtar devreye girene kadar kaydirin (bir klik duyulur) c - Klik sesinden sonra braketi en az 2 cm daha ileri tagiyin d - Verilen ayar
vidalariyla braketi kremayere sabitleyin

2 \\\\

2-3cm
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CLOSE:

a - Kapiyi elle kapatin ve mekanik durdurucudan 2/3 cm dnce durdurun b - Limit anahtari braketini kremayer Uzerinde kapama

yonlinde, anahtar devreye girene kadar kaydirin (bir klik duyulur) ¢ - Klik sesinden sonra braketi en az 2 cm daha ileri tasiyin d -
Verilen ayar vidalariyla braketi kremayere sabitleyin

C / /4

09. | Disli ankraj kullaniliyorsa motor somunla sabitlendikten sonra gévdeni
edin. Temas ediyorsa fazla disli kismi kesin.

10. | a - Muhafazayi yerlestirin ve iki vidayla ( 1 ) sabitleyin b - Reduktorli motorukititleyin (2 + 4 )

N
S5

S

S5

SSSRSSSS

11. | Kilit agma talimatlarini iceren yapiskan etiketi uygulayin

Sistemde saglanan cihazlari kurmak igin, ilgili kullanim kilavuzlarina bakin..

A ONEMLI! — Rediiktorlii motor fabrikada sag tarafa montaj icin ayarlanmistir (sek. 5). Sola monte edilecekse sek. 6’daki gibi
ilerleyin (a - b).

-

o .
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4 ELEKTRIK BAGLANTILARI

A DIKKAT! - Tim elektrik baglantilari sistem sebekeden ayriimis haldeyken yapilmaldir. Yanlis baglantilar ekipmanin hasar gérmesine ve
insanlarin yaralanmasina neden olabilir. Sekil 2 tipik bir kurulumun baglantisini gostermektedir; sek. 7 kontrol Unitesi Uizerinde yapilacak
baglantilari gdsterir.

4.1 - Elektrik kablosu tilirleri

dDIO <. dDI0O < < e Dd
Baglanti Kablo tiri Maksimum uzunluk
A GUC 8 x 1.5 mm? 30m*
B ANTENLI IKAZ LAMBASI 1 kablo:2x 1.5 mm 2 1 10 m 10 m (< 5 m tavsiye edilir)
c korumali RG58 kablo (<
D Fotoseller 1 kablo: 2x0.25mm 2 (TX) 1kablo: | 30m
4x0.25mm 2 (RX) 30m
E-F | ANAHTARLI SEGICI 1 kablo: 2 x 0.5 mm2 * 20m
* 30 m’den uzun besleme kablosu, 6érnegin 3 x 2.5 mm2 gibi daha blyUk kesitli olmasi ve otomasyonun yakininda givenlik topraklamasi
bulunmasi kosuluyla kullanilabilir. [ki 2 x 0.5 mm2 kablo yerine tek bir 4 x 0.5 mm2 kablo kullanilabilir.
*k

4.2 - Elektrik kablosu baglantilari: Sekil 7

Tablo 4 - Elektrik baglantilarinin agiklamasi

Terminal | islev Aciklama
ler

9-10 Stop - Devam eden hareketi kilitleyen veya durduran cihazlar igin giris. Uygun onlemlerle, normalde kapali veya
normalde acik kontaklar ya da sabit direncli cihazlar baglanabilir. STOP hakkinda ayrintilar 8.1.1 - STOP girisi
paragrafindadir.

9-11 Photo - Devreye girdiginde kapinin hareket yonunu tersine ceviren guvenlik cihazlari igin giris: NC (Normalde Kapali)
kontaklar kullanilabilir.

- daha fazla ayrinti igin par. 8.1.2 Fotosellerine bakin.

8-12 Fototest Her manevra baslatildiginda fotosellerin galismasi kontrol edilir; Test pozitifse manevra baslar. Bu, belirli bir
baglanti tird kullanilarak mamkadndar: " TX " fotosellerinin vericilerine " RX " alicilarindan ayri olarak gug verilir.
Daha fazla ayrinti igin 8.1.2 Fotoseller paragrafina bakin.

9-13 Adim adim hareketi kontrol eden cihazlar igin giris. NO (Normalde Acik) kontaklar baglanabilir

4-5 ikaz lambasi _ Kendinden yanip soénen ikaz lambasi ¢ikigl
- etkin oldugunda, cikis 230 V saglar

1-2 Anten - radyo alicisinin anten girigi
- ikaz lambasina entegre anten; istenirse harici anten kullanilabilir
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Elektrik baglantilarini yapmak i¢in sek. 7'ye bagvurarak agagidaki gibi ilerleyin:

01. | Reduktorli motorunun kilidini ag

02. | Kapagdi acin: iki vidayi ¢ikarin ve goévdeyi kaldirin.

03. | Gug kablosunu delikten gegirin (20/30 cm serbest kablo birakin) ve terminal kelepgesine baglayin

04. | Kurulacak veya halihazirda mevcut olan ekipmanin kablolarini saglanan delikten gegirin (20/30 cm'yi serbest kablo birakin) ve
terminal kelepgelerine baglayin (bkz. sekil 7 )

05. | Istenen programlamayi gergeklestirin: bolim 7

|
N

RX_l

JNO

AW
-

il

24V =
ov

24V
oV
24V =

AERIAL

&

5

=)
LED RADYO R D o
RADIO

By

EEmONO]

—_— e

PROGRAM SWITCH

T
@D PROGRAM TP g

00

LED SbS

LED PHOTO

LED STOP

IBTANE o |°®]| LeDFCC
J§ ; o LMt
@ o SWITCH
D FUSE 315mA@2;0K eo| LED FCA
TYPEF :[
m T
BOOST CAPACITOR
RUN CAPACITOR
S
FUSE 5A N
TYPEF L
™™
AERIAL = AERIAL LiMIT ANAHTARI = LIMIT ANAHTARI
PROGRAM SWITCH = MIKRO ANAHTARLAR FLASH = IKAZ LAMBASI
LED RADYO = RADYOLED KALKIS KONDANSATORU KALKIS KONDANSATORU
LED PHOTO = FOTOSEL LED'LERI CALISMA KONDANSATORU - GALISMA KONDANSATORU
LED SbS = STEP-BY-STEP LED MOTOR = MOTOR
LED OK = OKLED SIGORTA = SIGORTA
Sbs = ADIM ADIM DUGMESI = ))) = RADIO DUGMESI
PROGRAM = PROGRAMLAMA DUGMESI

J
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Kapinin acgilip kapanabilmesi igin reduktorlti motoru manuel olarak serbest birakin

Kapiyi hareket mesafesinin ortasina getirin.

RedUktorli motoru manuel olarak kilitleyin

Otomasyona gl¢ verin ve sunlari kontrol edin: ON

- OK LED'inin diizenli olarak saniyede 1 kez

- Fotosel LED'inin ve iki limit anahtar

- kapinin hareket etmedigini ve flagin kapali oldugunu

LED’inin yandigini

kontrol Gnitesindeki

)

Otomasyonun sebeke beslemesini kesin; elektrik baglantilarini, fotosellerin hizasini ve sigortalari kontrol edin. Gerekirse iki limit
dogrulayin

anahtarinin baglantilarini da kontrol edin: Limit anahtari kollarini hareket ettirin; anahtarlarin devreye girdigini ve

ilgili FCA / FCC LED’ini séndirdigini
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01.
02.
03.
04.

A DIKKAT! - Otomasyon, yerlesik yerel yonetmeliklere uygun olarak uzman bir elektrik¢i tarafindan sebekeye baglanmalidir.

5.1 - Otomasyonun gsebekeye baglanmasi
Asagidaki gibi devam edin

A bu kosullardan herhangi biri karsilanmazsa asagidaki sekilde ilerleyin (adim 05

05.
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5.2 - Cihazlarin tanitiimasi Besleme baglandiktan sonra kontrol tnitesi, STOP girisine bagli cihazlari ve PHOTO giriginin yapilandirmasini
tanimalidir.

Tablo 7
PROGRAM tusuna basin ve birakmayin.
2 3 saniye sonra, cihaz tanimlama proseduri baslar; OK LED daha hizl parildamaya LEDRADYOR 2 - .
baslar, PROGRAM tusuna basmaya devam edin = RADIOE PTY A ——
3 Kontrol Gnitesinin cihazlari tanimay! bitirmesi icin birkag saniye bekleyin | aoooQaanom I
4 Sonunda, STOP LED yanmali ve OK LED kesintisiz olarak yesil bir 1sikla yanmal T PROGRAM SWITCH Ty £

5 PROGRAM diigmesini 10 saniye iginde birakin @ @

6 Bu noktada OK LED, yesil 3 kez yanip sOnerek tanimanin tamamlandigini onaylar

7 Tanima asamasi basarili olmazsa, OK LED kirmizi 5 kez yanip séner

Bagli cihazlarin 8grenilmesi, 6rnegdin bir cihaz eklendiginde kurulumdan sonra bile herhangi bir zamanda tekrarlanabilir; yeni grenme
prosedirinu gergeklestirmek igin 8.1 "Cihaz ekleme veya ¢ikarma" boliimiine bakin. Cihaz tanima islemi tamamlandiktan sonra PHOTO ve
STOP ledlerinin yandigini kontrol edin; durum bdyle degilse, 5.1 - Otomasyonun sebekeye baglanmasi paragrafinin 05 maddesine goére
ilerleyin. Islemler tamamlandiktan sonra kapagi civatasi ile kapatin.
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6 TEST VE DEVREYE ALMA

Bunlar kapinin otomasyonunda ve maksimum sistem givenliginin saglanmasinda en énemli asamalardir. Mevcut risklere gére benimsenen
¢6zumlerin ve yasa, yonetmelik ve yonetmeliklere uygunlugunun dogrulanmasi icin gerekli testlere karar verecek nitelikli ve uzman personel
tarafindan yapilmali; 6zellikle EN 13241-1 ve EN 12453 standartlarinin tim gereklilikleri. Ek cihazlar, hem iglevleri hem de ROBO ile
etkilesimleri agisindan 6zel bir teste tabi tutulmalidir: [itfen her bir cihazin kullanim kilavuzlarina bakin.

.1 - Test Test islemi, otomasyon cihazlarinin periyodik kontroll olarak da yapilabilir. Sistemdeki her bilesen (hassas gtivenlik kenarlari,
otoseller, acil durdurma vb.) 6zel bir test asamasi gerektirir. Bunun igin ilgili kullanim kilavuzlarindaki islemleri uygulayin. Testi sdyle yapin:

01. Bolim 1 “UYARILAR” igindeki tim gereklere eksiksiz uyuldugundan emin olun

02. Reduktorla motorun kilidini agin ve "Tablo 1 - Temel 6zellikler" boluminde gosterilen degerden daha buyuk olmayan bir kuvvetle kapiyi
manuel olarak agip kapamanin mimkin olup olmadidini kontrol edin.

03.

04. Anahtar salterini, kontrol anahtarini veya radyo vericisini kullanarak kapinin agilip kapanmasini test edin ve istenilen yénde hareket
ettiginden emin olun.

05. Test, kapinin diizglin bir sekilde hareket ettiginden, asiri strtinme noktalari olmadigindan ve montajda veya ayarlamalarda herhangi
bir kusur olmadigindan emin olmak i¢in birka¢ kez gerceklestiriimelidir.

06. Guvenlik ekipmanlarinin galismasini tek tek kontrol edin (fotoseller, hassas kenarlar, vb.)

07. Fotosellerin galismasini ve diger cihazlardan etkilenip etkilenmedigini kontrol edin: 1 - Capi 5 cm, uzunlugu 30 cm olan bir silindiri
optik eksen boyunca 6nce TX, ardindan RX yakinindan gegirin. 2 - Fotosellerin her durumda etkin durumdan alarma ve tekrar etkin
duruma gegtigini kontrol edin. 3 - Fotosel devreye girdiginde kontrol tnitesinin beklenen tepkiyi verdigini, 6rnegdin kapama sirasinda
kapinin yon degistirdigini dogrulayin.

08. Kapinin hareketinden kaynaklanan tehlikeli durumlar, kuvvet etkisi sinirlandirilarak korunmussa, kullanicinin darbe kuvvetini EN
12453 standardina gore dlgmesi gerekir.

Darbe kuvvetinin azaltiimasi igin sisteme yardimci olmak igin "kuvvet" ayari kullaniliyorsa, en iyi sonuglari veren ayarlamayi bulmaya
galisin.

6.2 - Devreye alma Devreye alma yalnizca tiim test agsamalari basariyla tamamlandiktan sonra yapilabilir (par. 6.1). Kismi
veya gegici ¢coziimlerle devreye alma kesinlikle yasaktir.

01. | Asagidakileri icermesi gereken otomasyonun teknik dosyasini olusturun ve saklayin (minimum 10 yil i¢in): otomasyonun genel
tasarimi, elektrik baglantilarinin semasi, risk degerlendirmesi ve benimsenen ilgili gézimler, kullanilan tiim cihazlarin Greticisinin
uygunluk beyani (ROBO igin ekteki CE uygunluk beyanini kullanin); kullanici talimat kilavuzunun ve otomasyon bakim planinin
kopyasi

02. | Anahtar diigmesini veya radyo vericisini kullanarak, kapinin agilip kapanmasini test edin ve hedeflenen yonde hareket ettiginden emin olun.

03. | Otomasyon sisteminin uygunluk bildirgesini hazirlayin ve sahibine teslim edin.

04. | Kullanim kilavuzunu (gikarilabilir ek) sahibine verin

05. | Hazirla ve sahibine bakim programini ver

06. | Kuvvet ayari giivenlik agisindan énemlidir ve uzman teknisyen tarafindan dikkatle yapilmalidir. Onemli! — Kuvveti, kapinin gerektigi
gibi hareket etmesini saglayacak seviyeye ayarlayin. Daha yuksek kuvvetler, kapi bir engele carptiginda insan veya hayvanlarin
yaralanmasina ya da maddi hasara yol agabilir.

07. | Kaplyi devreye almadan once sahibini kalan riskler hakkinda yazili olarak bilgilendirin.
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7 PROGRAMLAMA

Bu kilavuzda programlama prosedurleri simgeler kullanilarak agiklanmis ve anlamlari asagidaki sézllkte verilmistir:

TERIMLER
Sembol ‘ Aciklama Sembol | Aciklama
AN 4
T LED yanik . bekleyin
y| y (5 y
] LED soniik & gézlem / kontrol

tusuna basin ve birakin

7/
|!|_
RS
2+
¥
()

LED yanip sénuyor

Tusu basili tutun

ana gug agin tusu serbest birak

gy

sebeke elektrigini kapatin n
2=y

-

=y

7

<>

/TN

tusu tam olarak led belirtilen sekilde davrandiginda

basip birakin serbest birakin (acik, yanip sonen, kapali)

%ﬂf
C

Hafizaya kaydedilecek radyo vericisinin istenen

tusunu basili tutun dogru proseddr

verici tusunu serbest birak YANLIS prosedir

g
>
g‘
~
ON
@ Kaydedilecek radyo vericisindeki istenen digmeye
=3
=3

Kontrol (initesinde yeniden programlanabilen gesitli fabrika ayarlari bulunur: bu bélimde mevcut iglevler ve bunlarin nasil programlanacagi
aciklanmaktadir. Ayrica 8 "Ayrintili bilgi" bélimune de bakin. Kontrol Gnitesi mikro tuslar, dlzelticiler ve asagida aciklanan tuslarla donatiimistir.

isim Sembol Aciklama

PROGRAM SWITCH Bir islevi etkinlestirir

TL ayar potansiyometresi 'Calisma Stresi' parametrelerini ayarlar (bkz. paragraf 7.1.1)

TP ayar potansiyometresi 'Duraklatma Siresi' parametrelerini ayarlar (bkz. paragraf 7.1.1)

S

F ayar potansiyometresi ‘Kuvvet’ parametrelerini ayarlar (paragraf 7.1.1'e bakin)

/A\

RADIO diigmesi E

Radyo alicisini programlar

PROGRAM digmesi Cihaz programlamasi igin kullan

Turkge - 15



Fabrika ayarlan (varsayilan)

Mikro anahtarlar:

ON12345678910
Yari otomatik (1 = ON - 2 = OFF) OFF H ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ H
Yavaslama (8 = ON)
TL ayar potansiyometresi (Caligma Siiresi) TP ayar potansiyometresi (Duraklama Siiresi) F ayar potansiyometresi (Kuvvet)
TL oy TP =k F

.
I:/ |3

A Dikkat! - 1 ve 2 mikro anahtarlarinin segimi her degistiginde, 5.2 paragrafinda belirtildigi gibi cihaz 6grenme prosediiriinii
tekrarlamak gerekir.

7.1 - Ayarlanabilir parametreler: TL - TP - F ayar potansiyometreleri Kontrol linitesinin parametreleri li¢ ayar potansiyometresiyle
ayarlanabilir (sek. 7)

TL (Galisma Siiresi)
Calisma modu Ayarlama

Acilma veya kapanma hareketinin il 'Yari otomatik' veya 'Otomatik’ segenegini secin ve mikro anahtar 1'yi 'ON' olarak ayarlayin
en uzun suresini belirler

(1)’ Tam bir agma ve kapama gevrimi gergeklestirin. Azami galisma siiresinin (agma/kapama)
yeterli oldugunu ve sonunda 2 veya 3 saniye pay kaldigini kontrol edin. Gerekirse TL
trimpotunu en yiiksek degere ayarlayin. Yavaslama ayari igin 7.2 paragrafindaki Anahtar 8
aciklamasina bakin. Not: Bu siire yeterli degilse “Uzun Galisma Siiresi” (TLM) elde etmek

icin TL trimpotunun yanindaki TLM kopriisiinii kesin (Sekil 7).

TP (Duraklatma Siiresi)

Calisma modu Ayarlama

Acilma hareketinin bitisi ile sonrakifg®

kapama hareketinin baglangici - — - -
arasindaki stireyi ayarlar [y TP ayar potansiyometresini istenen degere ayarlayin;

'Otomatik' se¢enegini secin ve mikro anahtari 2'yi 'ON' olarak ayarlayin

(1M Sire ayarini kontrol etmek icin tam bir agilma hareketi yapin ve kapanmanin baslamasina kadar
gecen sdreyi dlgun.

F (Kuvvet)

ADIKKAT! - Bu parametreye yapilan ayarlamalar giivenlik acgisindan kritik 6neme sahiptir: Bu ayari yaparken ¢ok dikkatli olun.

Parametreyi ayarlamak igin ¢esitli ayarlari deneyin: hareket ederken kapinin uyguladigi kuvveti dlgmeli ve yerel dizenlemelerle
karsilastirmalisiniz.

7.2 - Programlanabilir iglevlier Kontrol linitesindeki mikro anahtarlar (PROGRAM SWITCH - sek. 7), otomasyonu kullanici
ihtiyaclarina uyarlayan ve daha guivenli kilan iglevleri etkinlestirir. Mikro anahtarlarla calisma modlan segcilir ve islevier
Tablo 5'te aciklandigi gibi programlanir.

Bir iglevi etkinlestirmek / devre digi birakmak igin:

Mikro anahtarlar (1_,,. 10) ETKINLESTIR DEVRE DISI BIRAK
ON OFF

ONEMLI! - Bazi iglevler giivenlik agisindan kritik dneme sahiptir; hangi fonksiyonun en giivenli oldugunu kontrol edin.

Anahtarlar 1-2 islev

OFF-OFF Elle calisma (basili tutarak calistirma)

ON-OFF Yari otomatik

OFF-ON Otomatik (otomatik kapanma)

ON-ON Otomatik +Her Zaman Kapanir

Anahtar 3 islev

ON Toplu kullanim (basil tutarak ¢alistirma modunda kullanilamaz)

Anahtar 4 islev

ON On yanip sénme
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Anahtar 5 islev

ON ‘Otomatik’ modda ‘Photo’dan 5 saniye sonra kapatir; ‘“Yari otomatik’ modda ‘Fotoselden
sonra kapat’ iglevini uygular

Anahtar 6 islev

ON Acilma sirasinda da “Photo” glvenligi

Anahtar 7 islev

ON Yumusak kalkis

Anahtar 8 islev

ON Yavaslama

Anahtar 9 islev

ON Orta frenleme

Anahtar 10 islev

ON Hafif frenleme

Anahtarlar 1-2

manuel calisma Hareket yalnizca kumanda etkin oldugu, yani vericinin digmesi basil tutuldugu surece yapilir.

Yari otomatik calisma Komut verildiginde hareket, ¢calisma suresi dolana veya kapi limit anahtarini devreye sokana kadar devam
Otomatik ¢alisma eder.

Acilma sonrasinda sistem duraklar, ardindan kapiyi otomatik kapatir.

Her zaman kapama islevi Bir elektrik kesintisini takip eder: Eger elektrik tekrar geldiginde, kontrol tnitesi kapinin agik oldugunu belirlerse,
bes saniye boyunca flagort otomatik olarak yakip sondurur ve ardindan bir Kapatma dongusu ¢alistirir.

Anahtar 3:

Toplu kullanim modu Bir "Adim Adim" komutu gonderildiginde ve kapi Agilmaya basladiginda, tamamlanincaya kadar telsizden
gonderilen herhangi bir "Adim Adim" veya A¢ komutu tarafindan durdurulamaz. Ote yandan, kapanirken
yeni bir Adim Adim komutunun gonderilmesi hareketi durduracak ve tersine cevirecektir.

Anahtar 4:

Komut verildiginde ikaz lambasi yanip sénmeye baslar; 5 saniye sonra (elle galisma modunda 2 saniye) hareket baslar.
Anahtar 5:

Bu islev Otomatik moddayken kapiyi yalnizca araglarin veya yayalarin gegmesi igin gereken siire boyunca agik tutar. Photo cihazindaki engel
kalktiginda hareket durur ve 5 saniye sonra kapama baslar. Yari otomatik modda, kapi kapanirken fotoseller devreye girerse programlanan
Duraklama Suresiyle otomatik kapama etkinlesir.

Anahtar 6:

Photo islevi normalde yalnizca kapama sirasinda etkindir. Mikro anahtar 6 “ON” yapilirsa fotoselin devreye girmesi agilma hareketini de keser.
Yari otomatik veya Otomatik modda ise fotoseldeki engel kalkar kalkmaz acilma hareketi yeniden baslar.

Anahtar 7
Bu islev, kapinin sarsintili hareket etmesini 6nlemek i¢in yumusak kalkigi etkinlegtirir.

Anahtar 8 : Hizi nominal degerinin 30%'sine diisliren yavaslama, hareketin sonunda kapinin darbe kuvvetini

azaltir. RedUktorlt motor fabrikada "yavaslama” fonksiyonu etkin olacak sekilde ayarlanmistir (Anahtar 8 =

ON). Otomasyon, TL/2'ye esit bir sirenin ardindan yavaslamaya baslayacaktir (burada TL, ayarlanan

calisma slresidir). Varsayilan olarak ¢alisma suresi 90s ( 3/4 dénusu) olarak ayarlanmistir; bu, manevranin

tamamen kapali veya tam ag¢ik konumdan baslatiimasindan sonra yavaglanranin 45s'de baglayacagi

anlamina gelir. Kapinin acikligina baglh olarak kurulumu yapan kisi, yavaslama asamasinin ( TL/2 ) limit TL

anahtarlarinin (**) midahalesinden yaklasik olarak 50 —70 cm 6nce baglayabilmesi i¢in ¢galisma siresini

(TL) ayarlamanin gerekli olduguna karar verebilir. Yavaslama fonksiyonu sadece kapinin hizini azaltmakla 120s (60s) ~® 20s (10s)
kalmaz, ayni zamanda motor tarafindan uygulanan torku da azaltir (%70 oraninda). DIKKAT - Ylksek motor

torku gerektiren otomasyonlarda bu fonksiyonun ayarlanmasi motoru durdurabilir.

(). 90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)

(**) (**) Not: Bu parametre degistirilirse, degisiklik yapildiktan sonra komuta edilen ilk agilig manevrasi sirasinda ortaya ¢ikan degisiklik gortndr
olacaktir.
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Anahtarlar 9 - 10:

9 ve 10 anahtarlarinin kombinasyonuyla motorun frenleme islemi ayarlanir. Kombinasyona goére frenleme kuvvetinin siddeti asagidaki ayarlar
temelinde belirlenir:

Tablo 6

dip9 kapali dip10 kapali frenleme kapali
dip9 kapali dip10 ON hafif frenleme
dip9 ON dip10 kapali orta frenleme
dip9 ON dip10 ON yogun frenleme

7.3 - Entegre radyo alicisi Uzaktan kumanda iglemi i¢in kontrol lGinitesinde O-CODE kodlamasiyla uyumlu entegre bir
433.92 MHz radyo alicisi bulunur.

7.3.1 - Radyo vericilerinin hafizaya kaydedilmesi
Her radyo vericisi, diger tiim vericilerinkinden farkli bir “kod” ile radyo alicisi tarafindan taninir. iki kayit tiirii vardir: Mod 1 ve Mod 2.

e Mod 1: Tablo 8’deki komutlar verici tuglarina otomatik atanir. Tablo 8
Her verici, tiim tuslari programlanarak tek agamada kaydedilir;

hangi tusa basildigi 6nemli degildir. Not: Mod 1’de kaydedilen Verici diigmesi Komut
bir verici yalnizca tek bir otomasyonu kumanda edebilir.
1 Adim adim
2 Yaya aciligl
3 Open
4 Close
N.B .: tek kanalli gondericilerin sadece 1 tusu vardir ; iki kanalli
gondericilerin tuslar 1 ve 2

Mod 1 ile kayit

N1 s

TN A P N P N P4
» . And D_ _D
@ s i icinde 10s X 3s AR,

= \@. . &>
=@

D_

N\

RADIO DUG@D) RADIO DUGMESI VE LED'i VERICIDE ISTENEN DUGME RADYO LED
e Mod 2: Tabloda listelenen komutlardan biri serbestge atanir. Her Tablo 9
asamada yalnizca bir dugme (kayit sirasinda basilan) kaydedilir. Her _
dugme b bellek yeri kullanir. Verici diigmesi Komut
1 Adim adim
2 Yaya aclligi
3 Open
4 Close
5 Stop
Mod 2 ile kayit
Adim o g N1 s L > \I/\I/\I/@
X 1 - icinde NN
adim = |@. @ - Ginde 10s —5) x3s | Bl - R
Yayaaglll§| o O N/ 1/ - AN PR N B N 4
= @® <2 & Lh-bhl- icinde 10s ﬁ x3s | bl hl-hl- @
o . N N AN \ N
- NIV ENE I o > NI
Open :F . X3 | @ |:|\‘ |:|\‘ |:|\‘ icinde 10s ﬁ x 3s |:|\‘ |:|\‘ D\‘ @
«*. . A PN PR N PR N L. > NI,
Close = . x4 | D\- D\‘ D\‘ D\‘ icinde 10s @ x 3s D\‘ D: D\‘
VERICIDE ISTENEN
RADIO DUGHESY) RADYO LED DUGME RADYO LED
Not: Bagka vericiler de kaydedilecekse 03 numarali adimi 10 saniye icinde tekrarlayin. Baska islem yapilmazsa kayit igslemi 10 saniye sonra sona erer.
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7.3.2 - “Uzaktan” kayit Alicinin digmesine basmadan, alicidan 10-20 m uzakta yeni verici kaydedilebilir. Daha 6nce kaydedilmis (eski) bir verici
gereklidir. Yeni verici, eski vericiyle ayni 6zelliklerle kaydedilir.

A Onemli! Uzaktan kayit, vericinin menzilindeki tiim alicilarda yapilabilir. Bu nedenle yalnizca islem yapilacak alici agik tutulmahdir.

Standart prosediir

A islem sirasinda, eder eski verici su sekilde hafizaya kaydedilmisse:

- Modu 1 —Herhangi bir tusa basin
- Mod 2 Kaydetmek istediginiz digmeye basin

Motorun durmasiyla, kontrol Gnitesine yakin durun

YENI verici @ * s @;'@

Eski daha 6nce
hafizaya

> > L
kaydedilmis veric'@@ x1s @@ x1s @ x1s
YENi verici o«

@@ x1s

islem basariyla tamamlandiysa yeni verici kaydedilir YENI vericidekiyle ayni diigme
*

A RADIO LED'i ayrica su bildirimleri verir: Verici zaten kayitliysa 1 hizli yanip sénme; vericinin radyo kodlamasi kontrol paneli alicisiyla
uyumsuzsa 6 yanip sénme; bellek doluysa 8 yanip sdnme.

7.3.3 - Radyo vericilerinin silinmesi
ABu islem sadece radyo belleginin kilidinin agiimasi durumunda gergeklestirilebilir.

Tablo 10

_ RADIO dugmesiD - RADYO LED

=)

Verici silme iglemi

= »
@

RADIO digmesini basili tutun IEI 02 adimina kadar kontrol Unitesinde E) (et}

N1 s N s~ 17

2 Radyo LED'i R'nin yanmasini, sonra sdnmesini ve ardindan 3 S '
kez yanip sénmesini bekleyin I:'\_ D I:'\_ I:'\_ I:'“

7

-
Dugmeyi 3. yanip sdbnme sirasinda birakin g .

A Kayit basariliysa kontrol Unitesindeki radyo LED'i R, 5 kez yanip

soner Ii" I:" |:|_ Ij_ Ii"

7
d
d
d
7
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7.3.4 - Radyo belleginin kilitlenmesi / kilidinin agilmasi
ABu prosedur hafizayi kilitler, radyo vericilerinin edinilmesini ve silinmesini onler.

Tablo Radyo belleginin kilitlenmesi / kilidinin agilmasi

= RADIO dugmesi|:| = RADYO LED

=)

OFF
X
Kontrol Unitesinin beslemesini kesin g‘
IS
Sl
2 = »
RADIO dugmesini basili tutun IEI kontrol Unitesinde (04 adimina kadar) E) -‘-
3 ON
o N~
Gucu tekrar ag (tusu basili tutmaya devam et) &
=gl AR
4 . W e = . 1 s o
5 saniye sonra radyo LED'i R yavasca iki kez yanip séner; S Y
diigmeyi birakin @ 5s I:‘\ I:‘\ g’ .
® =
Asagidaki seceneklerden birini segmek igin Wh%ﬂ!ﬂi&%@zefinde © [
saniyeler icinde) tekrar tekrar basin ve birakin: E: .
- s 5siginde CHamal
- LED séniik Kayit kilidi devre digl.
- LED yanik Kayit kilidi etkin.
A //;\\ N /7 N\
Radyo digmesine son basildiktan 5 saniye sonra radyo LE{),’i R, 5s I:'\_ D\_
islemin bittigini bildirmek icin yavasca iki kez yanip soner.
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8 EK BILGILER

3_1k_ Cihaz ekleme veya cikarma Otomasyona her zaman cihaz eklenebilir veya gikarilabilir. Ozellikle STOP girisine asagidaki paragraflarda
aciklanan gesitli cihazlar baglanabilir. UYARI! - Alt girisi ve fotosel girisi yapilandirmalarinda yapilan degisikliklerden sonra, paragraf 5.2'deki
cihaz tanitma iglemi tekrarlanmahdir.

8.1.1 STOP girisi Hareketi hemen durduran ve ardindan kisa sure ters yénde manevra yaptiran giris. Bu girise NO (normalde agik), NC
(normalde kapali) kontak cikigli veya hassas glvenlik kenarlar gibi sabit direng ¢ikish cihazlar baglanabilir. Kontrol Unitesi, cihaz tanitma
sirasinda STOP girisindeki cihazin tlrlind tanir (sayfa 13, “5.2 - Cihazlarin tanitiimasi” paragrafi). llk taninan duruma gére bir degisiklik
oldugunda otomasyon durup kisa siire ters yonde hareket eder. Uygun 6nlemlerle STOP girisine farkli tirlerdertbirden fazla cihaz baglanabilir:

- Cok sayida NO cihazi, miktar siniri olmaksizin kendi aralarinda paralel olarak baglanabilir.

- Cok sayida NC cihazi, kendi aralarinda seri olarak herhangi bir miktar siniri olmaksizin baglanabilir.

- Birden fazla 8.2kQ sabit direncli cihaz, tek bir 8.2kQ sonlandirma direnciyle kaskat olarak baglanabilir.

- NO ve NC, 2 kontak paralel baglanarak birlestirilebilir; NC kontada seri bir 8.2kQ diren¢ eklenmelidir. Bu ydntem 3 cihazin birlikte
kullaniimasini da saglar: NO, NC ve 8.2kQ. ).

A Guvenlik islevlerine sahip cihazlari baglamak icin STOP girisi kullanilirsa, yalnizca 8.2 k Q sabit diren¢ ¢ikisina sahip cihazlar, EN 13849-1
standardina uygun olarak arizalara kargi kategori lll glivenligi garanti eder. (*) Not: 8.2 k Q veya 4.1 k Q cift kenar1 destekler.

)

8.1.2 Fotoseller

Bir ¢ift fotosel eklemek igin: Alicilar (RX) 8 - 9 terminallerinden besleyin (sekil 7). Vericilerin baglantisi ise fotosellerin phototest modu etkin

lismasinin istenip istenmedigine baglidir. Phototest, glivenlik cihazlarinin glvenilirligini artiran bir kontrol Gnitesi iglevidir; kontrol Gnitesi ve
guvenlik fotoseli grubu igin EN 13489-1 standardina gére “kategori II”ye ulagsmayi saglar. Bir manevra baslatildiginda ilgili gtivenlik cihazlari
kontrol edilir ve yalnizca her sey uygunsa manevra baslar. Test basarisizsa (fotoselin glinesten etkilenmesi, kablolarda kisa devre vb.) hata
algilanir ve manevra yapilmaz. Bir ¢ift fotosel eklemek icin asagidaki sekilde baglayin.

"Phototest" fonksiyonu olmadan baglanti: Génderici ve alicilari dogrudan kontrol initesinin servis ¢ikisindan giiglendirin (terminaller 8 ve 9).

g )

Q X RX

©
©

=

LED RADYO R — M
° RADIO IE]

@ ProGRAM Py E]

Vv
24V=
oV
24V

2=l
@
=
@
@
—2»
&

OQ| [rassssanae (@] E]J 5
1 45678910 . o~
PROGRAM SWITCH Ty - -
AERIAL =
>0
-]
L ) J

“Phototest” isleviyle baglanti: Alicilari dogrudan kontrol Unitesinin yardimci ¢ikisindan besleyin (8 ve 9 terminalleri). Fotosel vericileri yardimci
cikistan degil, 8 terminali ile diger terminal arasindaki “Phototest” ¢ikigindan beslenir. “Phototest” ¢ikiginda kullanilabilen en ylUksek akim

100mA'dir. 10
A "Fototest" islevini kullanmak icin, fotosellerin kullanim kilavuzunda ac¢iklandigi gibi "senkronizasyonu" etkinlestirmek gerekir.

g )

9 @TX @RX
JI8

E

| Ii
= 3 2| = =
LED RADYOR ] SbS NS NS S
T
o RADIO @ @ PROGRAM TPy E]
OO [2a0ussanuc][@] E]J =
12345678010 5
™
PROGRAM SWITCH Ty ¢ - -
AERIAL =]
O
@)
- J
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8.2 - Harici cihazlarin beslenmesi Harici cihazlari (transponder kart okuyucusu veya anahtarli segicinin
aydinlatmasi) beslemek igin cihazi sekildeki gibi kontrol linitesine baglayin. Besleme gerilimi 24V DC (x10%),
kullanilabilir azami akim 100 mA’dir.

— - 24V =
—» 0
- Oview programlayici baglantisi Oview programlayici, IBT4N arayuzu Uzerinden iginde 4 elektrik teli olan bir veri yolu kablosuyla kontrol

Unitesine baglanabilir. Bu Unite islevleri hizli ve eksiksiz programlamayi, parametre ayarini, kontrol nitesi yazilimini giincellemeyi, ariza
teshisini ve periyodik bakimi saglar.

8 9 10 11 12 13

OOO000

Oview, kontrol Unitesinin en fazla 100 m uzakhktan galistiriimasini sagdlar. Kontrol Gniteleri bir “BusT4” agiyla birbirine bagliysa Oview bunlardan
birine baglanarak seri bagh tiim kontrol tnitelerini goruntuleyebilir (en fazla 16 kontrol Unitesi).

Oview Unitesi, otomasyonun normal ¢alismasi sirasinda da kontrol Unitesine bagli kalabilir; kullanici 6zel mentden komut verebilir.

A Dikkat! - IBT4N arayuzunl baglamadan dnce, kontrol Unitesini sebekeden ¢ikarin.

8'4 - Bellegin tamamen silinmesi Belledi tamamen silip fabrika ayarlarina donmek gerektiginde motor kapaliyken asagidaki islemi yapin.
Ikkat! - Bellegin tamamen silinmesi radyo bellegi kilidini de siler.

A :
Tablo 12 .
Bellegin tamamen silinmesi OK LEDi
1 Kontrol Gnitesinin beslemesini kesin OFF
A5
L"‘
S
2 Kontrol nitesindeki PROGRAM tusunu basili tutun (05 adimina kadar) - _..
3 Gucu tekrar ag¢ (tusu basil tutmaya devam et) ON
557
SO
= |05
4 Kontrol tnitesindeki OK LED'inin yanmasini, sonra sénmesini ve L NNy
ardindan 3 kez yanip sénmesini bekleyin hJ- OK hl- Bl -
A D A A N
5 Digmeyi 3. yanip sénme sirasinda birakin - .
islem basarili olduysa, kontrol (initesindeki OK led 5 kez yanip SN R N N N N I
A NANANARANEY
AN N\ N\ AN AN
A Onemli - Bu prosediir vericileri silmez.

8.5 - Ozel islevler
“Her zaman ag¢” iglevi

Bu kontrol {initesi 6zelligi, Adim Adim komutu 3 saniyeden uzun siirdiigiinde daima agma manevrasi yaptirir. Ornegin kapiyi belirli bir siire acik
tutmak i¢in programlama saati kontaginin SbS girisine baglanmasinda yararlidir. Elle ¢alistirma etkinse bu 6zellik gegersizdir (1-2 anahtarlari
off-off; programlanabilir iglevler, Tablo 5).
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“Yine de hareket ettir” iglevi

Bir guvenlik cihazi calismiyor veya arizaliysa kapi yine de “basili tutarak calistirma” modunda kumanda edilip hareket ettirilebilir. Ayrintilar icin
“KULLANICI KILAVUZU?” ayrilabilir ekine (kilavuzun son kismi) bakin.

9 TESHiS

Bazi cihazlar durumlarini ve arizalarini tanimlayan mesajlar gorunttler.

9.1 - Kontrol linitesi bildirimleri
Kontrol tnitesindeki ledler, normal/hatali islemlerini belirtmek igin sinyal verir. Tablo 13 sinyalleri listeler:

dDI0

0 » Sebep Coziim
Kirmizi ve yesil | Ciddi Beslemenin mevcut oldugunu ve sigortalarin atmadigini kontrol edin. Atmiglarsa
LED'ler sénlk arizanin nedenini belirleyin ve ayni degerdeki sigortalarla degistirin.
Kirmizi veya Ciddi ariza Kontrol Unitesinin beslemesini birka¢ saniye kesmeyi deneyin. Durum degismezse
yesil LED yanik ariza vardir ve elektronik kart degistirilmelidir.
Saniyede 1 yesil | Her sey yolunda Kontrol dnitesinin normal galismasi.
yanip sdbnme
1 kirmizi flas 1 Cihazlarin kurulumu basarili olmadi | Alt ve fotosel girislerinin dogru baglantisini kontrol edin (sekil 7 ve paragraflar 8.1.1
sn. duraklatma 1 | veya 1-2 DIP anahtarlarinin ve 8.1.2'ye bakiniz) veya eger mikro anahtarlarin yapilandirmasi 1-2 degistiyse,
kirmizi flag yapilandirmasi, cihazlar yeniden cihaz 6grenme prosedurinu gergeklestirin (paragraf 5.2)

tanitilmadan degistirildi.
2 hizli yesil Girdi durumunda bir degisiklik oldu | SbS, STOP girisinin durumu degistiginde, fotoseller tetiklendiginde veya radyo
flaglar vericisi kullanildiginda bu normaldir.

2 kirmizi yanip séner
1 sn. duraklat 2
kirmizi yanip séner

Bir fotoselin tetiklenmesi

Manevranin basinda, bir veya daha fazla fotosel hareketi engelliyor: herhangi bir
engel olup olmadigini kontrol edin. Kapanis hareketi sirasinda gergekten bir engel
varsa bu normaldir.

4 kirmizi yanip sner
1 sn. duraklat 4
kirmizi yanip séner

STOP giriginin aktivasyonu

Manevranin baslangicinda veya hareket sirasinda STOP girisi tetiklendi: nedeni
kontrol edin.

5 kirmizi yanip séner
1 sn. duraklat 5
kirmizi yanip séner

Dahili parametreleri kaydetme
hatasi

Kontrol (nitesinin yeniden baslatmaya ¢alismasi igin en az 30 saniye bekleyin. Eger
durum degismezse, belledi silmek ve depolama prosedirini tekrar yapmak
zorunda kalacaksiniz.

7 kirmizi yanip séner
1 sn. duraklat 7
kirmizi yanip séner

- g devrelerde hata.

-1 ve 2 programlama anahtarlarinin
konfigiirasyonu degistirildi

Birkag saniyeligine tim glg devrelerinin baglantisini kesin, ardindan tekrar deneyin
ve bir komut gonderin; durum degismezse kartta veya motor kablolarinda ciddi bir
ariza olabilir: kontrol edin ve gerekiyorsa degistirin. 1 ve 2 anahtarlarinin
yapilandirmasi degistiriimisse cihaz 6grenme prosedurini tekrarlayin veya onceki
yapilandirmayi geri yukleyin

8 kirmizi yanip séner
1 sn. duraklat 8
kirmizi yanip séner

Komut zaten mevcut.

Baska bir komut zaten mevcut. Daha fazla génderebilmek igin komutu kaldirin.

PHOTO led Sebep Cozim

OFF Fotosel girisi etkinlegtirildi Manevranin baslangicinda, bir veya daha fazla fotosel hareketi engelliyor; herhangi
bir engel olup olmadigini kontrol edin, ayrica NC baglantisini hatalar igin kontrol edin.

ON Her sey yolunda Fotosel hizalanmis ve harekete izin verilmistir.

STOP led

Sebep

Coziim

OFF STOP giriginin aktivasyonu STOP girigine bagl cihazlari kontrol edin
ON Her sey yolunda STOP Giris aktif
m Sebep Cozim
OFF Adim adim komut mevcut degil
ON Adim adim komut mevcut
Sebep | Cozim
OFF FCA limit anahtari girisi tetiklendi
ON FCA limit anahtari girisi kapali
Sebep [ Goziim
OFF FCC limit anahtar girisi tetiklendi
ON FCC limit anahtari girisi kapali
Sebep | Cozim

OFF

Normal galisma sirasinda, bellekte olmayan bir radyo kodunun alindigini gosterir.

ON

Radyo vericisi programlama veya silme devam ediyor
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Kurulum sorunlari veya parga arizalari nedeniyle ariza olusursa Tablo 13'e bakin:

Tablo 14

Sorun Coziim

Radyo vericisi gegidi kontrol etmez ve verici | Verici pillerin tikenmis olup olmadidini kontrol edin, gerekirse degistirin
Uzerindeki led yanmaz

Radyo vericisi gegidi kontrol etmez ama Vericinin radyo alicisina dogru sekilde kaydedilip kaydedilmedigini kontrol edin. Verici radyo
vericideki led yanar sinyalinin emisyonunun dogru olup olmadigini bu ampirik test araciligiyla kontrol edin: bir tusa
basin ve LED'yi agilmis ve 108.5 Mhz FM'e mimkin oldugunca yakin ayarlanmis normal bir
radyonun (ideal olarak ekonomik olan) antenine yerlestirin; hafif bir catirti sesi duyulmalidir

Higbir manevra baslatiimaz ve OK LED Uriiniin 230 V sebeke gerilimiyle beslendigini kontrol edin. F1 ve F2 sigortalarinin (sek. 7) atip
yanip sdbnmez. atmadigini kontrol edin; gerekiyorsa ariza nedenini belirleyip sigortalari ayni akim degeri ve
ozelliklere sahip yenileriyle degistirin.

Manevra baslamiyor ve ikaz lambasi sonik Komutun gergekten alindigini kontrol edin: Komut Adim Adim girisine ulastiginda OK LED’i,
alindigini bildirmek igin iki kez yanip séner.

“| “| URUNUN BERTARAF EDILMESI

Bu urdin, otomasyon sisteminin ayrilmaz bir parcasidir ve sistemle birlikte bertaraf edilmelidir. Montajda oldugu gibi, Grtndn kullanim émrd
sonunda sOkme ve bertaraf islemleri de yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Urln, bir kismi geri dénustarilebilen, bir kismi ise bertaraf
edilmesi gereken farkli malzemeler icerir. Bu Urin kategorisi i¢in bolgenizdeki yerel dizenlemelerin 6ngdérdigu geri donusum ve bertaraf
yontemleri hakkinda bilgi edinin.

A Dikkat! - Uriinlerin bazi kisimlari, cevreye atildigi takdirde ciddi ¢cevre ve saglik riskleri olusturan kirletici veya tehlikeli maddeler
icerebilir.

Semboll gosterdigi gibi, Grin ev atiklari olarak atilmamalidir. Bolgenizdeki mevcut yasalar tarafindan éngoérilen yontemlere
gOre malzemeleri atik olarak ayirin veya esdeder bir Grlin satin alirsaniz Griini perakendeciye iade edin.

A DIKKAT! - Yerel mevzuat, bu iiriiniin uygun olmayan bir sekilde imha edilmesi durumunda ciddi para cezalarinin
uygulanmasini igerebilir.
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12 BAKIM

Sistemin giivenligi ve uzun émrii icin bakim diizenli yapiimalidir; Onceki bakimdan sonra en geg 6 ayda veya 20,000 hareket sonunda bakim
gerceklestirilmelidir.

A DIKKAT! - Bakim islemleri, bu kilavuzda belirtilen giivenlik talimatlarina ve ilgili mevzuat ve standartlara tam olarak uygun sekilde
gerceklestirilmelidir.

01. oFf | Otomasyon sistemi bilesenlerinde bozulma olup olmadigini kontrol edin, yapisal pargalarin erozyonuna veya oksidasyonuna
Ozel dikkat gosterin. Gerekli standardin altinda olan pargalari degistirin.

02. | Hareketli pargalarin aginmasini kontrol edin: pinyon, kremayer ve kapi bilesenleri. Gerekirse bunlari degistirin.

03. oN | Paragraf 6.1 - Test icindeki tim test ve kontrolleri yapin.

%

‘] 3 TEKNIK OZELLIKLER

A Buradaki tiim teknik 6zellikler 20° C (£5° C) ortam sicakhi@i igin verilmigtir. Nice S.a.a., aynskullanim amacini ve iglevselligi koruyarak gerekli
gordigunde urinlerde degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

Tip Konut igin kayar kapilarin otomatik hareketi icin elektromekanik rediktorlti motor
kullanim, elektronik kontrol initesi ile tamamlandi
Pinyon Z 15; Modul: 4; Adim: 12.5 mm; Bolum dairesi ¢api: 60 mm
Tepe torku 18 Nm
Nominal tork 9 Nm
Hiz (yuksiiz) 11 m/dak
Nominal tork hizi 8.5 m/dak
Calisma dongileri 20 gevrim/saat
Maksimum stirekli galisma siresi 4 dakika
Nominal besleme 230V - 50/60 Hz
Nominal gii¢ 300 W
Elektrik izolasyon sinifi 1 (bir glivenlik topraklama sistemi gereklidir)
Flasor cikisi 1 adet 230V~ kendinden yanip sénen ikaz lambasi icin (en fazla 60W)
STOP girisi NO, NC ve 8k2 kontaklar igin
(durumla ilgili bir varyasyon "STOP" komutuna neden olur).
Sbs girisi NO kontaklar icin (kontagin kapanmasi “STEP-BY-STEP” komutunu tetikler)
PHOTO Girisi NC temasi i¢in (kapali duruma gdre bir degisim, fotosel 1sin kesilmesinin tespit edilmesi
nedeniyle kapanma sirasinda bir manevra tersine donmesine neden olur)
Radyo ANTENI girisi RG58 veya benzer kablo igin 52 Q
Radyo alicisi Dahili
Calisma sicakligi -20°C ..,.+55°C
Koruma sinifi IP 44
Boyutlar (mm) ve agirlik 330 x210x 303 h; 11 kg
Tip Dahili radyo kumandasi igin 4 kanalli alici
Frekans 433.92MHz
Verici uyumlulugu O-CODE kodlamasi
Kaydedilmis vericiler Mod 1'de kaydedilirse en fazla 100
Giris empedansi 52Q
Duyarlilik 0.5 p V'den daha iyi
Vericilerin menzili 100-150 m; bu mesafe engeller ve elektromanyetik parazitler nedeniyle degisebilir ve
alici antenin konumundan etkilenir.
Cikislar Komutlar icin paragraf 7.3 - Dahili radyo alicisi igindeki Tablo 8 ve 9'a bakin
Calisma sicakligi -20°C ....+55°C
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AB UYGUNLUK BEYANI

ve “kismen tamamlanmig makine” icin birlegtirme beyani

AB uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki internet adresinden ulasilabilir:
https://www.niceforyou.com.

Nice, .
Made in Italy R0600
a8 aaa P/N:RO600R01

Nlce SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly

300W|1.4A| 230V 50/60Hz

4min

7Nm| {-20°C [ +55°C

S/N 1005592 PR 01/06/2023

e UK @C €
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*| 4 TEMEL GUVENLiIK GEREKLILIKLERI

14.1 - UYARILAR

- Tamamen agilana veya kapanana kadar hareketli kapidan giivenli bir mesafede durun; Kapi tamamen acilip durana kadar kapidan
gecmeyin.

- Cocuklarin kapinin yakininda veya kumandalariyla oynamasina izin vermeyin.

- Vericileri gocuklardan uzak tutun.

- Calismada anormal bir sey fark ettiginizde (sesler veya sarsintili hareketler) otomasyonun kullanimini derhal askiya alin; Bu uyariya
uyulmamasi ciddi tehlikelere ve kazalara neden olabilir.

- Hareketli pargalara dokunmayin.

- Bakim planina gore diizenli bakim kontrolleri nitelikli personel tarafindan yapilmahdir.

- Bakim veya onarim sadece nitelikli teknik personel tarafindan yapilmahdir.

- Guvenlik cihazlari devre disiyken komut verme: Glvenlik cihazlari diizgiin galismiyorsa veya arizaliysa kapi yine de galistirilabilir.

01. Vericiyle kapiya komut verin. Glvenlik cihazlari izin sinyali verirse kapi normal sekilde agilir. Aksi halde 3 saniye iginde yeniden deneyin ve
kumandayi basili tutun.

02. Yaklasik 2 saniye sonra kapi, “basil tutarak g¢alistirma” modunda hareket etmeye baglar. Kumanda basili tutuldugu strece kapi hareket
eder; kumanda birakilir birakilmaz kapi durur. Givenlik cihazlari arizaliysa otomasyonu miimkiin olan en kisa siirede onartin.

14.2 - Agma " ve kilitleme A (elle hareket)

ROBOG600 rediiktdrlii motorda, kapinin elle agilip kapanmasini saglayan mekanik bir sistem vardir. Elektrik kesintisinde veya sistemi etkileyen
arizalarda elle galistirma kullaniimalidir. Motor arizaliysa, sorunun kilit agma mekanizmasinda olup olmadigini kontrol etmek i¢cin motorun kilidi
aglimaya caligilabilir.
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14.3 - Bakim islemleri:

- Cihazlarin yuzeylerinin temizligi: Hafif nemli (1slak degil) bir bez kullanin. Alkol, benzen, tiner veya diger yanici maddeleri iceren
maddeleri kullanmayin; bu maddelerin kullanilmasi cihazlara zarar verebilir ve yangina veya elektrik carpmasina neden olabilir.

- Yaprak ve taglarin temizlenmesi: Kapinin bagka biri tarafindan hareket ettirilmesini 6nlemek icin isleme baglamadan 6nce elektrik beslemesini kesin.

14_1, - Verici pilinin degistiriimesi Pil zayifladiginda vericinin menzili belirgin bicimde azalir. Bir digmeye basildiginda ilgili LED yanip hemen
zayiflayarak sontyorsa pil tamamen tikenmistir ve hemen degistirilmelidir. LED yalnizca kisa siire yaniyorsa pil kismen tikenmistir; vericinin
komutu gdéndermeyi denemesi icin digme en az yarim saniye basil tutulmaldir. Pil, komutu tamamlamaya (ve gerekiyorsa yaniti beklemeye)
yetmiyorsa verici kapanir ve ilgili LED soéner. Bu durumda pil, kutuplara dikkat edilerek ayni tirden yenisiyle degistirilirse normal ¢calisma
saglanir. Pil degisimi icin uzaktan kumanda kilavuzuna bakin.

A UYARILAR! - Piller kirletici maddeler icerir: bunlari ortak atiklarla birlikte atmayin, ancak yerel yonetmeliklerde belirtilen yontemleri
kullanin.
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