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CE uygunluk beyani

ve “kismen tamamlanmis makinelerin” kurulus beyani
Asagidaki Direktiflere uygun beyan: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) ek II, bolim B

Not: Bu beyanin igerigi, Nice S.p.A. ofislerinde dosyalanan resmi belgedeki beyanlara ve zellikle bu kilavuzun basiimasindan énce
mevcut olan en son surimiine karsilik gelir. Buradaki metin editoryal amaclarla yeniden dizenlenmistir. Orijinal beyanin bir kopyasi Nice
S.p.A. (TV) italya'dan talep edilebilir.

Beyan numarasi: 561/WIDE Revizyon: 2 Dil: TR

Ureticinin Adi: NICE S.p.A. .
Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italya
Teknik belgeleri hazirlamaya yetkili kisi: NICE S.p.A.

Urun tipi: Elektromekanik bariyer

Model / Tip: WIDES, WIDESI, WIDEM, WIDEMI, WIDEL, WIDELI
Aksesuarlar: -

Asagida imzasi bulunan Roberto Griffa, icra Kurulu Bagkani olarak, yukarida belirtilen (iriiniin asagidaki direktiflerin hiikiimlerine
uydugunu kendi sorumlulugu altinda beyan eder:

o Uye Devletlerin elektromanyetik uyumluluga iliskin yasalarinin uyumlastiriimasi hakkinda 26 Subat 2014 tarihli AVRUPA
PARLAMENTOSU VE KONSEYININ 2014/30/EU SAYILI DIREKTIFI (yeniden diizenleme), asagidaki uyumlastiriimis standartlara uygun
olarak: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

o Uye Devletlerin elektromanyetik uyumluluga iliskin yasalarinin uyumlastiriimasi hakkinda 26 Subat 2014 tarihli AVRUPA
PARLAMENTOSU VE KONSEYININ 2014/35/EU SAYILI DIREKTIFI (yeniden diuzenleme), asagidaki uyumlastiriimis standartlara uygun
olarak: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011 EN 60335-2-103:2003
+A11:2009

Ek olarak, Grin kismen tamamlanmis makinelere uygulanan hikimlere uygun olarak asagidaki yonergeye uygundur:

o AVRUPA PARLAMENTOSU VE KONSEYININ, makinelere iliskin ve 95/16/EC Direktifini degistiren 17 Mayis 2006 tarihli 2006/42/EC
Direktifi (birlestirilmis metin)

- Bu vesileyle ilgili teknik dokiimantasyonun 2006/42 /CE Direktifinin Ek VII Bolim B'ye uygun olarak derlendidi ve asagidaki temel
gerekliliklerin uygulandigi ve yerine getirildigi beyan edilir: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.26 - 1.5.1-1.5.2 -

1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.56.8-1.5.10- 1.5.11
- Uretici, ulusal makamlarin gerekgeli talebine yanit olarak, kismen tamamlanmis makine ile ilgili bilgileri iletmeyi taahhlt eder. Bu, kismen
tamamlanmis makine Ureticisinin fikri milkiyet haklarina zarar vermez.

- Kismen tamamlanmis makine, bu beyanda kullanilandan farkli bir resmf dile sahip bir Avrupa Ulkesinde devreye alinacaksa makineyi
s6z konusu dil bolgesine getiren kisi bu beyanin o dile gevirisini saglamalidir.

- Kismen tamamlanmis makine, icine yerlestirilecegi nihai makinenin uygun oldugu durumlarda 2006/42/EC Direktifine uygunlugu beyan
edilinceye kadar devreye alinamaz.

Uriiniin asagidaki standartlara tabi olan tim pargalari bu standartlara uygundur: EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN
12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 14 Haziran 2016 ~Ing. Roberto Griffa
(Icra Ku ulu Ba kam)
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GENEL UYARILAR: GUVENLIK - KURULUM - KULLANIM (6zgiin talimatlar italyancadir)

DIKKAT Onemli giivenlik talimatlari. Yanhs kurulum ciddi hasara neden olabileceginden tiim talimatlara uyun. Onemli
DIKKAT giivenlik talimatlari. Kendi giivenliginiz ve diger kisilerin giivenligi icin bu talimatlara uymaniz 6nemlidir. Bu
talimatlari saklayin.

o Kuruluma baglamadan énce “Uriin teknik ézellikleri’ni, 6zellikle de bu tiriiniin kilavuzlu parganizin otomasyonu icin uygun olup olmadigini
kontrol edin. Uygun degilse kuruluma DEVAM ETMEYIN.
o Uriin, “Test ve devreye alma” bélimiinde agiklandigi sekilde devreye alinmadan kullanilamaz.

DIKKAT Giincel Avrupa mevzuatina goére bir otomasyon sistemi, yiiriirliikteki Makine Direktifi kapsaminda belirtilen ve
otomasyonun uygunluk varsayiminin beyan edilmesini saglayan uyumlastiriimis standartlara uymalidir. Bu nedenle
elektrik sebekesine baglanti, Uriiniin test edilmesi, devreye alinmasi ve bakimiyla ilgili tiim islemler yalnizca nitelikli
ve uzman bir teknisyen tarafindan yapiimalidir!

o Uriintin kurulumuna devam etmeden énce, tim malzemelerin iyi calisma diizeninde olup olmadigini ve hedeflenen uygulamalara uygun
olup olmadigini kontrol edin.

o Uriin, fiziksel, duyusal veya zihinsel kapasiteleri azaltiimis kisiler (cocuklar dahil) tarafindan veya yetersiz deneyime veya asinaliga sahip
kisiler tarafindan kullaniimak Gzere tasarlanmamistir.

e Cocuklar cihazla oynamamalidir
e Cocuklarin GrGnln sabit kumanda cihazlariyla oynamasina izin vermeyin. Uzaktan kumandalari cocuklarin erisemeyecegi yerlerde tutun.

DIKKAT Termik kesicinin istenmeden yeniden devreye girmesinden dogabilecek tehlikeleri dnlemek igin bu cihaz, zamanlayici gibi
harici bir anahtarlama cihazindan beslenmemeli veya diizenli olarak acgilip kapatilan bir besleme devresine baglanmamalidir.

e Tesisin sebeke beslemesine, asir gerilim kategorisi Il kogullarinda tam ayirmayi saglayan kontak acikligina sahip bir ayirma cihazi takin
(Grtnle verilmez).

o Uriini kurulum sirasinda dikkatli bir sekilde kullanin; ezilmemesine, cokmemesine veya diismesine veya herhangi bir tiir siviyla temas
etmesine izin vermemeye dikkat edin. Urtinu i1s1 kaynaklarindan ve c¢iplak alevden uzak tutun. Yukaridakilere uyulmamasi drune zarar
verebilir ve tehlike veya ariza riskini artirabilir. Boyle bir durumda kurulumu derhal durdurun ve Musteri Hizmetleriyle iletisime gegin.

o Uretici, montaj talimatlarina uyulmamasindan kaynaklanan mal, esya veya kisi zararlarindan sorumilu degildir. Bu durumlarda malzeme
kusurlarina iligkin garanti gecerli olmaz.

e A agirlikh yayilan ses basinci seviyesi 70 dB(A) degerinden dusiktir.

e Kullanici tarafindan yapilacak temizlik ve bakim denetimsiz ¢ocuklar tarafindan yapiimamalidir.

e Sistem Uzerinde galismaya baslamadan 6nce (bakim, temizlik) triiniin sebeke beslemesini her zaman kesin.

e Sistemi, 6zellikle tim kablolari, yaylari ve destekleri; dengesizlik, asinma veya hasar bakimindan diizenli olarak kontrol edin. Onarim veya
ayar gerekiyorsa kullanmayin; kurulum arizasi veya yanls dengelenmis otomasyon yaralanmaya yol acabilir.

o Uriiniin ambalaj malzemeleri yerel diizenlemelere uygun olarak bertaraf edilmelidir
e Basil tutarak galigstirma anahtarini kullanirken diger kigilerin otomasyondan uzak tutuldugundan emin olun.
e Bir islem gergeklestirirken otomatik mekanizmayi gézlemleyin ve hareket tamamlanana kadar gevredeki herkesi guivenli bir mesafede tutun

o Uzerinde herhangi biri calisiyorsa otomasyonu calistirmayin; bu tiir calismalara izin vermeden énce glic kaynaginin baglantisini kesin

e Gug¢ kablosu hasar goérmusse, her tirlu riski dnlemek igin Uretici veya ureticinin teknik destek servisi ya da benzer niteliklere sahip bir kisi
tarafindan degistiriimelidir

KURULUM ONLEMLERI

e Tahrik motorunu monte etmeden 6nce tim mekanik bilesenlerin iyi galisir durumda ve dengeli oldugundan ve otomasyonun dogru sekilde
hareket ettiginden emin olun.

e Kumandalarin, hareketli pargalardan glivenli bir mesafede bulundugundan ve bu pargalarin agik¢a goériilmesine olanak tanidigindan emin
olun. Bir anahtar kullaniimiyorsa kumandalar yerden en az 1.5m yuksegde kurulmali ve erigilebilir olmamalidir

o Aciima hareketi bir yangin sistemi tarafindan kumanda ediliyorsa, 200mm'den blyUk tim pencerelerin kumandalar tarafindan kapatildigindan emin olun
e Manevralar sirasinda hareketli ve sabit pargalar arasina higbir seyin sikisamayacagindan emin olun

e Manuel galistirma etiketini manuel kumandanin yanina kalici olarak yapistirin

e Tahrik motorunu monte ettikten sonra mekanizmanin, koruma sisteminin ve tim manuel manevralarin diizgiin galistigindan emin olun.
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A - Uriin igin gegerli Avrupa direktiflerine iligkin 6zel uyarilar
o “Yapi Malzemeleri” Direktifi: 305/2011 sayili Yapi Malzemeleri Tuiziigi ile ilgili olarak bu liriine yonelik 6zel uyarilar:

- Bu Urtinlin, bu kullanim kilavuzunda agiklandigi sekilde ve belirli kullanim tirleri i¢in (6rn. yalnizca araglarda kullanim harig) tam kurulumu,
Urtintin 305/2011 sayih Yénetmelik ve onun uyumlastiriimis EN 13241-1 standardi kapsamina girmesine neden olabilir.

- B paragrafinda, “Temel gerekliliklere iliskin montaj kriterleri ve 6zel uyarilar” bashgi altinda, Grinin 305/2011 sayih Tuzugln temel
gerekliliklerini kargilamasini saglamak igin gerekli tim montaj kriterleri verilmistir; montaji yapan kisi, bu kriterlerin timuine titizlikle uyuldugunu
dogrulamali ve saglamalidir.

- Arag bariyeri mekanizmasi bu kriterlerden birine veya birkagina uyulmadan kurulup kullanilirsa temel gerekliliklerin kargilandigi garanti
edilemeyebilir. Montaji yapan kisi Direktif gerekliliklerine uygunlugu dogrulayana kadar Grtiniin bu kosullarda kullaniimasi yasaktir; bu
durumda Urine ilistiriimis etiket derhal gikariimali ve “EC Uygunluk Beyani” (bu kilavuzun Ek I'i) kullanilmamalidir. Bunun sonucunda montaiji
yapan kisi, “otomatik bariyer” Griininin Ureticisi haline gelir ve 305/2011 sayili Tizuglin ve bu Tizlkle uyumlastiriimis EN 13241-1
standardinin hikidmlerine uymalidir. Bu durumda arag bariyeri mekanizmasi “kismen tamamlanmis makine” olarak degerlendirilmelidir ve Ek
II'deki “Uygunluk Beyani” kullanilabilir (teknik belgelere dahil edilmek lzere).

o “Makine” Direktifi:

- B paragrafinda, “Temel gerekliliklere iliskin montaj kriterleri ve 6zel uyarilar” baslhidi altinda, Grtiniin Makine Direktifinin temel gerekliliklerini
karsilamasini saglamak igin gerekli tim montaj kriterleri verilmistir. Montaji yapan kisi, bu kriterlerin timane titizlikle uyuldugunu dogrulamali
ve saglamalidir.

- Arac bariyeri mekanizmasi bu kriterlerden birine veya birkagina uyulmadan kurulup kullanilirsa temel gerekliliklerin karsilandidi garanti
edilemeyebilir. Montaji yapan kisi Direktif gerekliliklerine uygunlugu dogrulayana kadar Griinin bu kosullarda kullaniimasi yasaktir; bu durumda
“EC Uygunluk Beyani: Ek I” kullanilamaz. Bunun sonucunda montaji yapan kisi, “otomatik bariyer” Grininin Ureticisi haline gelir ve Makine
Direktifinin hiikimlerine uymalidir. Uretici, “Makine Direktifi Ek 1" iginde ongoérulen temel glivenlik gerekliliklerinin listesini de igeren, ilgili risklere
yonelik bir degerlendirme yapmali ve bu gereklilikler icin uygulanan ¢éztmleri belirtmelidir. Risk degerlendirmesinin, otomasyonun Teknik
belgelerinde yer alan belgelerden biri oldugunu unutmayin. Bu dederlendirme profesyonel bir montaj uzmani tarafindan yapilmalidir; Ek 1l'deki
“Uygunluk Beyani” kullanilabilir ve arag¢ bariyeri mekanizmasinin montajini yapan kisi tarafindan doldurulmaldir. Bu Uriintin “Makine” Direktifi ile
ilgili kullanimina yonelik 6zel uyarilar; montaji yapan kisinin Grdntn dreticisi haline gelmesi durumunda bunlar dikkate alinmalidir.

o Arac bariyeri mekanizmasi piyasaya “kismen tamamlanmis makine” olarak sunulur ve bu nedenle Makine Direktifi uyarinca “bir makine”
olusturmak amaciyla bir makineye entegre edilmek veya diger makinelerle birlestiriimek Uzere, yalnizca diger bilesenlerle birlikte ve bu kullanim
kilavuzunda agiklanan sekilde kullaniimak igin Uretilmistir. Makine Direktifinde belirtildigi gibi, bu Griinlin zerine monte edildigi makinenin
ureticisi makinenin Makine Direktifine uygun oldugunu belirleyip beyan edene kadar bu Grtinin kullanimina izin verilmez.

e “Algak Gerilim” Direktifi: Bu Griintin “Alcak Gerilim” Direktifi ile ilgili kullanima uygunluguna yénelik 6zel uyarilar. Bu Grin, bu kullanim
kilavuzunda belirtilen amagla ve yapilandirmalarda, Nice S.p.A. lrlin katalogundaki urtinlerle birlikte kullanildiginda “Algak Gerilim” Direktifinin
hiktumlerini kargilar. Urtin belirtiimemis yapilandirmalarda veya belirtimemis baska Urlnlerle kullanilirsa gerekliliklerin karsilandigi garanti
edilemeyebilir; montaji yapan kisi direktifin belirtilen gerekliliklerine uygunlugu dogrulayana kadar Griinin bu kosullarda kullaniimasi yasaktir.

¢ “Elektromanyetik Uyumluluk” Direktifi: Bu Uriiniin “Elektromanyetik Uyumluluk” Direktifi ile ilgili kullanima uygunluguna yonelik
6zel uyarilar. Bu uriin, en zorlu kullanim kosullarinda ve bu kullanim kilavuzunda belirtilen yapilandirmalarda, Nice S.p.A. iiriin
katalogundaki liriinlerle birlikte elektromanyetik uyumluluk testlerine tabi tutulmustur. Uriin belirtiimemis yapilandirmalarda veya
belirtiimemis baska iirtinlerle kullanilirsa elektromanyetik uyumluluk garanti edilemeyebilir; montaji yapan kisi direktifin belirtilen
gerekliliklerine uygunlugu dogrulayana kadar iirtiniin bu kosullarda kullaniimasi yasaktir.

B - Temel gerekliliklere iliskin montaj kriterleri ve 6zel uyarilar

Dogru sekilde kuruldugunda bu iiriin, Tablo A'da ve Avrupa “Makine” direktifinde belirtildigi sekilde, uyumlastiriimig EN 13241-1
standardindaki gerekliliklere gore 305-2011 sayih Tiiziikte 6ngoriilen temel gereklilikleri karsilar.

Dikkat! — Arag bariyeri mekanizmasi yalnizca araglarin gegisine yonelikse EN 13241-1 kapsaminin disinda kalir; bu durumda Tablo
A'daki bazi gerekliliklere uyulmasi zorunlu olmayabilir. Diger gecis tiirleri (6rnegin yayalar igin) acikca yasaklandiginda — 6rnegin
uygun isaretlerle — ve diger gecis tirlerinin gerekli oimasi durumunda hemen yakininda yeterli alan saglandiginda, gegis “yalnizca
araglar igin” olarak degerlendirilebilir.

TABLO A - CE isaretlemesi icin temel gereklilikler (EN 13241-1 standardinin ZA.1 tablosuna gore)

Temel o6zellikler Standarttaki maddeler Sonug
Su sizdirmazligi 442 PND*
Tehlikeli maddelerin salimi 4.2.9 Uygun
Riizgar yiikiine dayanim 4.4.3 Uygun
Isil direng 4.4.5 PND*
Hava gecirgenligi 4.4.6 PND*
Dikey hareket eden kapilar igin guvenli agilma 4.2.8 Uygun
Cam bilesenlerin geometrisinin tanimlanmasi 4.2.5 PND*
Mekanik dayanim ve kararlilik 4.2.3 Uygun
Motorla calistirilan kapatma sistemlerinin ¢alisma kuvvetleri 4.3.3 Uygun
Su sizdirmazhidi, 1sil direng ve hava gegirgenliginin dayaniklilig 4.47 PND*
* PND Performans beyan edilmemistir; Grlin bu performansi saglamadiginda, érnegin “Hava gegcirgenligi”, veya gereklilik uygulanabilir
olmadiginda, érnegin “Cam bilesenlerin geometrisinin tanimlanmasi”.

o Tehlikeli maddelerin salimi:
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Uriin, EN 13241-1 gereklilikleri ve Avrupa Toplulugunun web sitesindeki madde listesi uyarinca tehlikeli maddeler icermez ve/veya salmaz.
Gereklilige uygunlugun sirdirilmesini saglamak igin 6zel uyari — Montajda kullanilan elektrik kablolari gibi diger malzemelerin de bu gereklilige
uygun olmasi zorunludur

o Riizgar yikiine dayanim
Tablo B, bariyer kolunun riizgarin basing farkina kargi dayanimini gésterir. Testler, darbe koruma profili takilmig bariyer Gzerinde yapilmistir;
diger aksesuarlar riizgara maruz kalan yuzey alanini artirarak ruzgar yuklerine kargi dayanimini azaltabilir.

ABLO B
Tip WIDE S WIDE M WIDE L

XBA19 ile sinif

4 4 - -
XBA15 ile - R 3 _
XBA14 XBA15 ile - - - 2
Riizgar basinci [Pa] > 1000 > 1000 > 700 > 450
Maksimum riizgar hizi [km/h] 151 151 126 101
Aciklama Kasirga Kasirga Siddetli firtina/sert riizgar Firtina

o Dikey hareket eden kapilar igin glivenli agcilma
Uriin, aski veya dengeleme (yay) sisteminin tek bir bileseninin arizalanmasi durumunda kontrolsiiz hareketlere neden olmaz ve
bariyer kolunun diismesine izin vermez. Gerekliliklere uygunlugun siirdiiriilmesini saglamak igin 6zel uyarilar:

- Uriing, Baliim 3 - Montaj ve Baliim 6 - Test ve devreye alma kisimlarinda aciklanan tim talimatlar dikkatle izleyerek kurun.

- “Bakim Programi” Bolimundeki hiikiimlere titizlikle uyan dizenli bir bakim programi bulundugundan emin olun (kilavuzun sonundaki
cikarilabilir ek).

e Mekanik dayanim ve kararlilik
Uriin, normal kullanim sirasinda olusan kuvvetler, darbeler ve zorlanmalar herhangi bir hasara neden olmayacak veya mekanik performansini
tehlikeye atmayacak sekilde tasarlanmig ve Uretilmistir. Uyari: “Dikey hareket eden kapilar igin giivenli agiima” gerekliligine iligkin notlara bakin.

e Motorla galistirilan kapatmalar igin galisma kuvvetleri

Bariyer kolunun ezilme ve darbe riskleri agisindan uyguladidi ¢alisma kuvvetlerine kargi asagidaki ic yéntemden biriyle koruma saglanir:

1 “Basili tutarak galistirma komutu” (operatér mevcut) ile kullanimda: EN 12453'te belirtildigi gibi. Bu durumda kumanda digmesi
otomasyonun gorulebilecegi bir yere yerlestiriimeli ve halkin erigebilecedi bir konumdaysa halk tarafindan kullanilamamalidir; érnegin yalnizca
anahtarl segciciyle kullaniimalidir.

2 “Yari otomatik” kullanimda: kuvvetler EN 12453'te belirtildigi gibi sinirlandirilir.

3 “Otomatik” kullanimda: kuvvetler EN 12453'te belirtildigi gibi sinirflandirilir; bu durumda Sek. 2'de gdsterildidi gibi en az bir fotosel ¢iftinin
takilmasi zorunludur.

Gereklilige strekli uygunluk saglamak icin 6zel uyari: “Dikey hareketli kapilarin giivenli agilmasi” gerekliligine iliskin notlara bakin.

1 URUN TANIMI VE KULLANIM AMACI

WIDE, konutlarda, kamuya acik alanlarda ve endustriyel alanlarda kullanim igin elektromekanik bir arag bariyeri mekanizmasidir: segilen
modele (S - M - L) bagl olarak 3 ila 7 metre genisligindeki bir arag¢ girisinin agilmasini ve kapanmasini kontrol eder.

A DIKKAT! - Aciklanan kullanim amaci disindaki tim kullanimlar ve bu kilavuzda agiklananlar digsindaki ortam kosullarinda kullanim uygunsuz ve
yasak kabul edilmelidir!

WIDE elektrik enerjisiyle galisir ve elektrik kesintisi durumunda manuel serbest birakma islemini uygulayarak manuel olarak kullanilabilir. Elektrik
kesintileri sirasinda belirli islemlerin gerceklestiriimesini saglayan bir yedek akiiyle (mod. PS324 - istege baglh aksesuar) de kullanilabilir.

TAKILABILEN AKSESUARLAR
Bariyer kolu Kauguk Isiklar [p):rr;t;rs?aglantl ll\)llaa"fi?/aelrllkom Aliiminyum etek - Mobllidestek -
3m VM XBA13 v XBA4 M WIA10 - M 1pc - WA13 -
WIDE S (4 m
XBA19 M XBA13 M XBA4 M WIA10 - - -
WIDE M ;&19 M XBA13 M XBA4 M WIA10 M WIA11 M 2pcs-WA13 |M WA12
3+3m M XBA13 v XBAB - - M 2pcs-WA13 |M WA12
XBA15 + XBAQ + XBA15 P
3+4m
WIDE L XBA15 + XBAQ + XBA14 M XBA13 M XBA18 |- - - -
5m
XBAS M XBA13 M XBAG - - M 2pcs-WA13 |M WA12
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Mevcut aksesuarlarin listesi:

XBA19 - beyaz boyali alliminyum bariyer kolu L4000 mm
XBADS - beyaz boyal aliiminyum bariyer kolu L5150 mm
XBA14 - beyaz boyali alliminyum bariyer kolu L4150 mm
XBA15 - beyaz boyali aliiminyum bariyer kolu L3150 mm
XBA4 - Bariyer kolu 1giklart WIDE S / WIDE M

XBAG - Bariyer kolu isiklari WIDE L

XBA18 - Bariyer kolu isiklarit WIDE L

XBA?9 - Universal mafsal

SIA1 - WIDE S/ WIDE M temel plakasi
SIA2 - WIDE L temel plakasi

WA12 - Hareketli destek

WA13 - Aliminyum etek

WIA10 - Déner baglanti

WIA11 - Mafsalli kol

PS324 - Acil durum akuleri

WA10 - Etiketler

XBA13 - Kauguk darbe koruma Kiti

2 UYGULAMA SINIRLARI

Boliim 12 - Uriiniin teknik dzellikleri kismindaki tiim degerlerin ve tahmini kullanim émriiniin (paragraf 2.1) amaglanan kullanima uygun

oldugunu kontrol edin.

2 1 - Uriiniin kullanim émrii Kullanim émrd, Griiniin ortalama ekonomik émriidiir; bu deger, manevralarin zorluk endeksinden biiy(ik dlgiide
efkilenir. Kullanim émriinii tahmin etmek igin asagidaki islemleri yapin:

01 | 2281 T Gk maddslerin degenenn - o' Zorluk endeksi
toplayin: WIDES | WIDEM | WIDE L

Mafsalli bariyer kolu / 15% /
Toz ve kum varhgi 10% 10% 10%
Tuzlulugun varhgi 10% 10% 10%
Aliminyum etek - 5% 5% 5%
Mobil destek - / 15% 15%
Ortam sicakhiginin 40°C’nin lzerinde veya 0°C’nin altinda olmasi 5% 5% 5%
Calisma fotosel tarafindan durduruldu 10% 15% 15%
Durdurma nedeniyle islem kesintiye ugradi 10% 15% 15%
Hiz ayarinin (FL trimpotu) %50’nin tzerinde olmasi 10% 10% 15%
Kuvvet ayarinin (I trimpotu) %50'nin Gizerinde olmasi 5% 10% 10%

islemleri yapin: a - Yukarida bulunan degerden

yatay bir gizgi ¢izin.

02. | Segcilen bariyer mekanizmasi modeline gore grafikte su

baslayarak egriyi kesene kadar dikey bir ¢izgi ¢izin. b - Bu
noktadan, “manevra gevrimleri” eksenini kesene kadar

Elde edilen deger, trGinindzin tahmini kullanim émruddar.

manevra dongileri

500.000—

400.000—

300.000—

200.000—

100.000 —

RN AL
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Zorluk endeksi (%)
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A Onemli! Uriinii monte etmeden 6nce “UYARILAR” béliimiine (kilavuzun basinda) ve Boliim 12’ye (Teknik 6zellikler) bakin.

Sek. 1, paketin igerigini gosterir (satin alinan modele gore): tim pargalarin mevcut ve dogru oldugunu kontrol edin.

a - WIDE bariyer mekanizmasi govdesi (S-M-L)

b - bariyer mekanizmasi gévdesi icin fotosel kutusu
¢ - kiicuk montaj parcalari kutusu

d - ankrajlar

e - manuel kilitteme/serbest birakma anahtari

f - Bariyer kolu kapagi + kauguk darbe koruyucularini 6rten 2 kapak
(ktguk montaj parcalari kutusundadir)

g - bariyer kolu destegi

h - temel plakasi

i - bariyer kolu baglanti parcalar (yalnizca WIDE L)

e R
o WIDE S
o o
»
L N
N4
WIDE M
?
Q
WIDE L
_ Y,

Sekil. 2, Nice aksesuarlarini kullanarak tipik bir kurulumun bilesenlerinin yerini gosterir:

a - WIDE bariyer mekanizmasi kolu (S-M-L)
b - Fotoseller

¢ - Fotosel direkleri

d - Anahtarl secici

e - lkaz lambasi
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Montaja baglamadan 6nce kurulum élgilerini kontrol edin (Sekil 3):

e )
e WIDE S \ WIDE M \ WIDE L
\ | _338mm
286 mm 314 mm [~
| \ .
) !u v i ;L ‘ ‘ L= ‘
5 (8] | ), (@ T ] | )| @
\ ‘ \
£ £ £
£ ‘ £ g ‘ £ 8]
o o o
o 8 \ o S \ o Q
\ \
\ \
| |
178 280 ! 205 320 ! 205 420
mm mm | mm mm | mm mm
J

&

Bariyeri monte etmek igin asagidaki islemleri yapin:

01. | Sistemin farkli bilesenlerinin yerlestirilecegi konumlari belirleyin (6r. Sekil 2):

- Taban mevcut degilse 02 adimindan baslayin.

- Taban mevcutsa 06 adimindan baslayin.

02. | Temel gukurunu kazin ve elektrik kablolarinin gegecegi borulari hazirlayin. Kablo tirleri igin
Tablo 3'e bakin (Bélim 4).
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a/b - Vidalari sokiin ve Ust kapadi gikarin.
c/d - Kabinin kapisini ¢ikarin.

U

03. | 4 ankrajl, temel plakasinin altina ve Ustline birer somun yerlestirerek sabitleyin. 2
®
. . 4
A Alt somun, disin sonuna kadar vidalanmalidir.
04. | Temel plakasini sabitlemek igin betonu dékun.
I\
A Beton sertlesmeden once temel plakasinin tamamen terazi Idugunu kontrol
edin.
05. | Betonun sertlesmesini bekleyin (genellikle en az iki hafta), ardindan g jlarin Gsttindeki 4 somunu
cikarin.
‘ }
06. | Bariyer mekanizmasi kabininin sabitlenmesi

=

e/f - Kabini yerlestirin ve yuvalarin sabitleme noktalarini isaretleyin.

g - Bu noktalarda tasiyici yuzeyi delin.

h - 4 genlesmeli ankraj takin (Urtinle verilmez).

i - Kabini yerlestirin; somunlar ve rondelalarla sabitleyin (Urlnle veriimez).
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BARIYER KOLUNUN YONUNU ayarlayin:

Kabin sagda olacak sekilde SOLA YONELIK KOL istiyorsaniz (fabrika ayari), dengeleme yayi ayari igin 08 adimina gegin.
Not: Fabrika gikisinda yay, heniiz nihai olmayan deliklere baglanmistir.

Q*D?m.

|

WIDE S WIDE M WIDE L

A % Yalnizca 7 m kol kullanildiginda dengeleme yaylarini “A” Seklinde gosterildigi gibi yerlestirin.

Kabin solda olacak sekilde SAGA YONELIK KOL istiyorsaniz agagidaki islemleri yapin:

]

WIDE M
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(1)l: 3 Satin alinan modele gore dengeleme yayinin ayarlanmasi:

A Fabrika cikisinda dengeleme yayi, heniiz nihai olmayan deliklere baglanmigtir. Yayin baglanti noktasini, WIDE dengeleme
kolunun diger tarafindaki deliklerden birine tasiyin (satin alinan modele gore).

WIDE S /\‘
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WIDE M
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WIDE L

Q -

\N&%@@d@%
(& — 7&.&

A % Yalnizca 7 m kol kullanildiginda dengeleme yaylarini “A” Seklinde gésterildigi gibi yerlestirin.
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08.

Bariyer kolu ve aksesuarlarin montaji:

a - Iki pimi motor milindeki dogru konumlarina yerlestirin. .
b - Destegi, kol dik konumda olacak sekilde tahrik miline yerlestirin. ligili vidalar ve agik yayli rondelalarla, vidalari iyice sikarak

sabitleyin.
¢ - Kolun kapagini yerlestirin ve 6 vidayla kismen sabitleyin.

o

S

D)

09.

PARCADA O A O O a a DO

YALNIZCA WIDE L igin montaja bu noktadan baslayin: a - Pargalari kolun bos ucuna yerlestirin (gerekirse kauguk tokmak kullanin) ve
“10” adimiyla devam edin.

A DIKKAT - iki parcadan olusan kollarda, kolun kisa pargasi aliminyum destege sabitlenmelidir.

YALNIZCA WIDE L igin montaja bu noktadan baglayin: a - Universal birlestirme pargasini iki kolun bos uglarina yerlestirin. Onemli:
Parganin yonlne dikkat edin; vida baglari, kollardaki deliklerle ayni tarafta olmalidir. b - Birlestirme pargasini kollarin iginde
genigletmek i¢in 3 viday! esit miktarda gevsetin ve “10” adimiyla devam edin.
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10.

a - Aliminyum rayin iki tarafini hafifce yaglayin.
b - Kauguk darbe koruyucunun ilk pargasini yuvaya gegirerek kolun sonuna kadar ilerletin. Bu islemi iki tarafta da yapin.

¢ - Kauguk darbe koruyucunun birlestirme pargasini takin
ve diger parcalar icin islemi tekrarlayin. Not: Kauguk darbe
koruyucu, aliminyum profilin ucundan yaklasik 1 cm disari
tasabilir.

d - Kol ucu kapagini yerlestirin ve verilen 2 vidayla sabitleyin.
e - Kauguk darbe koruyuculari 6rten iki kapagi yerlestirip birbirinee
gegirin.

f - Kolun tamamini, dayanana kadar destek muhafazasina gegirin; o
ardindan destekteki 6 vidayl tamamen sikin.
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11. | Kol igin aksesuar éngériiliiyorsa bunlari bu asamada monte edin. ilgili kullanim kilavuzlarina ve bu kilavuzun Bélim 8’ine (Ek bilgiler)
bakin.
12. | Limit anahtarlarinin mekanik durdurucularini ayarlayin.
@;;ﬁ{%ﬂ
@Q
13. | Satin alinan modele gore bariyer kolunun dengesini ayarlayin:

A ONEMLI - WIDE L modelleri:
5 m kollu WIDE L = 45°de denge saglayacak konumda baglanmis 1 dengeleme yayi gerektirir.
6/7 m kollu WIDE L = 45°de denge saglayacak konumda baglanmis 2 dengeleme yayi gerektirir.

a - Rediktorlt motorun kilidini elle agin.
b - Bariyer kolunu elle yaklasik yari e
konuma (45°) getirin. Kol sabit kaliyorsa
denge dogrudur (hafif dengesizlige izin

verilir). @
,0 \,‘

UYARI - Bariyer kolu hicbir zaman sert bigimde *U
hareket etmemelidir.

A |

’WIDEMHWID

A Kol sabit kalmiyorsa agagidaki 1 = Yiikselme egilimi
islemleri yapin: 2 = Algalma egilimi
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— WIDE S

14. | Reduktorlt motoru kilitleyin (satin alinan
modele gére). WIDE S

15. | Sistem icin baska cihazlar (aksesuarlar) éngériiliiyorsa bunlar bu asamada monte edin. ilgili kullanim kilavuzlarina ve bu kilavuzun
Bolum 8'ine (Ek bilgiler) bakin.

4 ELEKTRIK BAGLANTILARI

A DIKKAT! - Tum elektrik baglantilari sistemin beslemesi kesilmisken yapilmaldir. Yanlis bagdlantilar hasara ve yaralanmaya yol agabilir. Sekil
4, tipik bir kurulumun baglantilarini; Sekil 5 ise kontrol Unitesinde yapilacak baglantilari gosterir.

4.1 - Elektrik kablosu tirleri: Sekil 4

dDIO = dDIO = 0 = 4
Baglanti Kablo tiirii Maksimum uzunluk
A GUC 3x 1.5 mm? 30m*
B ANTENLI IKAZ LAMBASI 1 kablo: 2 x 1.5 mm2; 1 10 m 10 m (< 5 m tavsiye edilir)
C ekranli RG58 kablo (<
D Fotoseller 1 kablo: 2x0.25mm 2 (TX )1 kablo: | 30 m
4x0.25 mm 2 (RX) 30 m
E-F | ANAHTARLI SECICI 2 kablo: 2 x 0.5 mm2  ** 20 m
* 30 m’den uzun besleme kablosu, érnegin 3 x 2.5 mm2 gibi daha buytk kesitli olmasi ve otomasyonun yakininda giivenlik topraklamasi
bulunmasi kosuluyla kullanilabilir. ki 2 x 0.5 mm2 kablo yerine tek bir 4 x 0.5 mm2 kablo kullanilabilir.
*%
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4.2 - Elektrik kablolarinin baglanmasi: Sekil 5

Tablo 4 - Elektrik baglantilarinin agiklamasi (bkz. Sekil 5)

Terminaller | islev Aciklama

3-4 ikaz lambasi ikaz lambasinin baglanmasi igin ¢ikis. Bir manevra sirasinda yanip sénme ¢evrimi 0.5 s ON ve
0.5 s OFF

5-6 Yardimci besleme Yardimci cihazlari beslemek igin 24 VDC ¢ikis (-30% +50%); en fazla 200 mA

7-8 Aydinlatma lambasi | Hareket basladiginda yanar ve hareket bittikten 60 saniye sonra soner.

7-9 S.C.A. Kol kapaliyken OFF, hareket durdurulmus ve kol herhangi bir konumdayken ON durumundadir. Agilma
sirasinda yavas, kapanma sirasinda hizli yanip séner.

7-10 Stop Kilitteme eylemlerini veya devam eden manevranin derhal durdurulmasini kumanda eden cihazlar igin
normalde kapali (NC) giris.

7-11 Photo Kapanma manevrasi sirasinda devreye girdiklerinde hareketi tersine geviren veya durduran giivenlik
cihazlari igin normalde kapali (NC) giris.

7-12 Photo 2 Acilma manevrasi sirasinda devreye girdiklerinde hareketi tersine geviren veya durduran guvenlik
cihazlari igin normalde kapali (NC) giris.

7-13 Adim adim Ac - Durdur - Kapat - Durdur sirasiyla agilma veya kapanma yaptiran kumanda cihazlari igin normalde
acik (NO) giris.

7-14 Open Ag - Durdur - Ag - Durdur sirasiyla agilma manevrasi yaptiran kumanda cihazlari igin normalde agik (NO)
giris.

7-15 Close Kapat - Durdur - Kapat - Durdur sirasiyla kapanma manevrasi yaptiran kumanda cihazlari i¢in normalde
aclik (NO) giris.

43-44 Anten Radyo alicisi anten girisi. Anten, ikaz lambasina entegre olabilir veya haricen monte edilebilir.

Not 1: Tum giris ve ¢ikiglarin ortak ucu olan 7 numarali klemens yerine 6 numarali klemens kullanilabilir. Not 2:

e NC (normalde kapali) kontak girisleri kullaniimiyorsa 6 veya 7 numarali klemense koprulenmelidir.
e NO (normalde agik) kontak girisleri kullaniimiyorsa baglantisiz birakilmahdir.

e Kontrol Uinitesine bagli cihazlarin kontaklari mekanik tipte ve gerilimsiz olmalidir. Kontaklari “open collector” (agik kolektor), “PNP” veya
“NPN” olarak tanimlanan cihazlar baglanamaz.

Kontrol

baglantilar

tinitesindeki dige

- Besleme transformatori

Transformatorin sekonder sargisina baglanti

- Motor

Motor baglantisi igin gikis

- LIMIT ANAHTARI

Acilma ve kapanma limit anahtarlarinin baglantilari igin girig

- Radyo (aksesuarlar igin)

SM konnektorli radyo alicilari igin baglanti (OXI vb.)

- Aku (aksesuarlar igin)

PS324 aki baglantisi
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PHOTO

PHOTO

PHOTO2

PHOTO2

TX RX TX RX =9 FLASH
112 11231415 1]2 112131415 NcNO G ¢ NoNe
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AERIAL
o 5
o <
—
m @
L
12345678910 O AERIAL
vosseonee || D OIO|D )[O =
PROGRAM SWITCH | TRIMMER TP FL FR
e LED OK
LED
@ CLOSE o [0 T1
OPEN o (2O .
SM PR o (20
PHOTO2 o [
PHOTO o [EO
AT o (20
o () T2
(o] o —
[o) PS324 "8 +24V == l
(o] s +24V =
o LED FGA LIMIT © ov
° SWITCH ()
+
LED FCC ® I FUSE :8 FLASH
@ 5 AERIAL = AERIAL LEDPHOTO = |onose:
MOTOR
@ ° PROGRAM MIKRO KAPANMA LiMIT
ANAHTAR = ANAHTARLAR LED FCC = ANAHTARI LED'|
24V~ ; AYARLAMA ACILMA LIMIT
@ TRIMPOT = TRIMPOT LED FCA = ANAHTARI LED'l
nv LED OK = OKLED LIMIT ANAHTARI = LIMIT ANAHTARI
LED OPEN = OPEN LED FLASH = YANIP SONEN ISIK
KAPALI LED’i = KAPALILED'I SIGORTA = SIGORTA
LED P.P. = Adim adim LED’i MOTOR = MOTOR
LED PHOTO2 = FOTOSEL LED'LERI
g

Elektrik baglantilarini yapmak igin Sekil 5'i esas alarak asagidaki islemleri yapin:

01. | a - Kontrol Unitesi kutusunu yerinden gikarin.
b - Kutuyu agin.
02. | c - Kablolarin gegecegdi hazirlanmig kisimlari delin.

d - Sisteme takilacak veya zaten mevcut olan
cihazlarin kablolarini delikten gegirin; fazladan
20/30 cm kablo birakin. Klemens baglantilari igin
Sekil 5’e bakin.
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03. | e - Sebeke besleme kablosunu baglayin.

A DIKKAT! - Kapagi kapatmadan once sistemi istediginiz gibi programlayin: Béliim 7

04. | f- Kapagi vidasiyla kapatin. o
g - Kontrol Unitesi kutusunu yerine takin. @3

5 OTOMASYONU BASLATMA VE BAGLANTILARI KONTROL ETME

5.1 - Otomasyonun sebekeye baglanmasi

A DIKKAT! - Otomasyonun sebeke baglantisi, yiiriirliikteki yerel diizenlemelere uygun olarak uzman bir elektrik¢i tarafindan
yapilmahdir. Asagidaki igslemleri yapin:

01. | a- Satin alinan modele gore rediiktorli motorun kilidini elle agin.
b - Kolu elle yaklasik yari konuma (45°) getirin.
¢ - Reduktorli motoru elle kilitleyin.

© [voxs | b - JIE
o o B © ||lph

AN ﬁ%s\ SN %ﬁ&\

’WIDEMHWIDEL‘ ’WIDEMHWIDEL‘

02. | d - Otomasyona sebeke beslemesi verin.
e - OK LED'inin yaklasik saniyede 1 kez, diizenli araliklarla yanip séndigunu kontrol edin.
f - NC kontakh giriglerin LED’lerinin ON (tim gtivenlik cihazlar etkin), NO kontakli girislerin LED’lerinin OFF (komut yok) oldugunu

kontrol edin.

12345678910 LED NA * EQ

ON - 28
S \,! 4 — o la
> I 07

By LED oK LED NG So[20)
| Jotle

\ P @

ok o =Q

o ~Q

s =S

)

LED FCA o~ —
LEDFCC o
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Bu gergeklesmezse sebeke beslemesini derhal kesin; baglantilari ve cihazlarin diizgiin galistigini daha dikkatli kontrol edin.

03.

Hareket yonu ile FCC ve FCA limit anahtari LED’lerinin uyumunu kontrol edin.

g - Bariyer mekanizmasinin kilidini elle agin.

h - Kolu elle en kapali konuma getirin; FCC LED’inin OFF, FCA LED’inin ON oldugunu kontrol edin.
i - Kolu elle en agik konuma getirin; FCA LED’inin OFF, FCC LED’inin ON oldugunu kontrol edin.

| - Kolu 45°’ye getirin ve bariyer mekanizmasini elle kilitleyin.

LED FCA o=

LEDFCC e

LEDFCA

LED FCC ~o%

LED FCA —o%
LED FCC ~o%

ON
ON

OFF
ON

ON
OFF

Not - Yavaglama iglevinden en iyi sekilde yararlanmak igin limit anahtari, mekanik durma noktasina ulagsilmadan yaklasik 20°
once devreye girmelidir. Gerekirse istenen noktayi ayarlamak igin iki kami ayarlayin.

OFF
oN

/) [LeDFCA «
/| Lep Foc 0%

LED FCA o
LEDFCC

E ON
OFF

A

Bu gerceklesmezse su islemleri yapin:

m - Otomasyonun sebeke beslemesini kesin.

n - Kontrol Unitesindeki limit anahtari konnektoriind 180° déndirin (LIMIT SWITCH - Sekil 5).
o - Otomasyona sebeke beslemesi verin.

LEDFCA o
LEDFCC

2y~
£}
2y~

04.

Hareket yonunin verilen komutla uyumlu oldugunu kontrol edin:

p - Basil tutarak galistirma icin tim DIP anahtarlarini OFF konumuna getirin.

q - Kol 45”deyken OPEN girisine bagli cihazlardan biriyle kisa bir komut darbesi verin (T1 - Sekil 5). Kolun acilma yéniinde hareket
ettigini kontrol edin.

o

12345678910

[TTITITTTTI P
Pk

O
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Kol kapanma yoninde hareket ediyorsa su iglemleri yapin:
A r - Otomasyonun sebeke beslemesini kesin.

s - Motor konnektoriini 180° dénddiriin (MOTOR - Sekil 5).
t - Otomasyona sebeke beslemesi verin.

o
P4

1 e

/A

&

6 TEST VE DEVREYE ALMA

Bunlar, otomasyonun kurulmasinda azami sistem guvenligini saglayan en énemli asamalardir. Testleri yapmayi, mevcut risklere kargi
benimsenen ¢dzlmleri ve diizenlemelere, standartlara ve mevzuata uygunlugu kontrol etmeyi Ustlenen yetkili bir teknisyen tarafindan
gerceklestiriimelidir. Ozellikle EN 13241-1, EN 12445 ve EN 12453 gereklilikleri kontrol edilmelidir. Ek cihazlarin calismasi ve WIDE ile
etkilesimi ayri ayri test edilmelidir; ilgili kullanim kilavuzlarina bakin.

6.1 - Test
Test prosedirl, otomasyon cihazlarinin diizenli kontroll olarak da uygulanabilir. Sistemin her bileseni (givenlik kenarlari, fotoseller, acil

durdurma vb.) ayri bir test asamasi gerektirir. Bunun igin ilgili kullanim kilavuzlarinda verilen proseddirleri izleyin.
Testi asagidaki gibi uygulayin:

01. | Bolim 1 “UYARILAR” igindeki tim gerekliliklere eksiksiz olarak uyuldugundan emin olun

02. | Bariyer kolunun dogru sekilde dengelendigini kontrol edin: Bélim 3 - montaj (adim 13)

03. | Satin alinan modele gére manuel serbest birakma ve kilitteme islevlerinin dogru ¢alistigini kontrol edin:

WIDE S WIDE S

WIDEM WIDE M WIDE L
i

04. | Anahtarli segiciyi veya kumanda dugmesini kullanarak bariyer mekanizmasinin Agma, Kapatma ve Durdurma islevlerini birka¢ kez
test edin; hareketin verilen komutlara uygun oldugunu kontrol edin. Bariyer kolunun hareketini, montaj veya ayar hatasi bulunup
bulunmadigini ve belirli strtinme noktalari olup olmadigini dederlendirmek igin birkag test yapilmasi tavsiye edilir.

05. | Sistemdeki tim guvenlik cihazlarinin (fotoseller, hassas kenarlar vb.) dogru calistigini dogrulayin: bir cihaz etkinlestiginde, kontrol
Unitesindeki OK LED'i hizlica 2 kez yanip s6nerek kontrol Unitesinin olayi algiladiini dogrular.

06. | Fotosellerin calismasini ve diger cihazlarla etkilesim olup
olmadigini kontrol edin. 70 x 30 x 20 cm Olgulerinde, sert
malzemeden (6r. ahsap paneller) yapilmis bir veya iki blok
gerekir. Her blogun, her boyuta bir tane gelecek sekilde g yuzi
yansitici malzemeden (6r. ayna veya beyaz parlak boya), diger
ug¢ yuzi ise mat malzemeden (6r. siyah mat boya) olmalidir.
Yerden 50 cm ylkseklikteki fotoselleri test etmek icin blogu yere
koyun; yerden 1 m ylikseklikteki fotoselleri test etmek igin blogu
50 cm yukseltin.

Tek bir fotosel ¢ifti test ediliyorsa blogu, 20 cm’lik yizleri
fotosellere bakacak sekilde kolun merkezinin tam altina yerlestirin
ve kolun tim uzunlugu boyunca hareket ettirin.
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Iki fotosel cifti test ediliyorsa, dnce her gifti 1 test bloguyla ayri
ayri test edin; ardindan testi 2 blokla tekrarlayin. Her blogu,
bariyer kolunun orta noktasindan yana dogru 15 cm uzakliga
yerlestirin ve kolun tiim uzunlugu boyunca hareket ettirin. Bu
testler sirasinda fotoseller, blogu kolun tim uzunlugu boyunca
her konumda algilamalidir.

07. | a - Fotosellerin diger cihazlarla girisim yapmadigini kontrol edin:
- Fotosel ciftini birlestiren optik ekseni, 5 cm ¢apinda ve 30 cm
uzunlugunda bir silindirle kesin.

- Silindiri 6nce TX fotoselinin, sonra RX fotoselinin yakinindan ve
son olarak iki fotoselin ortasindan gegirin.

b - Cihazin her durumda etkin durumdan alarma ve tersine
gectigini kontrol edin.

¢ - Kontrol Unitesinde 6ngorilen islemin (6r. kapanirken hareketin
tersine cevrilmesi) gerceklestigini kontrol edin.

08. | Kaldirma tehlikesine kargi korumayi kontrol edin: dikey hareket eden otomasyonlarda kaldirma tehlikesi olmadigindan emin
olunmalidir. Testi agsagidaki sekilde gergeklestirin:
- bariyer kolunun orta noktasina 20 kg agirlik (6rnegin bir ¢akil torbasi) asin

- bir Agma komutu gonderin ve manevra sirasinda bariyer kolunun kapali konumunun 50 cm Uzerine gikmadigini kontrol edin. Bariyer
kolu bu yuksekligi asiyorsa, FL trimpotu kullanilarak galisma kuvveti azaltilmalidir (Bolim 7.1).

09. | Bariyer kolunun hareketinden kaynaklanan tehlikeli durumlara karsi darbe kuvveti sinirlandirilarak 6nlem alinmigsa (adim 8), darbe
kuvveti EN 12445 Standardina gore olgilmelidir. Darbe kuvvetini azaltma sistemini desteklemek icin “motor kuvveti” kontrolu
kullaniliyorsa, denemeler yapilarak en iyi sonuglari veren ayar bulunmalidir.

10. | Manuel serbest birakma sisteminin etkinligini kontrol edin:

a - bariyer kolunu kapali konuma getirin ve rediiktorli motoru manuel olarak serbest birakin; bu islemin kolayca gergeklestiginden emin olun
b - bariyer kolunu Agik konuma getirmek igin gereken manuel kuvvetin 200 N'yi (yaklasik 20 kg) asmadigini kontrol edin; kuvvet, bariyer
koluna dik yonde ve dénme ekseninden 1 m uzaklikta dlgultr

¢ - manuel serbest birakma anahtarinin otomasyonun yakininda bulundugunu kontrol edin.

11. | Gulg kaynagini ayirma sistemini kontrol edin:

a - glc ayirma cihazini ¢alistirin ve mevcut yedek akulerin baglantisini kesin

b - kontrol tnitesindeki tum LED'lerin OFF durumunda oldugunu ve bir komut génderildiginde bariyer kolunun hareketsiz kaldigini kontrol edin
¢ - istenmeyen veya yetkisiz yeniden baglantiyl 6nleyen manuel kilitteme sisteminin etkinligini kontrol edin

6.2 - Devreye alma Devreye alma yalnizca tiim test asamalari basariyla tamamlandiktan sonra yapilabilir (par. 6.1). Kismi
veya gegici ¢oziimlerle devreye alma kesinlikle yasaktir.

01. | Otomasyona ait teknik belgeleri hazirlayin ve en az 10 yil saklayin. Bu belgeler en az sunlari icermelidir: otomasyonun montaj gizimi,
baglanti semasi, tehlikelerin ve uygulanan ¢dziimlerin analizi, kurulan tim cihazlara ait tretici uygunluk beyani (ekteki CE uygunluk
beyanini kullanin); otomasyon sisteminin kullanim kilavuzunun ve bakim programinin birer kopyasi

02. | Bariyer mekanizmasina, rediiktérli motorun manuel olarak nasil serbest birakilacagina iliskin talimatlari igceren kalici bir etiket veya
plaka takin: Kullanim Kilavuzunun sonundaki sekilleri kullanin (¢ikarilabilir ek)

03. | Anahtarli salteri veya radyo vericisini kullanarak bariyer mekanizmasinin Agilma ve Kapanma iglevlerini test edin ve 6éngorilen yénde
hareket ettiginden emin olun

04. | Otomasyon sistemi icin CE uygunluk beyanini hazirlayin ve sahibine teslim edin

05. | Kullanim kilavuzunu (gikarilabilir ek) sahibine verin

06. | Bakim programini hazirlayin ve sistem sahibine verin.

07. | Kapiyl devreye almadan 6nce sahibini kalan riskler hakkinda yazili olarak bilgilendirin.
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Fabrika ayarlan (varsayilan)

7 PROGRAMLAMA

MIKRO ANAHTARLAR: OFF

ARSI

TP Trimpotu FL Trimpotu (Caligma FR Trimpotu | Trimpotu
(Bekleme Siiresi) Kuvveti) (Yavaslama Kuvveti) (Durdurma Akimi)
TPy FL oy FR_y | -y

.1 - Kontrol Unitesi
%ontrol Unitesinde yeniden programlanabilen ¢esitli fabrika ayarlari vardir: bu bélim, mevcut islevleri ve bunlarin nasil programlanacagini
aciklar. Ayrica bolum 8 ‘Ayrintili bilgiler’ kismina bakin. Kontrol tnitesi mikro anahtarlar ve trimpotlarla donatilmistir (Sek.4):

isim Sembol | Agiklama
MIKRO L -
ANAHTARLAR Bir islevi etkinlegtirir
Py ‘Bekleme Siiresi' parametresini ayarlamak igin kullanilir: bir Agilma manevrasinin bitisi ile bir
TP Trimpotu Kapanma manevrasinin baslangici arasindaki siireyi ayarlar. Yalnizca kontrol uinitesi ‘otomatik’
calisma modunda programlanmissa gegerlidir (Tablo 5)
‘Calisma Kuvveti' parametresini ayarlamak i¢in kullanilir: bariyer kolunun, limit anahtari ile
. ¢ mekanik durdurucu arasinda ayarlanan yavaslama asamasina baslamadan 6nceki maksimum
FL Trimpotu hizini ayarlar. Ayar: normal ¢alisma sirasinda sarsintili hareketler olugsmayacak sekilde
ayarlanmalidir; hareket miimkiin oldugunca diizgiin olmahdir.
'Yavaslama Kuvveti' parametresini ayarlamak igin kullanilir: bariyer kolunun limit anahtari ile mekanik
) FR=N durdurucu arasindaki yavaslama hizini ayarlar. Ayar: normal ¢alisma sirasinda sarsintili hareketler
FR Trimpotu @ olusmayacak sekilde ayarlanmalidir; hareket miimkiin oldugunca diizgiin olmaldir.
'Durdurma Akimi' parametresini ayarlamak igin kullanilir: kontrol Ginitesindeki engel algilama sisteminin
devreye girme esigini ayarlar; sistem hem acilma hem de kapanma sirasinda devreye girer. Not - Motor
| -~y her manevranin baslangicinda (ilk harekette) daha fazla giice ihtiya¢ duydugundan, 'engel algilama
| Trimpotu sistemi' devre digl birakilir. Ayar: hareketini engelleyen karsi bir kuvvet uygulandiginda bariyer kolu
duracak veya manevrasini tersine cevirecek sekilde ayarlanmalidir

Trimpot ayarlarinin etkisini degerlendirmek igin bariyer mekanizmasina birka¢ acilma ve kapanma manevrasi yaptirilmasi onerilir: bu
islemi manuel olarak yapin (basih tutarak g¢alistirma):

01. | Mikro anahtarlari 'OFF' konumuna getirin

02. | Trimpotlari gegici olarak ayarlayin:
- 'Durdurma Akimi' ve 'Calisma Kuvveti' maksimum ayar konumunda
- 'Yavaglama Kuvveti' orta konumda

03. | Adim Adim, OPEN ve CLOSE girislerine bagli cihazlari kullanarak bariyer mekanizmasina birka¢ agilma ve kapanma manevrasi
yaptirin: bariyer kolunun hareketinin bir hizlanma asamasiyla bagladigini, bunu sabit hizin izledigini ve mekanik durdurucudan 20’
once yavaslama asamasina basladigini kontrol edin

04. | Manevrayi derhal durdurmak icin kumanda tusunu birakin: komut igin S.S (Adim Adim) girisi kullaniliyorsa, durmadan sonraki ilk
hareket bir agilma manevrasi olacaktir

05. | Trimpotlari, otomasyon sistemi istediginiz sekilde ¢alisacak bicimde ayarlayin

.2 - Programlanabilir iglevler

ontrol linitesinde, otomasyonu kullanicinin ihtiyaglarina uyarlayan ve kullanimini daha giivenli hale getiren iglevleri etkinlestiren bir
mikro anahtar grubu (PROGRAM SWITCH - Sek. 5) bulunur. Mikro anahtarlar, kullanicinin Tablo 5'te aciklandigi gibi ¢esitli galisma
modlarini se¢cmesini ve istenen islevleri programlamasini saglar. Bir iglevi etkinlestirmek/devre disi birakmak igin:

Mikro anahtarlar (1..,. 10) ETKINLESTIRME ON DEVRE DISI BIRAKMA OFF

ONEMLI! - Bazi iglevler giivenlik agisindan kritik 6neme sahiptir; hangi fonksiyonun en giivenli oldugunu kontrol edin.
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Tablo 5

Anahtarlar 1-2

islev

Aciklama

zaman kapat

OFF - OFF Elle galisma (basih manevra yalnizca komut etkin oldugu stirece gergeklestirilir (basili tutarak galistirma icin verici dugmesi basili tutulur)
tutarak galistirma)
ON - OFF Yari otomatik Bir komut gonderildiginde agilma veya kapanma manevrasinin tamami gergeklestirilir.
DIKKAT! - Kapanma manevrasi sirasinda PHOTO girisine bagl cihazlardan biri devreye girerse,
manevranin tersine gevrilmesine (yani Agilmaya), ardindan bir beklemeye ve Kapanmaya yol agan
'Otomatik Kapanma' etkinlesir.
OFF - ON Otomatik (otomatik Bir komut génderildiginde Acilma manevrasi gergeklestirilir, ardindan sistem bekler ve sonrasinda otomatik olarak bir
kapanma) Kapanma manevrasi gergeklestirilir.
Dikkat! - Bekleme sirasinda PHOTO girisine bagli cihazlardan biri devreye girerse, zamanlayici yeni bir degerle
sifirlanir.
- 'STOP"' girisine bagli cihazlardan biri devreye girerse, yeniden kapanma islevi sifirlanir ve yerini '‘Durdurma’
durumuna birakir.
ON - ON Otomatik +Her Elektrik kesintisinin ardindan gulc geri geldiginde kontrol tnitesi bariyer kolunun Agilma konumunda

oldugunu algilarsa, 5 saniyelik 6n yanip sbnmeden sonra otomatik olarak bir Kapanma manevrasi baslatir.

Not - 'Yari otomatik’, 'Otomatik’ ve 'Daima Otomatik Kapanig ¢alisma modlari igin:
- basili tutarak galistirma modunda bir agma komutu goénderilirse, bariyer kolu en agik konuma ulastiginda kumanda diigmesi birakilana
kadar kilitli kalir, ardindan kapanma manevrasini gerceklestirir

- basili tutarak ¢alistirma modunda bir kapatma komutu génderilirse, bariyer kolu tam kapali konuma ulastiginda kumanda digmesi
birakilana kadar kilitli kalir; ardindan bir agilma manevrasi gergeklestirilebilir
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Anahtar 3 islev Aciklama

ON - Bir “Adim Adim” komutu gonderildiginde ve bariyer acilmaya bagladiginda, manevra tamamlanana
Toplu kullanim (elle kadar radyo ile gonderilen bagka bir “Adim Adim” veya A¢ komutuyla durdurulamaz.
calisma modunda - Buna karsilik, bariyer kapanirken yeni bir Adim Adim komutu génderilmesi durmaya ve hareketin
kullanilamaz) tersine gevriimesine neden olur.

OFF Devre disi

Anahtar 4 islev Aciklama

ON . OPEN - CLOSE - OPEN - CLOSE
Adim adim gevrimi

OFF OPEN - STOP - CLOSE - STOP

Anahtar 5 islev Aciklama

ON Bir komut gonderildiginde flagor yanip sbnmeye baslar ve 5 saniye sonra (Manuel modda 2 saniye)
On yanip sénme hareket baglar.

OFF Devre digi

Anahtar 6 islev Aciklama

ON . Flasor, bir kapanma manevrasinin gergeklesmek tizere oldugunu belirtmek icin manevra boyunca ve
Flasor bekleme bekleme sirasinda etkin kalir.
sirasinda da etkin

OFF Flasor yalnizca manevra (agilma veya kapanma) sirasinda etkin kalir

Anahtar 7 islev Aciklama

ON 'Photo’ sonrasinda Otomatik modda ayarlandiginda, bariyer kolunu yalnizca araglarin veya yayalarin gegmesi igin
derhal kapat (yalnizca | gereken sire boyunca aglk tutar; Photo glvenlik cihazlarinin algilama alani bogaldiginda manevra
‘Otomatik’ calisma durur ve 5 saniye sonra otomatik olarak bir Kapanma manevrasi baslar.
modunda ayarlanmissa)

OFF Devre disi

Anahtar 8 islev Aciklama

ON - Guvenlik cihazinin devreye girmesi, Acilma sirasinda da manevranin kesilmesine neden olur.
Acilma sirasinda da | - 'Yari otomatik’ veya 'Otomatik' modlarda ayarlandiginda, givenlik cihazlarinin algilama alani
'Photo’ glivenligi bosalir bosalmaz Agilma manevrasi yeniden baslar.

OFF Gilvenlik cihazinin devreye girmesi Kapanma manevrasinin kesilmesine neden olur.

Anahtar 9 islev Aciklama

ON Tek yonlu trafik 1s1g1 | S.C.A. cikis! tek yonlu trafik 1s1g1 islevini Gstlenir:

- Bariyer kolu kapaliyken veya kapanmakta iken trafik 15191 OFF durumundadir
- Bariyer kolu agikken veya acgilmakta iken trafik 1s1g1 ON durumundadir
OFF S.C.A. Bariyer kolunun durumunu gosterir
Anahtar 10 | islev Aciklama
ON Her iki yonde trafik Bariyer mekanizmasindan kontrollii gegis yoluyla her iki yondeki arag akisini kontrol etme islevi. Her

trafik yonu icin farkli bir agma komutu ayarlanabilir: giris icin 'S. S.', ¢cikis icin 'S.S. 2' (‘'OPEN' girisi).
'Kirmizi' ve "Yesil' isiklari olan iki trafik lambasi kurulmali ve 'S.C.A." ile 'Servis Aydinlatmas!'
¢ikislarina baglanmalldlr:

- Giris i¢in 'S.S." komutu verildiginde 'SCA' ¢ikisi etkinlesir; giriste Yesil, ¢ikista Kirmizi 11k yanar.

- Girig i¢in 'S.S.2" komutu verildiginde 'Servis Aydlnlatma3| cikisi etkinlesir; cikista Yesil, giriste
Kirmizi 1sik yanar.

Acilma: 1s1k, tim islem boyunca ve sonraki bekleme suresince etkin-kalir.

Kapanma: 'Yesil' ve 'Kirmizi' igiklar ayni anda etkinlesir ve belirli bir gegis 6nceligi bulunmadigini
belirtmek igin ortaya 'Sari' renkte bir i1sik gikar




Kirmizi| Yesil |islev
Isik | Isik
OFF OFF bariyer kolu kapali - her iki yonde de gegis yok
OFF ON bariyer kolu agik - gegis serbest
ON OFF bariyer kolu agik - gecis alani dolu
ON ON bariyer kolu kapaniyor veya gecis kontrol edilmiyor

'S.C.A." ve 'Aydinlatma lambas!' ¢ikislari, 24 V DC ile kiiglik lambalari kumanda edebilir (¢ikis basina
toplam en fazla 10 W). Daha yuksek gugli lambalar kullanmaniz gerekiyorsa, kontrol tnitesinin
cikiglariyla sirilen ve trafik lambalarini kumanda eden réleler kullanmalisiniz.

S.C.A (9)
S.CAA(9) —
® KOMUT KOMUT
@ ILEILEP.P.S.S.
WIDE GiRIGIRIS
[ ]
CIKIS CIKIS
KOMUT KOMUT
@ ILEILEP.P.2S.S.2
OFF S.C.A. ve aydinlatma | Trafik lambasi devre disi: S.C.A. ve aydinlatma lambasi fabrika ayarlarina déner

lambasi

8 EK BILGILER

8.1 - Radyo alicisinin baglanmasi

Kontrol uinitesinde, SMXI, SMXIS, OXI, OXIT veya benzeri bir radyo alicisinin (birlikte verilmez) baglanmasi igin bir SM
konnektorii bulunur. Tablo 6, etkin gikiglara veya radyo alicisinin gonderdigi komutlara gore kontrol initesinin
gerceklestirdigi islemleri aciklar. Radyo alicisini baglamak i¢in bkz. Sek. 6.

f )
Cikis Komut agiklamasi 6
1 Adim adim
2 Stop
3 Open
4 Close
- J

ﬁ_z - Harici cihazlarin beslenmesi
arici cihazlara (bir radyo alicisi veya anahtarli segicinin arka aydinlatmasi) enerji saglamak icin cihazi agagidaki

sekilde gosterildigi gibi Uriindin kontrol Gnitesine baglayabilirsiniz. wg
Besleme gerilimi 24V'tur —=-30% ile +50% arasinda, kullanilabilir en yliksek akim 200 mA'dir. :g p 24V-—
©Ol—» 0
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8.3 - Bariyer kolu isiklarinin baglanmasi

01. | A ONEMLI! - Uyarilarin ayrintilarini kontrol etmek icin i1s1k kablosunun kullanim kilavuzuna bakin. Asagidaki gérselde

gosterildigi gibi ilerleyin:

WIDE S
WIDE M

B @l

<O
wO|| KIRMIZI

use ﬁa-

i\) - SiYAH
Nl

8.4 - Fotosellerin bariyer mekanizmasinin (gévde) igine baglanmasi
TX veya RX fotoselini bariyer mekanizmasi gévdesinin iginde ayrilmis alana monte edebilirsiniz.

01. | Asagidaki gorselde gosterildigi gibi ilerleyin:

a - bir tornavidayla kaldirarak fotosel kartini kutusundan gikarin. DIKKAT! - icteki elektrikli bilesenlere zarar vermeyin
b - kiiglk baglanti pargalari kutusunda bulunan, fotoseller i¢in hazirlanmis kutuyu agin

¢ - karti kutunun tabanina yerlestirin
d - elektrik kablosunun gecirilmesi icin hazirlanmis kauguk pargada bir delik agin
e - kabloyu fotosel kartina baglayin (ayrica bkz. Sek. 5 - Bol. 4
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f - kauguk pargayi yuvasina sabitleyerek kutuyu kapagiyla kapatin
g - kutuyu yukaridan asagiya kaydirarak gévdenin igindeki lensin tzerine takin

o

Daha fazla bilgi igin fotosellerin kullanim kilavuzuna bakin.

g_5 - Yedek akiinlin baglanmasi (mod. PS324)
rac bariyeri mekanizmasi, elektrik kesintisinde otomasyona belirli bir stire enerji saglayan mod. PS324 yedek akin(n (birlikte veriimez)

takilabilecegi sekilde tasarlanmistir (akiiniin kullanim kilavuzuna bakin).

A DIKKAT! - Akii bir acil durum gii¢ kaynagi oldugundan, yedek akii kontrol iinitesine YALNIZCA tiim kurulum ve programlama

asamalari tamamlandiktan sonra baglanmalidir. Yedek akiiyii takmak icin asagida agiklanan adimlari uygulayin:

01.

Asagidaki gorselde gosterildigi gibi ilerleyin:
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9 URUNUN BERTARAF EDILMESI

Bu Uriin, otomasyon sisteminin ayrilmaz bir pargasidir ve sistemle birlikte bertaraf edilmelidir. Montajda oldugdu gibi, trinln kullanim émri
sonunda sOkme ve bertaraf islemleri de yetkili personel tarafindan yapiimalidir. Urlin, bir kismi geri dénusturilebilen, bir kismi ise bertaraf
edilmesi gereken farkli malzemeler igerir. Bu Uriin kategorisi igin bolgenizdeki yerel diizenlemelerin 6ngoérdiigu geri donisim ve bertaraf

yontemleri hakkinda bilgi edinin.

A DIKKAT! - Uriiniin bazi kisimlari, cevreye atildigi takdirde ciddi gevresel ve saglik riskleri olusturan kirletici veya tehlikeli maddeler

icerebilir.

Sembolle belirtildigi gibi Urlin, evsel atik olarak imha edilemez. Bertaraf edilecek malzemeleri bdlgenizdeki mevcut mevzuatin
ongordiugi yontemlere gore ayirin veya esdeder bir Uriin satin alirken Grlin saticiya iade edin.

A DIKKAT! - Yerel mevzuat, bu iiriiniin uygun olmayan bir sekilde imha edilmesi durumunda ciddi para cezalarinin
uygulanmasini igerebilir.

A DIKKAT! - Akiiler, bosalmis olsalar bile cevreyi kirleten maddeler igerebilir; bu nedenle ASLA normal atik toplama noktalarina
atilmamahidir. Bunlan yiriirliikteki yerel standartlarin 6ngordiigii ayri atik toplama yontemlerine gore bertaraf edin.

Kurulum sirasinda yasanan sorunlardan veya parga arizalarindan kaynaklanan bir islev bozuklugu durumunda tablo 6'ya bakin:

ablo 6

OK LED Sorun Goziim

OFF Ariza Beslemenin mevcut oldugunu kontrol edin; sigortalarin atmadigini
kontrol edin; gerekirse arizanin nedenini belirleyin ve ardindan
sigortalari ayni 6zelliklere sahip sigortalarla degistirin.

ON Ciddi ariza Ciddi bir ariza var; kontrol Unitesini birka¢ saniyeligine kapatmay
deneyin; durum devam ederse bir ariza oldugu ve devre kartinin
degistiriimesi gerektigi anlamina gelir.

Saniyede 1 flag Her sey yolunda Kontrol Unitesinin normal ¢alismasi.

2 hizli yanip sénme Girdilerin durumu degisti Adim adim, OPEN, CLOSE, STOP, Photo / Photo2 girislerinden
birinde degisiklik oldugunda veya radyo vericisinden bir komut
alindiginda bu durum normaldir

STOP LED Sorun Coziim

OFF STOP girisine bagli cihazlardan birinin STOP girigine baglh cihazlari kontrol edin

devreye girmesi

ON Her sey yolunda STOP girisi aktif

FOTO LED Sorun Coziim

OFF PHOTO girisine bagli cihazlardan birinin | PHOTO girisine bagli cihazlar kontrol edin

devreye girmesi

ON Her sey yolunda Photo girisi etkin

PHOTO 2 LED Sorun Co6ziim

OFF PHOTO 2 girigine bagli cihazlardan PHOTO 2 girisine bagh cihazlari kontrol edin

birinin devreye girmesi

ON Her sey yolunda Photo 2 girisi etkin

Adim adim LED’i Sorun Coziim

OFF Her sey yolunda Adim adim girisi etkin degil

ON Adim adim giriginin devreye girmesi Adim adim girisine bagl cihazlardan biri etkinse bu durum
normaldir

LED OPEN Sorun Cozim

OFF Her sey yolunda OPEN girisi aktif degil

ON OPEN girisinin devreye girmesi OPEN girisine bagh cihazlardan biri etkinse bu durum normaldir

LED CLOSE Sorun Co6ziim

OFF Her sey yolunda CLOSE girisi aktif degil

ON CLOSE giriginin devreye girmesi CLOSE girigine bagli cihazlardan biri etkinse bu durum normaldir
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11 TEKNIK OZELLIKLER

A\ Buradaki tiim teknik ézellikler 20° C (x5° C) ortam sicaklig i¢in verilmistir. Nice S.p.a., ayni kullanim amacini ve islevselligi koruyarak gerekli
goérdigunde urinlerde degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

WIDES - WIDESI ‘ WIDEM - WIDEMI ‘ WIDEL - WIDELI

Tip konut, kamu ve endustriyel kullanim igin elektromekanik arag bariyeri mekanizmasi
Nominal voltaj 230V

Nominal frekans 50/60 Hz

Maks. gii¢ 300 W 300 W 360 W

Cekilen akim 1A 11A 1.2A

Asgari agilma siresi 4s 35s 5s

Nominal tork 100 Nm 140 Nm 200 Nm
Calisma gevrimi 100 cevrim/saat 300 gevrim/saat 200 cevrim/saat

Acil durum gui¢ kaynagi

Evet - PS324 model yedek aku

Fotovoltaik gii¢ kaynagi

Yok

Flash ¢iktisi 1 ML24 veya ML24T flagér icin (azami lamba glici 25 W) =
Aydinlatma lambasi ¢ikisi 24 V DC lamba ¢ikigl: azami glic 10 W) =

S.C.A. cikisI 24V DC lamba ¢ikisi: azami gi¢ 10 W) =

STOP girisi Normalde kapali kontaklar igin

Adim adim girig Normalde acik kontaklar igin

Acma girisi Normalde ac¢ik kontaklar igin

Kapatma girisi

Normalde agik kontaklar igin

Radyo konektoru

SMXI, SMXIS, OXI ve OXIT alicilari icin SM konnektori

Radyo ANTENI girisi

RG58 veya benzer tip kablo igin 50 Q

Ayarlanabilir iglevler

trimerler (paragraf 7.1) ve mikro anahtarlar (program anahtari - paragraf 7.2) kullanilarak

Asit, salin veya potansiyel patlayici

atmosferde kullanim Hayir.
Calisma sicakligi -20°C ...#50 °C
Koruma sinifi IP 54
Boyutlar (mm) 280 x 178 x 1000 H 320 x 205 x 1000 H 420 x 205 x 1030 H
Agirhk 40 kg 46 kg 54 kg

‘ WIDES/V1 - WIDESI/VA ‘ WIDEM/V1 - WIDEMI/V1 ‘ WIDEL/V1 - WIDELI/V1
Tip konut, kamu ve endustriyel kullanim igin elektromekanik arag bariyeri mekanizmasi
Nominal voltaj 120V
Nominal frekans 50/60 Hz
Maks. gii¢ 300 W 300 W 360 W
Cekilen akim 2A 22A 2.4 A
Asgari agilma siresi 4s 35s 5s
Nominal tork 100 Nm 140 Nm 200 Nm
Calisma gevrimi 100 gevrim/saat 300 gevrim/saat 200 gevrim/saat

Acil durum gui¢ kaynagi

Evet - PS324 model yedek aku

Fotovoltaik gu¢ kaynagi Yok

Flash giktisi 1 ML24 veya ML24T flasor igin (azami lamba glici 25 W) =
Aydinlatma lambasi ¢ikisi 24V DC lamba ¢ikisi: azami gi¢ 10 W) =

S.C.A. cikisI 24 V DC lamba cikisi: azami gug 10 W) =

STOP girisi Normalde kapali kontaklar igin

Adim adim girig Normalde acgik kontaklar igin

Agma girisi Normalde acik kontaklar igin

Kapatma girisi

Normalde acik kontaklar igin

Radyo konektori

SMXI, SMXIS, OXI ve OXIT alicilari icin SM konnektori

Radyo ANTENI girisi

RG58 veya benzer tip kablo igin 50 Q

Ayarlanabilir iglevler

trimerler (paragraf 7.1) ve mikro anahtarlar (program anahtari - paragraf 7.2) kullanilarak

Asit, salin veya potansiyel patlayici

atmosferde kullanim Hayir.

Calisma sicakhgi -20°C ., +50 °C

Koruma sinifi IP 54

Boyutlar (mm) 280 x 178 x 1000 H 320 x 205 x 1000 H 420 x 205 x 1030 H
Agirhk 40 kg 46 kg 54 kg
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Bakim plani (WIDE'Iin son kullanicisina verilecektir)

BAKIM KAYIT DEFTERI

Onemli — Bu bakim kayit defterini otomasyonun sahibine vermeden énce tiim bosluklarin istenen bilgilerle dolduruldugundan emin olun. Bu
defter, otomasyon Uizerinde yapilan tim bakim faaliyetlerinin, onarimlarin ve degisikliklerin listesini icermelidir. Defter her islem yapildiginda
glncellenmeli ve ilgili makamlarin talep edebilecedi denetimlerde hazir bulunmasi icin 6zenle saklanmahdir. Bu Bakim Kayit Defteri asagidaki

otomasyona aittir:

Asagidaki ekli belgeler Bakim Kayit Defterinin bir pargasidir:
1) - Bakim plani
2) -

Ekteki “Bakim Plani” belgesine gore bakim islemleri su araliklarla yapilmalidir: hangisi 6nce gergeklesirse, her 6 ayda bir veya 50,000 manevra

gevriminde bir.

BAKIM PLANI

Dikkat! — Bu sistem lizerindeki tim bakim galigmalari,
yurirliikteki mevzuatin 6ngordigii givenlik standartlarina ve bu
kilavuzun basinda yer alan Boliim 1 - - “Genel giivenlik 6nlemleri
ve uyarilar” kismindaki giivenlik talimatlarina tam olarak uygun
bicimde, nitelikli teknik personel tarafindan yapilmalidir. Genel
olarak bu ara¢ bariyeri mekanizmasi 6zel bakim gerektirmez;
ancak diizenli kontroller sistemin verimli calismasini ve takili
gliivenlik sistemlerinin dogru caligmasini saglar. Ara¢ bariyeri
mekanizmasina eklenen cihazlarin bakimi icin ilgili bakim
planlarinda belirtilen hiikiimlere uyun. Genel bir kural olarak, her
6 ayda bir veya 50,000 manevrada bir diizenli kontrol yapiimasi
tavsiye edilir. Yay kirilsa bile ara¢ bariyeri mekanizmasinin EN
12604: 2000 standardinin 4.3.4 maddesindeki gereklilige
uygunlugunu korudugu dikkate alinmalidir.

e Bariyer kolu dengeleme sistemi yilda en az 2 kez, tercihen mevsim
gecislerinde kontrol edilmelidir. Planlanan bakim araliklarinda su
kontroller ve degisimler yapiimalidir:

1 Tdm gug¢ kaynaklarini ayirin.

2 Bariyer mekanizmasini olusturan bilesenlerde bozulma olup
olmadigini kontrol edin; 6zellikle yapisal parcalardaki korozyona veya
oksitlenmeye dikkat edin. Gerekli standardi karsilamayan pargalari
degistirin.

3 Vidali baglantilarin (6zellikle dengeleme yayinin baglantilarinin)
dogru sikildigindan emin olun.

4 Dengeleme koluyla ¢ikis mili arasinda bosluk olmadigini kontrol
edin. Gerekirse merkez vidayl tamamen sikin.

5 Dengeleme yayinin doner basligini ve alt baglanti noktasini
yaglayin.

6 WIDEL versiyonunda bariyer kolunun iki pargasi arasindaki kilittemenin
tam oldugunu kontrol edin. Gerekirse genlesme vidalarini ayarlayin.

7 Bariyer kolunu dik konuma getirin ve dengeleme yayinin sarimlari
arasindaki araligin sabit oldugunu, deformasyon bulunmadigini
dogrulayin.

8 Kilidi agin ve bariyer kolunun dogru dengelendigini ve elle agma ve
kapatma sirasinda engel bulunmadigini kontrol edin.

9 Yeniden kilitleyin ve test prosedirini uygulayin.

10 Kaldirma tehlikesine kargi korumayi kontrol edin: dikey hareketli
otomasyonlarda kaldirma tehlikesi bulunmadigindan emin
olmalisiniz. Bu test sdyle yapilabilir: bariyer kolunun uzunlugunun
ortasina 20 kg agirlik (6rnegin bir guval ¢akil) asin; bir Agma
manevrasi komutu verin ve manevra sirasinda bariyer kolunun kapali
konumundan itibaren 50 cm'den fazla yikselmedigini kontrol edin.
Bariyer kolu bu yuksekligi asiyorsa,

FL trimerini (B6lim 7.1) kullanarak ¢alisma kuvvetini azaltin.

11 Bariyer kolunun hareketinden kaynaklanan tehlikeli durumlara
karsi darbe kuvveti sinirlandirilarak koruma saglanmigsa, darbe
kuvveti EN Standardi 12445'e gore 6lgilmelidir; darbe kuvvetini
azaltan sisteme destek olmak igin “motor kuvveti” kontroll
kullalrgllllyorsa, denemeler yaparak en iyi sonuglari veren ayari bulmak
gerekir.

12 Elle kilit agma sisteminin etkinligini kontrol edin:

a - bariyer kolunu Kapali konuma getirin ve rediiktorli motorun kilidini
elle agin (bkz. paragraf 3.6); islemin zorlanmadan gerceklestiginden
emin olun. Bariyer kolunu A¢ik konuma getirmek icin gereken elle
uygulanan kuvvetin 200 N'yi (yaklasik 20 kg) asmadigini kontrol edin;
kuvvet, bariyer koluna dik yonde ve dénme ekseninden 1 m uzaklikta
Olgulir. Son olarak elle kilit agma anahtarinin otomasyonun yakininda
bulundugunu kontrol edin.

13 Beslemeyi ayirma sistemini kontrol edin: enerji kesme cihazini
calistirin ve varsa tum yedek akuleri ayirin; kontrol Gnitesindeki tim
LED'lerin OFF oldugunu ve komut génderildiginde bariyer kolunun
hareketsiz kaldigini kontrol edin. Istem disi veya yetkisiz baglantiyi
onleyen kilitteme sisteminin etkinligini kontrol edin.
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Otomasyonu ilk kez kullanmadan énce kurulumu yapan
kisinin kalan risklerin kaynaklarini agikladigindan emin olun
ve kullanim kilavuzunu okumaya dikkat edin. Sipheye
distigunizde danigmak Uzere kilavuzu saklayin ve
otomasyonun yeni sahiplerine temin edilmesini saglayin.

DIKKAT! - Otomasyonunuz, komutlarinizi eksiksiz
yerine getiren bir makinedir; dikkatsiz veya uygunsuz
kullanim tehlikeli durumlara yol agabilir:

- Calisma araliginda kisiler, hayvanlar veya nesneler
varsa otomasyon kontrollerini asla etkinlestirmeyin.

- Bariyer kolu hareket ederken otomasyonun
parcalarina ASLA dokunmayin!

- Gegise yalnizca bariyer kolu tamamen agik ve
hareketsiz oldugunda izin verilir!

Cocuklar: otomasyon sistemleri yuksek diizeyde emniyet
ve guvenlik saglayacak sekilde tasarlanmistir. Yol Gzerinde
insan veya nesne varsa hareketi dnleyen algilama
cihazlariyla donatiimistir; bdylece glvenli ve guvenilir
calistirma saglanir. Ancak yanhslikla galistirmayi énlemek
icin cocuklarin otomasyonun yakininda oynamamasini
saglamak ve uzaktan kumandalari daima erisemeyecekleri
yerlerde tutmak tavsiye edilir. Bu bir oyuncak degildir!

e Urlin, giivenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan Grinin
kullanimi konusunda denetlenmedikce veya egitiimedikge,
cocuklar da dahil olmak tizere sinirli fiziksel, duyusal veya
zihinsel kapasiteye sahip veya deneyimi veya bilgisi olmayan
kisiler tarafindan kullaniimak izere tasarlanmamistir.

e Arizalar: Bir ariza veya anormallik fark ettiginiz anda
beslemeyi ayirin ve elle kilit agma islemini uygulayin.
Sistemi kendiniz onarmaya ¢aligsmayin; kurulumu
yapan kisiyle iletisime ge¢in. Bu sirada, asagida
aciklandigi gibi rediiktorlii motorun kilidi acildiktan
sonra kapi elle kullanilabilir. Kirllma veya elektrik
kesintisi durumunda, kurulumu yapan kisinin sisteme
bakim yapmasi veya elektrigin geri gelmesi
beklenirken, yedek akii sistemi bulunmasa bile
otomasyon kullanilabilir. Rediiktorlii motorun kilidini
elle agmali (bkz. Adim 9 - Rediiktorlii motorun
kilidinin elle agilmasi ve kilitlenmesi) ve bariyer
kolunu istediginiz sekilde elle hareket ettirmelisiniz.

« Giivenlik cihazlar arizaliysa otomasyonun miimkiin
olan en kisa siirede onarilmasi gerekir.

Sistemi veya programlama ve ayarlama parametrelerini,
bunu yapabilecek kapasitede hissetseniz bile, higbir
sekilde degistirmeyin: kurulum teknisyeniniz sistemden
sorumludur.

Testler, dizenli bakim ve tUm onarimlar, islemleri yapan
kisi tarafindan belgelenmeli ve ilgili belgeler sistem sahibi
tarafindan saklanmalidir. Kullanicinin yapabilecegi ve
dlzenli olarak yapilmasini tavsiye ettigimiz tek islem,
fotosel lenslerinin ve otomasyon sisteminin cam
panellerinin temizlenmesidir. Bariyer mekanizmasini
herhangi birinin ¢alistirmasini 6nlemek i¢in otomasyon
sisteminin kilidini agmay! unutmayin (asagida aciklandigi
gibi). Temizlik igin yalnizca hafif nemli bir bez kullanin.

Bertaraf: Otomasyonun kullanim émri sonunda, sékme ve
bertaraf islemlerinin yetkili personel tarafindan yapildigindan
ve malzemelerin yerel dizenlemelere gore geri
donudstiruldiginden veya bertaraf edildiginden emin olun.

Rediiktorlii motorun kilidinin elle agilmasi ve kilitlenmesi: Rediiktorli
motor, su islemi miimkin kilan mekanik bir sistemle donatilmigtir:

Kullanim kilavuzu
(son kullaniciya verilecek)

bariyer kolunun elle agilmasi ve kapatiimasi. Bu islemler
elektrik kesintisi veya sistem arizasi durumunda
yapilmalidir.

- Reduktorlt motorun kilidinin elle agilmasi (satin alinan
modele bagli olarak)
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- Reduktorlt motorun elle kilittenmesi (satin alinan modele
bagli olarak) WIDE M WIDE L
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