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Kanath kapi motoru

TR - Kurulum ve kullanim talimatlari ve uyarilari




italyancadan gevrilen talimatlar

1 GENEL GUVENLIK UYARILARI VE ONLEMLER

1.1 - Giivenlik uyarilan

DIKKAT! - Bu kilavuz kisisel giivenlik igin énemli talimatlar ve uyarilar igerir.
Hatali kurulum ciddi yaralanmalara yol acabilir. Ise baslamadan 6nce
kilavuzun tamamini dikkatle okuyun. Teredddit halinde kurulumu durdurun ve
aciklama igin Nice Teknik Destek Birimine basvurun.

DIKKAT! - Avrupa mevzuati uyarinca otomatik kapi yapimi, 98/37/CE
sayili Direktife (Makine Direktifi) ve 6zellikle otomasyonun uygunluguna
iligkin EN 12445; EN 12543; EN 12635 ve EN-13214-t standarttarma——

, test ve bakim
iglemleri yalnlzca yetkin ve nitelikli bir teknlsyen tarafindan
yapilmahdir!

DIKKAT! - Onemli talimatlar: Uriiniin gelecekteki bakim ve bertaraf
islemleri i¢in bu kilavuzu saklayin.

1.2 - Kurulum uyarilan

Kurulumdan énce Grinun kap|n|2| otomatiklestirmeye uygun oldugunu
kontrol edin (bkz. bélim 3 ve “Uriinin teknik ozellikleri”). Uygun degilse
kuruluma DEVAM ETMEYIN.

Besleme sistemine, kontak acikligi asiri gerilim kategorisi Ill kosullarinda tam
ayirma saglayan bir ayirma cihazi ekleyin.

Tudm kurulum ve bakim islemleri, otomasyonun elektrik beslemesi
kesilmigken yapilmalidir. Besleme ayiricisi otomasyonun bulundugu yerden
gorinmiyorsa ise baglamadan 6nce ayiriciya “DIKKAT! BAKIM YAPILIYOR”
yazili bir levha asin.

Kurulum sirasinda otomasyonu dikkatle tasiyin; ezilmesini, darbe almasini,
dismesini ve sivilarla temasini énleyin. Urind 1si kaynaklarlnln yakinina
koymayin, acik aleve maruz birakmayin. Bunlar hasara, arizaya veya
tehlikeye yol acabilir. Béyle bir durumda kurulumu hemen durdurup Nice
Teknik Destek Birimine bagvurun.

Uriiniin higbir pargasinda degisiklik yapmayin. izin verilmeyen iglemler
arizalara yol agar. Uretici, Grunde izinsiz yapilan degisikliklerin neden oldugu
hasarlardan sorumlu degildir.

Otomatiklestirilecek kapida bir yaya kapisi varsa yaya kapisi agikken
motorun galismasini énleyen bir kontrol sistemi kurulmalidir.

Kapi kanadi tam agikken sabit pargalara karsi sikisma noktasi olusmadigini
kontrol edin; gerekirse bu bdlgeleri koruyun.

Duvar kumanda butonu otomasyon gérilebilecek bir yerde, hareketli
parcalardan uzakta, yerden en az 1.5 m ylksekte ve herkesin erisemeyecegi
sekilde konumlandiriimalidir.

Uriiniin ambalaj malzemelerini yurarlikteki yerel diizenlemelere uygun
olarak bertaraf edin.

URUNUN TANIMI VE KULLANIM AMACI
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Bu driin yalnizca konutlarda kanatli kapilarin otomatiklestiriimesi icin
tasarlanmistir. DIKKAT! - Burada agiklanandan farkli kullanim veya bu
kilavuzda belirtilenden farkli ortam kosullari uygunsuz kabul edilir ve yasaktir!

Uriin, modele gore 24 v dogru akim veya 230V alternatif akim motoru ve
sonsuz vidali redUktor iceren elektromekanik bir reduktérli motordur. Motor,
bagh oldugu harici kontrol linitesinden beslenir. Elektrik kesintisinde motorun
kilidi elle gozulerek kapi kanatlari elle hareket ettirilebilir.

Sek. 1, secilen modele gére ambalajda bulunan tim pargalari gdsterir:

[a] - Elektromekanik reduktorli motor

[b] - On braket (motoru kapi kanadina sabitlemek icin)

[c] - Arka braket ve plaka (motoru duvara sabitlemek icin)
[d] - Metal pargalar (vidalar, rondelalar vb.)

[e] - Motorun kilidini elle gdzme anahtarlari

KURULUM
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3.1 - Kurulum oncesi kontroller

Kurulumdan énce parcalarin saglamligini, secilen modelin uygunlugunu ve
kurulum ortaminin elverisliligini kontrol edin.

ONEMLI - Motor, giivenli ve verimli bir mekanik yapiya sahip olmayan
manuel kapiyi otomatiklestiremez. Kapinin hatali kurulumundan veya
yetersiz bakimindan kaynaklanan sorunlar da gideremez.

3.2 - Kapinin ve gevresinin otomasyona uygunlugu

Kapinin mekanik yapisinin otomasyona uygun ve yururlikteki ulusal
mevzuata uyumlu oldugunu kontrol edin (gerekirse kapi etiketindeki verilere
bakin).

Kapi kanadini elle acip kapatarak hareket boyunca surtinmenin esit ve sabit
oldugunu kontrol edin (daha fazla kuvvet gerektiren noktalar olmamalidir).

Kapi kanadinin dengeli oldugunu; elle herhangi bir konuma getirilip
birakildiginda hareket etmedigini kontrol edin.

Motor gevresindeki alanin, kanadin kilidini kolay ve giivenli bicimde elle
¢ozmeye elverigli oldugunu kontrol edin.

Uriiniin takilacagi yiizeylerin saglam oldugunu ve giivenli sabitleme
sagladigini kontrol edin.

Motorun sabitlenecegi alanin motor boyutlarina uygun oldugunu kontrol edin
(sek. 2). Kapinin dogru agilma hareketi ve motorun uyguladigi kuvvet, arka
sabitleme braketinin konumuna baglidir. Bu nedenle kurulumdan 6nce,
sisteme uygun en blyik kanat agilma acgisini ve motor kuvvetini belirlemek
icin grafik 2'ye bakin.

3.3 - Uriiniin kullanim sinirlari

Kurulumdan 6énce kapi kanadinin boyut ve agirliginin grafik 1'de gosterilen
sinirlar igcinde oldugunu kontrol edin.

3.4 - Kurulum hazirhig

Sek. 3, Nice bilesenlerinden olusan 6rnek bir otomasyon sistemini gosterir.
Bilesenler tipik bir yerlesime gére konumlandiriimistir. Sek. 3'e bakarak
sistemdeki her bilesenin yaklasik montaj yerini ve en uygun baglanti semasini
belirleyin.

Eksiksiz bir sistem igin gerekli bilegenler (sek. 3):

A - Elektromekanik redlktorli motorlar
B - Fotosel gifti

C - Mekanik durdurucu cifti (agiimada)
D - Fotosel kolonlari

E - Anteni bitiinlesik flagor

F - Anahtarl secici veya dijital tus takimi
G - Kontrol linitesi

3.5 - Braketlerin ve motorun montaji
3.5.1 - Arka sabitleme braketinin montaji

Arka braketin konumunu grafik 2'yi kullanarak hesaplayin. Grafik, A ve B
olglleri ile kanadin en biiyiik agilma agisini belirler. Onemli -
Otomasyonun dogrusal hareket etmesi igin A ve B degerleri birbirine
yakin olmahdir.

01. Sabitleme tarafindaki C 6lcisini olglin (sek. 4);
02. Grafik 2'de buldugunuz C olglistinu belirleyin ve yatay bir cizgi gizerek
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sek. 5'teki 6rnekte gosterildigi gibi B (*) dlclsunu belirleyin. “r.i.l” (6nerilen
montaj ¢gizgisi) ile kesisim noktasi en blyiik agilma agisini verir. Bu noktadan
sek. 5'teki gibi dikey bir ¢izgi cizerek A olglisuni belirleyin. Agi gereksinimi
karsilamiyorsa A'yi ve gerekirse B'yi, birbirlerine yakin olacak sekilde

ayarlayin.

03. Braket duvara sabitlenmeden 6nce 6zel sabitleme plakasina
kaynaklanmalidir (sek. 6); gerekirse A ve B 0Olgllerini uyarlamak icin braket
kesilebilir.

Not - Motorla verilen arka braketin uzunlugu 150 mm'dir. Ozel uygulamalarda
veya disa agilan kapilarda (sek. 7) PLA6 model braket (istege bagli aksesuar)
kullanilabilir.

DIKKAT! - Arka braketi sabitlemeden 6nce, 6n braketin takilacagi yerin
kanadin saglam bir bélimi oldugunu kontrol edin. On braket, arka braketten
farkli ylkseklikte sabitlenmelidir (sek. 8).

04. Braketi uygun dubel, vida ve rondelalarla sabitleyin (verilmez).

3.5.2 - On sabitleme braketinin montaiji
On braket, D ve E élgiilerine uyularak kapi kanadina sabitlenmelidir (Sek. 4).

Not - Motorla verilen 6n braket dogrudan kapi kanadina kaynaklanmalidir. Bu
mumkin degilse PLA8 model braketi (istege bagl aksesuar) kullanin.

01. E 6lglsunl Tablo 1'den belirleyin;
02. Sek. 8'e gore 6n braketin montaj ylksekligini belirleyin;
03. Braketi kanadin saglam bolimiine sabitleyin.

TABLO 1

Model: Model:
WG4024 - WG4000 - WG5024 - WG5000 -
WG4000/V1 WG5000/V1 - WG3524HS
D (mm): 700 850
A (mm) E (mm)
100 600 750
110 590 740
120 580 730
130 570 720
140 560 710
150 550 700
160 540 690
170 530 680
180 520 670
190 510 660
200 500 650
210 490 640
220 480 630
230 470 620
240 610
250 600
260 590
270 580
280 570

3.5.3 - Motorun sabitleme braketlerine montaji

Motorun arka brakete takiimasi:

01. Verilen vida, rondela ve somunu kullanarak motoru sek. 9'daki gibi
brakete takin;
02. Somunu sonuna kadar sikin; parcalar arasinda ¢ok az bosluk birakmak igin
1/10 tur gevsetin.

Motorun 6n brakete takilmasi:

01. Verilen vida, rondela ve somunu kullanarak motoru sek. 10'daki gibi
brakete takin;
02. Vidayi sonuna kadar sikin.
03. Ambalajdaki, motorun kilidini g6zme ve kilitleme islemlerini gosteren etiketi
motorun yakinina kalici olarak yapistirin.

3.6 - Mekanik sinir anahtarinin ayar

Mekanik sinir anahtari, kapr kanadinin durma konumunu ayarlamayi saglar.
Boylece ayri durdurucular gerekmez ve kanat hareket sonunda bunlara
carpmaz.

2 - Tiirkge

UYARI - Disa agilan kapi uygulamalarinda (sek. 7) besleme kablolarinin
yerini degistirmek gerekir. Motorun agilma sinir anahtarini su sekilde
ayarlayin:

01. Motorun kilidini sek. 14'teki gibi ¢ozun;

02. Mekanik durdurucunun vidasini gevsetin;

03. Kanadi elle istenen agik konuma getirin;

04. Mekanik durdurucuyu pimin sonuna dayayip vidayi sikin (sek. 11).
05. Kanadi elle kapali konuma getirin ve motoru kilitleyin.

ELEKTRIK BAGLANTILARI
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DIKKAT!

Hatali baglanti arizaya veya tehlikeye yol agabilir; belirtilen baglantilara
titizlikle uyun.

Baglanti iglemlerini elektrik kesikken yapin.
Motoru kontrol Uinitesine badlamak igin:

01. Motor kapagini sek. 12'deki gibi gikarin;

02. Motorun kablo kelepgesini gevsetin, baglanti kablosunu delikten gegirin ve
U¢ elektrik telini sek. 13'teki gibi baglayin;

03. Motor kapagini yerine takin.

Baglantilari, motorun dénus yoninu, kanatlarin hareket gecikmesini ve sinir
anahtari ayarini kontrol etmek igin kontrol Gnitesinin kilavuzuna bakin.

ONEMLI - Disa agilan kapilarda besleme kablolarinin yerini standart kuruluma
gore ters gevirin.

OTOMASYONUN TEST EDILMESI
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Bu, en yuksek guvenligi saglamak icin otomasyonun kurulmasindaki en énemli
asamadir. Testler, otomasyonu olusturan cihazlarin periyodik kontroliinde de
kullanilabilir. Tim sistem, mevcut risklere gére gereken testlerin sorumlulugunu
Ustlenecek uzman ve nitelikli personel tarafindan test edilmelidir. Mevzuat ve
standartlara, 6zellikle kapi otomasyonlarinin test yéntemlerini belirleyen EN
12445 standardinin tim gereklerine uygunluk dogrulanmalidir.

Test

Otomasyonun emniyet kenarlari, fotoseller, acil durdurma cihazlari vb. her
bileseni ayri test gerektirir. Bunlar igin ilgili kilavuzdaki yontemleri izleyin.
Motorun testi icin asagidaki islemleri yapin:

01. Bu kilavuza, 6zellikle bélum 1'e eksiksiz uyuldugunu kontrol edin;

02. Motorun kilidini sek. 14'teki gibi ¢ozin;

03. Kanadin agilip kapanirken 390N'dan (yaklasik 40 kg) fazla kuvvet
gerektirmeden elle hareket ettirilebildigini kontrol edin;

04. Motoru kilitleyin ve elektrik beslemesini baglayin;

05. Kumanda veya durdurma cihazlariyla (anahtarl secici, butonlar veya radyo
vgl_'icileri) kapiyi birkag kez acgin, kapatin ve durdurun; dogru galistigini kontrol
edin;

06. Sistemdeki tim glivenlik cihazlarini (fotoseller, emniyet kenarlari, acil
durdurma vb.) tek tek deneyin ve kapinin dogru tepki verdigini kontrol edin;

07. Bir kapanma komutu verip kanadin mekanik sinir durdurucusuna garpma
kuvvetini kontrol edin. Gerekirse daha iyi sonug veren bir ayarla baskiyi azaltin;
08. Kanat hareketinin olusturdugu tehlikelere karsi darbe kuvveti sinirlamasi
kullaniimigsa kuvveti EN 12445 uyarinca 6lgun;

Not - Motorda tork ayar cihazi yoktur; bu ayarlar kontrol tGnitesinden yapilir.

Devreye alma

Devreye alma, motorun ve sistemdeki diger cihazlarin tim testleri olumlu
sonuclandiktan sonra yapilabilir. Devreye alma igin kontrol Unitesinin
kilavuzuna bakin.

ONEMLI - Kismi veya gegici devreye alma yasaktir.



URUN BAKIMI
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Guvenlik diizeyini korumak ve tim otomasyonun émrini en Ust diizeye
ctkarmak icin diizenli bakim gerekir. Bakim, bu kilavuzdaki givenlik
talimatlarina ve yururlukteki mevzuata uygun yapilmaldir. Motorun planli
bakimi en fazla 6 ay araliklarla yapilmalidir.

Bakim iglemleri:

01. Tum elektrik kaynaklarini ayirin.

02. Tim malzemelerin durumunu, ézellikle yapisal pargalardaki asinma veya
oksitlenmeyi kontrol edin; yeterli glivence saglamayan pargalari degistirin.
03. Vidah baglantilarin yeterince siki oldugunu kontrol edin.

04. Somun ile sonsuz vidanin uygun bigimde greslendigini kontrol edin.

05. Hareketli pargalarin agsinmasini kontrol edin; gerekirse asinmis pargalari
degistirin.

06. Elektrik kaynaklarini yeniden baglayin ve bolim 5'teki tim test ve
kontrolleri yapin. Sistemdeki diger cihazlar i¢in kendi kilavuzlarina bakin.

URUNUN BERTARAF EDILMESI

Bu iirlin otomasyonun ayrilmaz bir parcasidir ve otomasyonla birlikte
bertaraf edilmelidir.

Kurulum gibi Griindn kullanim émri sonundaki sékum islemleri de nitelikli
personel tarafindan yapiimalidir.

Uriin farkli malzemelerden olugur: bazilari geri dénistiiriilebilir, digerleri
bertaraf edilmelidir. Bélgenizde bu Urilin grubu icin yurirlikte olan geri
doénlstm ve bertaraf kurallarini 63renin.

DIKKAT! - Uriiniin bazi pargalari gevreye yayilirsa cevreye ve insan saghgina
ciddi zarar verebilecek kirletici veya tehlikeli maddeler igerebilir.

Yandaki simge, Urtiniin evsel atiklarla atilmasinin yasak
oldugunu gosterir. Yururlikteki yerel kurallara gore ayri toplama
yontemlerini uygulayin veya esdeger yeni Uriin satin alirken
urtind saticiya teslim edin.

DIKKAT! - Yerel diizenlemeler {riiniin uygunsuz bertarafi igin agir yaptirimlar
ongorebilir.

Uriiniin kullanim émrii

Kullanim émr, Grintn ortalama ekonomik dmridir. Bu deger, otomasyonun
yaptigi hareketlerin zorlanma endeksinden énemli élgude etkilenir; endeks,
urunlin asinmasina katkida bulunan tim etkenlerin toplamidir (bkz. Tablo 2).

Otomasyonun olasi kullanim émrinu belirlemek igin:

01. Tablo 2'de gecerli kosullarin yizde degerlerini toplayarak zorlanma
endeksini hesaplayin;

02. Grafik A'da bu degerden egriye kadar dikey bir ¢izgi cizin; kesisimden
yatay cizgiyle “hareket gevrimi” eksenine ulagin. Bulunan deger trtnln tahmini
kullanim omrtddr.

Kullanim émri tahmini, tasarim hesaplarina ve prototip test sonuglarina
dayanir. Bir tahmin oldugundan Urtinun gercek kullanim suresine iliskin garanti
vermez.

Zorlanma endeksi

TABLO 2

WG4024 WG5024
WG4000 WG5000 WG3524HS
WG4000/V1 | WG5000/V1
Kanat agirhgr | > 100 kg 10 % 0 % 10 %
> 200 kg 20 % 10 % 20 %
> 300 kg 30 % 20 % S
> 400 kg —_ 30 % —
Kanat 1-2m 20 % 0% 10 %
uzunlugu 5 3m — 10% 20 %
3-3,5m — 20 % —
Caligma sicakhgr: 20 % 20 % 20 %
Kapali ylizeyli kanat: 15 % 15 % 15 %
Riizgarl alanda kurulum: 15 % 15 % 15 %
GRAFIK A
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Wingo WG5024 motorunun kullanim 6mriinii hesaplama 6rnegi (Tablo 2
ve Grafik A'ya bakin):

Kanat agirligi = 200 kg (zorlanma endeksi = 10%)
Kanat uzunlugu = 2.5 m (zorlanma endeksi = 20%)

Bagka zorlanma etkeni yok
Toplam zorlanma endeksi = 20%

Tahmini kullanim émri = 80.000 hareket gevrimi
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URUNUN TEKNIK OZELLIKLERI

UYARILAR: «8Belirtilen teknik 6zellikler 20°C (+ 5°C) ortam sicaklidi igin gecerlidir. < Nice S.p.a., islevleri ve kullanim amaci korunmak kaydiyla triinde gerekli
go6rdiigi zaman degisiklik yapma hakkini sakl tutar.

WG4024 WG5024 WG4000 WG4000/V1 WG5000 WG5000/V1 WG3524HS
Tip Kanath kapilar igin elektromekanik rediiktorlii motor
Besleme gerilimi 24V == 24\ == 230V~ 50Hz | 120V~ 60 Hz | 230V~ 50Hz | 120V~ 60 Hz 24V
En yilksek akim 35A 35A 1,5A 2,5A 1,5 A 2,5A 5A
Nominal akim 2A 2A 0,5A 0,5A 0,5A 1A 3A
En yiiksek cekilen gii¢ 85 W 85W 200 W 200 W 200 W 200 W 120 W
Nominal gekilen giig 50 W 50 W 130 W 130 W 130 W 130 W 72 W
Koruma sinifi IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44
Strok 320 mm 470 mm 320 mm 320 mm 470 mm 470 mm 470 MM
Yiiksiiz hiz 0,018 m/s 0,016 m/s 0,016 m/s 0,020 m/s 0,013 m/s 0,016 m/s 0,040 m/s
En yiiksek itme kuvveti 1500 N 1500 N 1500 N 1500 N 1700 N 1700 N 1500 N
Nominal itme kuvveti 500 N 500 N 500 N 500 N 600 N 600 N 650 N
Calisma sicakhgi -20 °Cila +50 °C
Nominal torkta ¢evrim/saat 40 40 30 30 30 30 30
Kullanim émrii Tablo 2'deki kosullara gére tahminen 80,000 ile 250,000 hareket ¢evrimi
Yalitim sinifi A A F F F F F
Boyutlar (mm) 770x98x95h | 920x98x 95h | 770X 98 x95h | 770x 98 x95h | 920 x 98 x 95 h | 920 x 98 x 95 h | 920 X 98 x 95 h
Agirlik (kg) 6 6 6 6 6 6 6

Beyan numarasi: 143/WINGO

Uretici: NICE S.

Aksesuarlar: Kataloga bakin.

eder:

dizenleme).

taahhit eder.

kadar kullanilmamalidir.

Oderzo, 23/10/2018

“Kismen tamamlanmis makine”,
birlikte verilmesini saglamaldir.

“Kismen tamamlanmis makine”,

Revizyon: 13

Dil: TR

p.A.
Adres: Via Callalta N°1, 31046 Oderzo (TV) italya.
Teknik belgeleri saglamaya yetkili kisi: NICE S.p.A. - Via Callalta N°1, 31046 Oderzo (TV) italya.
Uriin tipi: Elektromekanik rediiktorlii motor.
Model / Tip: WG4000, WG4000/V1, WG5000, WG5000/V1, WG4024, WG5024, WG3524HS, WG4010

CE uygunluk beyani ve “kismen tamamlanmis makine” birlestirme beyani

2014/30/EU Direktifi (EMC), su uyumlastiriimis standartlara gére: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007+A1:2011.

Urtin ayrica su standartlara uygundur: EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015.

ilgili teknik belgelerin 2006/42/EC Direktifinin VII B ekine gére hazirlandidi ve su temel gerekliliklerin kargilandigi beyan edilir: 1.1.1 1.1.2
1.1.3-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.5.8-1.5.10-1.5.11

Uretici, gerekgeli bir talep tizerine “kismen tamamlanmis makineye” iliskin bilgileri, ilgili fikri milkiyet haklarini sakli tutarak ulusal makamlara iletmeyi

Not - Bu beyanin icerigi, Nice S.p.a. ofislerinde saklanan resmi belgenin bu kilavuz basilmadan &nceki en son stirimine karsilik gelir. Metin, yayim
gereksinimlerine gore uyarlanmistir. Asil beyanin bir kopyasi Nice S.p.a.'dan (TV) | talep edilebilir.

Asagida imzasi bulunan icra Kurulu Bagkani Roberto Griffa, yukarida tanimlanan Uriinlerin asagidaki direktiflere uydugunu kendi sorumlulugu altinda beyan

Uriin ayni zamanda "kismen tamamlanmig makineler" (Ek II, kisim 1, béliim B) igin éngériilen gereksinimlere gore agagidaki direktiflere de uygundur:

Makinalara iligkin, 95/16/EC Direktifini degistiren, 17 Mayis 2006 tarihli AVRUPA PARLAMENTOSU VE KONSEYININ 2006/42/EC Direktifi (yeniden

resmi dili bu beyanda kullanilan dilden farkli olan bir Avrupa Ulkesinde hizmete alinirsa ithalatgl, ilgili cevirinin bu beyanla

icine dahil edildigi nihai makinenin, uygulanabildigi dlciide 2006/42/EC Direktifi hlikiimlerine uygun oldugu beyan edilene

_ Muh. Roberto Griffa
(Icra Kurulu Baskant)
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Kullanici igin talimatlar ve uyarilar
WG4024 - WG5024 - WG4000 - WG4000/V1 - WG5000 - WG5000/V1 - WG3524HS motoru

Otomasyonu ilk kez kullanmadan énce montaj gérevlisinden kalan riskleri
aciklamasini isteyin. Verdigi kullanim talimatlari ve uyarilari okumaya birka¢ dakika
ayirin. Kilavuzu ileride bagvurmak icin saklayin ve otomasyonun yeni sahibine
teslim edin.

DIKKAT! - Otomasyonunuz komutlarinizi uygulayan bir makinedir; yanlis veya
uygunsuz kullanim onu tehlikeli hale getirir:

Hareket alaninda insan, hayvan veya esya varsa otomasyona hareket
komutu vermeyin.

Kapi hareket ederken otomasyonun pargalarina dokunmak kesinlikle
yasaktir!

Yalnizca kapi tamamen agik ve kanatlari durmusken gegis yapin!

Cocuklar: Otomasyon sistemi, algilama cihazlariyla insan veya esya varken
hareketi 6nleyerek 6ngorilebilir ve glivenli galisma saglar. Yine de gocuklarin
otomasyon yakininda oynamasina izin vermeyin. Istenmeyen calistirmayi
onlemek icin kumanday! erisemeyecekleri yerde tutun: kumanda oyuncak degildir!

Urlin, glivenliklerinden sorumlu bir kisinin gézetimi veya kullanima iligkin
talimatlari olmadan; fiziksel, duyusal veya zihinsel yetileri kisitli kisiler (cocuklar
dahil) ya da deneyim ve bilgisi olmayan kisiler tarafindan kullaniimak tzere
tasarlanmamigtir.

Arizalar: Anormal bir davranis fark ettiginizde sistemin elektrigini kesin ve kilidini
elle ¢ézun. Onarim yapmaya galigsmayin; glivendiginiz montaj gérevlisinden
yardim isteyin. Motorun kilidi asagida agiklandidi gibi ¢dzuldugunde kapi bu sirada
elle kullanilabilir.

Bakim: Otomasyonun uzun sure guvenle ¢alismasi igin her makine gibi duzenli
bakim gerekir. Montaj gorevlisiyle bir bakim plani olusturun. Nice, normal ev
kullaniminda her 6 ayda bir bakim 6nerir; stire kullanim yogunluguna gére
degisebilir. Tum kontrol, bakim ve onarim isleri nitelikli personel tarafindan
yapilmalidir.

Kendinizi yeterli gorseniz bile sistemi veya programlama parametrelerini
degistirmeyin, otomasyonda ayar yapmayin; bunlar montaj gérevlisinin
sorumlulugundadir.

Test, periyodik bakim ve onarimlar yapan kisi tarafindan belgelenmeli; belgeler
sistem sahibi tarafindan saklanmalidir. Kullanicinin diizenli olarak yapabilecegi
isler, fotosel camlarini temizlemek ve hareketi engelleyebilecek yaprak veya taslari
kaldirmaktir. Baskasinin kapiyi ¢alistirmasini 6nlemek igin énce otomasyonun
kilidini asagida anlatildigi gibi ¢ozUn. Yalnizca suyla hafifce nemlendirilmis
slingerle temizleyin.

Bertaraf: Otomasyonun émri sonunda nitelikli personelce sokulmesini ve
malzemelerin yerel kurallara gére geri donusturiimesini veya bertarafini saglayin.

Ariza veya elektrik kesintisi: Montaj gorevlisini veya elektrigin gelmesini beklerken
yedek akisl bulunmayan sistem de kullanilabilir. Motorun kilidini elle ¢dzln (bkz.
“Motorun kilidini cézme veya kilitleme”) ve kanadi gerektigi gibi elle hareket ettirin.

MOTORUN KILIDIiNi ELLE GOZME VE KILITLEME

Motordaki mekanik sistem kapiyi elle agip kapatmayi saglar. Bu islemler elektrik
kesintisinde veya galisma arizasinda uygulanmalidir.

ONEMLI! - Motorun kilidini yalnizca kanat durmusken ¢éziin veya kilitleyin.

Sistemde elektrikli kilit varsa kanadi hareket ettirmeden énce bu kilidin acik
oldugundan emin olun.

Motorun kilidini elle COZME (sek. A):

01. Koruyucu kapagi kaydirin, anahtari takip saat yoniinde gevirin;
02. Kolu kontrollti bicimde yukari ¢ekin;
03. Kanadi elle istediginiz konuma getirin.

Motoru elle KILITLEME:

01. Kolu kapatin ve anahtari saat yoniinin tersine gevirin;
02. Anahtari ¢ikarin ve koruyucu kapagi kapatin.
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GRAFIK 1 “Uriiniin kullanim sinirlar”

Kapi kanadinin en yiiksek agirligi

Kapi kanadinin en biiyiik uzunlugu
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GRAFIK 2

WG4024 - WG4000 - WG4000/V1
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WG4024 - WG4000 - WG4000/V1: F = 30 mm
WG5024 - WG5000 - WG5000/V1 - WG3524HS : F =30 mm
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